ACS150

Benutzerhandbuch
ACS150 Frequenzumrichter (0,37...4 kW, 0,5...5 hp)




ACS150 Frequenzumrichter-Handbtcher

ZUBEHOR-HANDBUCHER (werden mit dem optionalen
Zubehor geliefert und sind im Internet verflgbar)

MUL1-R1 Installation instructions for ACS150 and ACS350
3AFE68642868 (Englisch)

MFDT-01 FlashDrop User's Manual
3AFE68591074 (Englisch)

WARTUNGSHANDBUCHER (im Internet verfiigbar)

Guide for Capacitor Reforming in ACS50, ACS55, ACS150,
ACS350, ACS550 and ACH550
3AFE68735190 (Englisch)




Aktualisierung

Diese Aktualisierung gilt fir das ACS150 Code: 3AUA0000081696 Rev A
Benutzerhandbuch Gultigkeit: Ab 07.05.2010 fur ACS150

Code Rev. |Sprache Frequenzumrichter mit der Firmware-Version 1.35A
3AFE68576032 |B Englisch EN oder hoéher, bis zur Veréffentlichung der Rev. C des

— ACS150 Benutzerhandbuchs. Die Firmware-Version
3AFE68656737 |B Danisch DA des Frequenzumrichters ist auf dem Etikett auf der
3AFE68656745 |B Deutsch DE | Verpackung des Frequenzumrichters angegeben.
3AFE68656753 |B Spanisch ES Inhalt:
3AFE68656753 B Finnisch Fl + NEUE PID-FUNKTIONALITAT
3AFE68656770 |B Franzosisch FR | * NEUE BENUTZER-MAKRO-FUNKTIONALITAT
3AFE68656788 |B Italienisch IT (BENUTZER-PARAMETERSATZE)

i — « NEUE MOTOR-REGELUNGSFUNKTIONEN:
3AFE68656796 | B Niederlandisch | NL Gerauschreduzierung, DC Stabilisierung und
3AFE68656800 |B Portugiesisch PT ON (LOAD) Schaltfrequenz-Kontrolloption.
3AFE68656818 B Russisch RU + NEUE BREMS-CHOPPER-FUNKTIONALITAT.
3AFE68656826 |B Schwedisch SV Seitenzahlen gelten fur die die englischsprachige

Fassung des Benutzerhandbuchs (Rev B).

Hinweis: In der Firmware-Version 1.35A mussen die folgenden Parameter eingestellt werden,
damit das PID-Makro korrekt und entsprechend den Angaben in dieser Aktualisierung
funktioniert:

e 4010 SOLLWERT AUSW: Wert andern (= Version 1.35A Standardwert 1) auf 2.
* 4016 ISTW1 EING: Wert andern (= Version 1.35A Standardwert 2) auf 1.
» 4017 ISTW2 EING: Wert andern (= Version 1.35A Standardwert 2) auf 1.

Dieser Standardwertfehler wird bei Firmware-Version 1.35B und héher behoben sein. Die aktuelle
Firmware-Version des Frequenzumrichters kann mit Parameter 3301 angezeigt werden. Die
Firmware-Version ist auch auf dem Klebeetikett auf der Lieferverpackung angegeben. Siehe
Abbildung mit der Angabe auf dem Etikett: ,Software version 1.35A".

Type

ACS150-01E-02A4-4

I

MRP code EAN code
68581940 6410038079307

Software version
1.35A

Beachten Sie bitte, dass altere Firmware-Versionen als 1.35A keine PID-Funktionalitat beinhalten.
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NEUE PID-FUNKTIONALITAT

(EN Seite 57)

Makro Geeignete Anwendungen

PID-Regler Prozessregelungen, z.B. verschiedene Regelungsanwendungen, wie Druck-,
Flllstands- und Durchflussregelungen. Es ist méglich, zwischen Prozess- und
Drehzahlregelung umzuschalten: Bestimmte Steuersignalanschliisse sind
reserviert fir die Prozessregelung, andere fiir die Drehzahlregelung. Ein
Digitaleingang schaltet zwischen Prozess- und Drehzahlregelung um.

Makro PID-Regelung (EN Seite 64)

Dieses Makro kann verwendet werden, wenn ein Umschalten zwischen zwei
externen Steuerungsgeraten erforderlich ist. Zur Aktivierung des Makros muss der
Wert von Parameter 9902 auf 6 (PID-REGLER) eingestellt werden.

Die Standardwerte der Parameter sind in Abschnitt Standard-Parameterwerte beim
Makro PID-Regler (EN Seite 65) angegeben. Wenn Sie andere als die nachfolgend
angegebenen Standardanschlisse benutzen, siehe Kapitel Elektrische Installation,
Abschnitt E/A-Anschlisse im ACS150 Benutzerhandbuch (3AFE68656745).

Hinweis: Parameter 2108 START SPERRE muss in der Standard-Einstellung
0 (AUS) BLEIBEN.
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Standard E/A-Anschlisse

E/A-Anschluss 3

|r 7{ B I:I_f j‘ ,l_ SCR Signalkabel-Schirm
| I ‘ —Al Prozess-Istwert: 4...20 mA 1)
”’é lfo|_ | : | |—E ) GND Masse Analogeingangskreis
I1...10 kohm 7 \—l— | +10V Referenzspannung: +10 VDC, max. 10 mA
| Alternativer Anschluss | +24V Hilfsspannungsausgang: +24 VDC, max. 200 mA
| far Al1. Wenn benutzt, | ] GND Masse fiir Hilfsspannungsausgang
| ZEPL\JNéhInga\l}Eer U | » DCOM |Masse Digitaleingang
| Spannungssignal) | /— DI1 Stop (0) / Start (1) (Hand)
| einstellen. | /— DI2 Hand (0) / PID (1) Steuerungsauswahl
Lo g —DI3 Konstantdrehzahl 1: Parameter 1202
I DI4 Freigabe
E g DI5 Stop (0) / Start (1) (PID)
Relaisanschluss ¥
COM Relaisausgang
NC ; Keine Stérung [Storung (-1)]
X NO —

1) Hand: Der Frequenzsollwert wird tber den
integrierten Potentiometer eingestellt.
PID: Der Prozess-Sollwert wird uber den
integrierten Potentiometer eingestellt.

4) Anzugsmoment = 0,5 Nm /4,4 |

2) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.
3) Anzugsmoment = 0,22 Nm / 2 Ibf. in.

bf. in.
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Standard-Parameterwerte beim Makro PID-Regler (EN Seite 65)

Index |[Name/Auswahl PID-REGELUNG
1001 |EXT1 BEFEHLE 1=DI1

1002 |EXT2 BEFEHLE 20 =DI5

1003 |DREHRICHTUNG 1 = VORWARTS
1102 |AUSW EXT1/EXT2 2=DI2

1103 |AUSW.EXT SOLLW 1 |2 =POT

1106 |AUSW.EXT SOLLW 2 |19 = PID1AUSGANG
1201 |AUSW FESTDREHZ. |3=DI3

1301 |MINIMUM Al1 20%

1601 |FREIGABE 4=Dl4

2201 |BE/VERZ 1/2 AUSW |0 = KEINE AUSW
9902 |APPLIK MAKRO 6 = PID-REGLER

Neue Istwertsignale (EN Seite 70)

Istwertsignale
Nr. Name/Wert

Beschreibung

01 BETRIEBSDATEN Basissignale fiir die Uberwachung des Frequenzumrichters (werden nur gelesen)

0126 PID 1 AUSGANG Ausgangswert von Prozess-Regler PID1 in Prozent

0128 PID 1 SETPNT Sollwertsignal fiir den Prozess-Regler PID1. Die Einheit ist abhangig von der Einstellung
von Parameter 4006 EINHEIT und 4007 EINHEIT SKALIER.

0130 PID 1 ISTWERT Istwertsignal fur den Prozess-Regler PID1. Die Einheit ist abhangig von der Einstellung
von Parameter 4006 EINHEIT und 4007 EINHEIT SKALIER.

0132 PID 1 ABWEICHUNG Regeldifferenz des Prozess-Reglers PID1, d.h. Differenz zwischen Sollwert und Istwert.
Die Einheit ist abhangig von der Einstellung von Parameter 4006 EINHEIT und 4007
EINHEIT SKALIER.
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Neue Parameter und Parameterwerte (EN Seite 72)

Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
11 SOLLWERT- Bedienpanel Sollwert-Typ, Auswahl des externen Steuerplatzes und der
AUSWAHL externen Sollwertquellen und Grenzwerte
1106 AUSW.EXT SOLLW 2 | Dieser Parameter legt die Signalquelle fir den externen Sollwert SOLLW2 2=POT
fest.
PID1AUSGANG Neuer Wert. Ausgang von PID-Regler 1. 19
Siehe Parametergruppe 40 PROZESS PID 1.
14 RELAISAUSGANGE | Statusinformationen, die iiber den Relaisausgang angezeigt werden, und
Relais-Betriebsverzégerungen
1401 RELAISAUSG 1 Auswahl eines Antriebsstatus, der Giber den Relaisausgang RO angezeigt 3=
werden soll. Das Relais zieht an, wenn der Zustand mit der Einstellung FEHLER(-1)
Ubereinstimmt.
PID SCHLAF Neuer Wert. PID-Schlaffunktion. 30
Siehe Parametergruppe 40 PROZESS PID 1.
32 UBERWACHUNG Signal Uberwachung. Der Frequenzumrichter iiberwacht, ob bestimmte vom
Benutzer wahlbare Variablen innerhalb der benutzerdefinierten Grenzen
liegen. Der Benutzer kann Grenzwerte fiir Drehzahl, Strom usw. festlegen.
Der Uberwachungsstatus kann tiber einen Relaisausgang ausgegeben
werden. Siehe Parametergruppe 14 RELAISAUSGANGE
3201 UBERW 1 PARAM Auswahl des ersten tiberwachten Signals. Einstellung der 103
Uberwachungsgrenzwerte mit 3202 UBERW1 GRNZ UNT und 3203 UBERW
1 GRNZ OB.
126, 128, 130, 132 Neue Werte. Parameterindex in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN.
Zum Beispiel 102 = 0102 DREHZAHL. 0 = keine Auswahl.
3204 UBERW 2 PARAM Auswahl des zweiten Giberwachten Signals. Einstellung der 104
Uberwachungsgrenzwerte mit den Parametern 3205 UBERW2 GRNZ UNT
und 3206 UBERW 2 GRNZ OB. Siehe Parameter 3201 UBERW 1 PARAM.
126, 128, 130, 132 Neue Werte. Parameterindex in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN.
Zum Beispiel 102 = 0102 DREHZAHL.
3207 UBERW 3 PARAM Auswahl des dritten Giberwachten Signals. Einstellung der 105
Uberwachungsgrenzwerte mit den Parametern 3208 UBERW3 GRNZ UNT
und 3209 UBERW 3 GRNZ OB. Siehe Parameter 3201 UBERW 1 PARAM.
126, 128, 130, 132 Neue Werte. Parameterindex in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN.
Zum Beispiel 102 = 0102 DREHZAHL.
34 PROZESS Auswahl der Istwertsignale, die auf dem Bedienpanel angezeigt werden
VARIABLE sollen.
3401 PROZESSWERT 1 Auswahl des ersten Signals, das auf dem Bedienpanel im Anzeige-Modus 103

angezeigt werden soll.
3401 3404 3405

Loc m 1¢ y

OUTPUT FWD

126, 128, 130, 132

Neue Werte. Parameterindex in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN. Zum Beispiel
102 = 0102 DREHZAHL. Wenn der Wert auf 0 eingestellt wird, ist kein Signal
ausgewahlt.
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Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
3408 PROZESSWERT 2 Auswahl des zweiten Signals, das auf dem Bedienpanel im Anzeige-Modus | 104
angezeigt werden soll. Siehe Par. 3401 PROZESSWERT 1.
126, 128, 130, 132 Neue Werte. Parameterindex in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN. Zum Beispiel
102 = 0102 DREHZAHL. Wenn der Wert auf 0 eingestellt wird, ist kein Signal
ausgewahilt.
3415 PROZESSWERT 3 Auswahl des dritten Signals, das auf dem Bedienpanel im Anzeige-Modus 105
angezeigt werden soll. Siehe Par. 3401 PROZESSWERT 1.
126, 128, 130, 132 Neue Werte. Parameterindex in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN. Zum Beispiel
102 = 0102 DREHZAHL. Wenn der Wert auf 0 eingestellt wird, ist kein Signal
ausgewahilt.
40 PROZESS PID 1 Parametersatz 1 der Regelung mit PID-Prozessregler 1 (PID1).
4001 PID VERSTARKUNG | Einstellung der Verstarkung fiir den PID-Prozessregler. Zu hohe 1
Verstarkungswerte kénnen zu Drehzahlschwingungen fuhren.
0.1...100.0 Verstarkung. Bei Einstellung auf 0,1 andert sich der PID-Reglerausgang um
ein Zehntel der Anderung der Regeldifferenz. Bei Einstellung auf 100 dndert
sich der PID-Reglerausgang um das Hunderfache der Anderung der
Regeldifferenz.
4002 PID I-ZEIT Einstellung der Integrationszeit des Prozessreglers PID1. Die 60.0s

Integrationszeit legt fest, wie schnell sich das Ausgangssignal des Reglers
andert, wenn die Regeldifferenz konstant bleibt. Je kurzer die Integrationszeit
ist, desto schneller wird die konstante Regeldifferenz ausgeglichen. Bei einer
zu kurzen Integrationszeit wird die Regelung instabil.

A A .
/ \‘ A = Regelabweichung
B | - B = Regelabweichung Sprung
~ C = Reglerausgang mit
D (4001 = 10) —{__| Verstarkung = 1
_ D = Reglerausgang mit
C (4001 =1) 4 Verstarkung = 10

——

0,0...3600,0 s

Integrationszeit. Wenn der Parameterwert auf Null eingestellt wird, ist die
Integration (der I-Anteil des PID-Reglers) deaktiviert.
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Parameter

Index Name/Auswahl

4003

PID D-ZEIT

Beschreibung

Einstellung der Differenzierzeit des PID-Prozessreglers. Die Differenzierung
erhoht das Ausgangssignal des Reglers bei einer Anderung der
Regeldifferenz. Je langer die D-Zeit ist, desto mehr wird der
Drehzahlreglerausgang wiahrend der Anderung erhéht. Wird die D-Zeit auf
Null eingestellt, arbeitet der Regler als Pl-Regler, sonst als PID-Regler.

Durch die Differenzierung spricht die Regelung starker auf Storeinflisse an.

Das Differenzial wird mit einem 1-poligen Filter gefiltert. Die

Filterzeitkonstante wird mit Parameter 4004 PID D-FILTER eingestellt.
Differenz Prozess-Regeldifferenz

100%} - - - - v

0%

>

PID-Ausgang D-Anteil des Reglerausgangs

Verstarkung | »
4001

+— 4003 —

Standard
0.0s

0,0...10,0 s

Differenzierzeit. Wird der Parameter auf Null eingestellt, ist die
Differenzierung (D-Teil des PID-Reglers) deaktiviert.

4004

PID D-FILTER

Einstellung der Filterzeitkonstante fiir den D-Anteil des Prozess-PID-Reglers.
Durch Erhéhung der Filterzeit wird der D-Anteil geglattet und das Gerausch
reduziert.

10s

0,0...10,0s

Filterzeitkonstante. Wenn der Parameterwert auf Null eingestellt wird, ist der
D-Filter deaktiviert.

4005

REGELABW INVERS

Einstellung der Relation zwischen dem Istwertsignal und der
Antriebsdrehzahl (FU-Ausgangsfrequenz).

0= NEIN

NEIN

Normal: Ein Rickgang des Istwerts erhdht die Drehzahl des Antriebs (FU-
Ausgangsfrequenz). Regeldifferenz = Sollwert - Istwert (Ruckfuhrsignal)

JA

Invertiert: Ein Riickgang des Istwerts vermindert die Drehzahl des Antriebs
(FU-Ausgangsfrequenz). Regeldifferenz = Istwert (Ruckfuhrsignal) - Sollwert

4006

EINHEIT

Einstellung der Einheiten der Istwerte fur die PID-Regelung.

4=%

0...12

Siehe Parameter 3405 ANZEIGEL EINHEIT, Einstellungen KEINE
EINHEIT...mV.

4007

EINHEIT SKALIER

Einstellung der Position des Dezimalpunkts fiir die mit Parameter 4006
EINHEIT eingestellten Anzeigewerte/-Parameter.

Beispiel Pl (3.14159)

Wert von Eintrag Anzeige
4007
0 00003 3
1 00031 31
2 00314 3.14
3 03142 3.142
4 31416 3.1416

Aktualisierung




Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
4008 0% WERT Legt zusammen mit dem Parameter 4009 100 % WERT die Skalierung der |0
Istwerte des PID-Reglers fest.
Einheit (4006)
Skalierung (4007) +1000%
‘ P
4009 -
4008 -
‘ Interne Skalierung (%)
, 0% 100%
-1000%
X...X Einheit und Bereich sind abh&ngig von der mit den Parametern 4006
EINHEIT und 4007 EINHEIT SKALIER eingestellten Einheit und Skalierung.
4009 100 % WERT Legt zusammen mit dem Parameter 4008 0 % WERT die Skalierung der 100
Istwerte des PID-Reglers fest.
X...X Einheit und Bereich sind abh&angig von der mit den Parametern 4006
EINHEIT und 4007 EINHEIT SKALIER eingestellten Einheit und Skalierung.
4010 SOLLWERT AUSW Auswahl der Signalquelle fiir den Sollwert des PID-Prozessreglers 2=POT
TASTATUR Bedienpanel 0
All Analogeingang All 1
POT Potentiometer 2
DI3U,4D(RNC) Digitaleingang DI3. Sollwerterh6hung. Digitaleingang DI4: 11
Sollwertreduzierung. Ein Stoppbefehl setzt den Sollwert auf Null zurtick.
Wenn diese Einstellung aktiv wird (bei Steuerplatz-Wechsel von EXT1 auf
EXT2), wird wieder der Sollwert initialisiert, der als letzter bei diesem
Steuerplatz (und dieser Auswahl) aktiviert war.
DI3U,4D(NC) Digitaleingang DI3. Sollwerterh6hung. Digitaleingang DI4: 12
Sollwertreduzierung. Das Programm speichert den aktiven Sollwert (wird
nicht durch einen Stoppbefehl zuriickgesetzt). Wenn diese Einstellung aktiv
wird (bei Steuerplatz-Wechsel von EXT1 auf EXT2), wird wieder der Sollwert
initialisiert, der als letzter bei diesem Steuerplatz (und dieser Auswahl)
aktiviert war.
Al1+POT Der Sollwert wird mit folgender Formel berechnet: 14
SOLLW = Al1(%) + POT(%) - 50%
Al1*POT Der Sollwert wird mit folgender Formel berechnet: 15
SOLLW = Al(%) - (POT (%) / 50%)
Al1-POT Der Sollwert wird mit folgender Formel berechnet: 16
SOLLW = Al1(%) + 50% - POT(%)
Al1/POT Der Sollwert wird mit folgender Formel berechnet: 17
SOLLW = AlL(%) - (50% / POT (%))
INTERN Ein konstanter Wert definiert durch Parameter 4011 INT.SOLLWERT 19
DI4U,5D(NC) Siehe Auswahl DI3U,4D(NC). 31
FREQ EING Frequenzeingang 32
4011 INT.SOLLWERT Einstellung eines konstanten Werts als PID-Prozessregler-Sollwert, wenn 40

Parameter 4010 SOLLWERT AUSW auf 19 (INTERN) eingestellt ist.
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Parameter

Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
X...X Einheit und Bereich sind abhangig von der mit den Parametern 4006
EINHEIT und 4007 EINHEIT SKALIER eingestellten Einheit und Skalierung.
4012 INT.SOLLWERT MIN | Einstellung des Minimalwerts fir die gew&hlte PID-Sollwert-Signalquelle. 0.0%
Siehe Parameter 4010 SOLLWERT AUSW
-500.0...500.0% Wert in Prozent.
Beispiel: Analogeingang All wird als PID-Sollwertquelle gewahlt (Wert von
Parameter 4010 ist 1 = Al1). Das Sollwert-Minimum und -Maximum
entsprechen den Einstellungen von 1301 MINIMUM Al1 und 1302
MAXIMUM Al1 wie folgt:
A Sollw.
Sollw. pax > MIN 4012} MIN > MAX
4013 | (MIN)
(MAX) ‘
|
|
|
|
4012 | ‘ 4013 | |
(MIN) ! CAIL (%) (MAX) : AL (%)
1301 1302 1301 1302
4013 INT.SOLLWERT MAX | Einstellung des Maximalwerts fiir die gewahlte PID-Sollwert-Signalquelle. 100.0%
Siehe Parameter 4010 SOLLWERT AUSW und 4012 SOLLWERT MIN.
-500.0...500.0% Wert in Prozent
4014 ISTWERT AUSWAHL | Auswahl des Prozess-Istwerts (Rickfiihrsignal) fir den Prozess-PID-Regler. | 1 = ISTW1
Die Quellen der Variablen ISTW1 und ISTW2 werden mit den Parametern
4016 ISTW1 EING und 4017 ISTW2 EING né&her bestimmt.
ISTW1 ISTW1 1
ISTW1-ISTW2 Subtraktion von ISTW1 und ISTW2 2
ISTW1+ISTW?2 Addition von ISTW1 und ISTW2 3
ISTW1*ISTW2 Multiplikation von ISTW1 und ISTW2 4
ISTW1/ISTW2 Division von ISTW1 und ISTW2 5
MIN(11,12) Wahlt den kleineren der Werte ISTW1 und ISTW2 6
MAX(11,12) Wahlt den groReren der Werte ISTW1 und ISTW2 7
quwl(11-12) Quadratwurzel aus der Subtraktion von ISTW1 und ISTW2 8
qull+qul2 Addition der Quadratwurzel von ISTW1 und der Quadratwurzel von ISTW2 |9
quwil(IST1) Quadratwurzel von ISTW1 10
4015 ISTWERT MULTIPL Legt einen zusétzlichen Multiplikator fur den mit Parameter 4014 ISTWERT | 0.000
AUSWAHL definierten PID-Istwert fest. Der Parameter wird hauptséachlich in
Anwendungen benutzt, bei denen der Istwert aus einer anderen Variablen
(z.B. Durchfluss aus der Druckdifferenz) berechnet wird.
-32.768...32.767 Multiplikator. Bei Parametereinstellung auf Null wird kein Multiplikator
verwendet.
4016 ISTW1 EING Einstellung der Signalquelle fur Istwert 1 (ISTW1). Siehe Parameter 4018 1=Al1
ISTW1 MINIMUM.
All Verwendung von Analogeingang 1 fir ISTW1 1
POT Verwendung des Potentiometers fur ISTW1 2
STROM Stromwert als ISTW1 3
DREHMOMENT Drehmomentwert als ISTW1 4
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Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
LEISTUNG Leistungswert als ISTW1 5
4017 ISTW2 EING Einstellung der Signalquelle fur Istwert 2 (ISTW2). Siehe auch Parameter 1=Al1
4020 ISTW2 MINIMUM.
Siehe Parameter 4016 ISTW1 EING.
4018 ISTW1 MINIMUM Einstellung des Minimumwerts fur ISTW1. 0%
Skalierung des Quellsignals, das als Istwert ISTW1 (eingestellt mit
Parameter 4016 ISTW1 EING) verwendet wird.
Par 4016 Quelle Quelle Min. Quelle Max.
1 Analogeingang {1301 MINIMUM Al1 (1302 MAXIMUM Al1
1:
2 Potentiometer |- -
3 Strom 0 2 - Nennstrom
4 Drehmoment -2 - Nennmoment |2 - Nennmoment
5 Leistung -2 - Nennleistung 2 - Nennleistung
A= Normal; B = Inversion (ISTW1 Minimum > ISTW1 Maximum)
 § 4018
4019
4018 4019 | ‘
. . - ! L
Quelle Min.  Quelle Max. Quelle Min.  Quelle Max.
Quellsignal Quellsignal
-1000...1000% Wert in Prozent
4019 ISTW1 MAXIMUM Einstellung des Maximalwerts fir die Variable ISTW1, wenn ein 100%
Analogeingang als Quelle fir ISTW1 eingestellt worden ist. Siehe Parameter
4016 ISTW1 EING. Die Minimum- (4018 ISTW1 MINIMUM) und Maximum-
Einstellungen von ISTW1 definieren, wie die Spannungs-/Stromsignale, die
von der Messeinrichtung empfangen werden, in einen Prozentwert
umgerechnet werden, der vom PID-Prozessregler ausgewertet wird.
Siehe Parameter 4018 STW1 MINIMUM.
-1000...1000% Wert in Prozent
4020 ISTW2 MINIMUM Siehe Parameter 4018 STW1 MINIMUM. 0%
-1000...1000% Siehe Parameter 4018.
4021 ISTW2 MAXIMUM Siehe Parameter 4019 ISTW1 MAXIMUM. 100%
-1000...1000% Siehe Parameter 4019.
4022 SCHLAF AUSWAHL | Aktiviert die Schlaf-Funktion und wahlt die Quelle fir den 0 = KEINE
Aktivierungseingang aus. AUSW
KEINE AUSW Schlaf-Funktion nicht aktiviert 0
DI1 Die Funktion wird aktiviert/deaktiviert Uber Digitaleingang DI1. 1 = aktiviert, 0 | 1

= deaktiviert.

Die internen Kriterien der Schlaf-Einstellungen mit den Parametern 4023 PID
SCHLAF PEG und 4025 AUFWACHPEGEL sind nicht wirksam. Die Schlaf-
Start- und Stop-Verzégerung gem. Parameter 4024 PID SCHLAF WART und
4026 AUFWACH VERZOG sind wirksam.
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Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
DI2 Siehe Auswahl DI1. 2
DI3 Siehe Auswahl DI1. 3
Dl4 Siehe Auswahl DI1. 4
DI5 Siehe Auswahl DI1. 5
INTERN Automatische Aktivierung und Deaktivierung gem. Einstellungen der 7
Parameter 4023 PID SCHLAF PEG und 4025 AUFWACHPEGEL.
DI1(INV) Die Funktion wird aktiviert/deaktiviert Gber den invertierten Digitaleingang -1
DI1. 1 = deaktiviert, O = aktiviert.
Die internen Kriterien der Schlaf-Einstellungen mit den Parametern 4023 PID
SCHLAF PEG und 4025 AUFWACHPEGEL sind nicht wirksam. Die Schlaf-
Start- und Stop-Verzégerung gem. Parameter 4024 PID SCHLAF WART und
4026 AUFWACH VERZOG sind wirksam.
DI2(INV) Siehe Einstellung DI1(INV). -2
DI3(INV) Siehe Einstellung DI1(INV). -3
DI4(INV) Siehe Einstellung DI1(INV). -4
DI5(INV) Siehe Einstellung DI1(INV). -5
4023 PID SCHLAF PEG Definiert den Start-Grenzwert fiir die Schlaf-Funktion. Wenn die 0.0 Hz
Motordrehzahl unter dem eingestellten Wert (4023) langer als die
Schlafverzdgerung (4024) liegt, schaltet der Frequenzumrichter in den
Schlafmodus: Der Motor wird gestoppt und das Bedienpanel zeigt die
Warnmeldung PID SCHLAF (Code: A2018).
Parameter 4022 SCHLAF AUSWAHL muss auf 7 (INTERN) eingestellt
werden.
PID-Ausgangspegel
t < 4024
—» f-—
t > 4024
LR gl
4023 - — g
1 —
PID Prozess-Istwert | |
A
PID-Sollwert | = 4026
4025 "\
Vo
|
Stopp Start
0,0...500,0 Hz Startpegel fiir die Schlaf-Funktion
4024 PID SCHLAF WART Einstellung der Verzégerungszeit fir die Aktivierung der Schlaf-Funktion. 60.0s
Siehe Parameter 4023 PID SCHLAF PEG. Wenn die Motordrehzahl unter
den Schlafpegel sinkt, startet der Zahler. Wenn die Motordrehzahl den
Schlafpegel Ubersteigt, wird der Z&hler zuriickgesetzt.
0,0...3600,0 s Verzégerung des Starts der Schlaf-Funktion

Aktualisierung
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Parameter
Index Name/Auswabhl
4025 AUFWACHPEGEL

Beschreibung

Einstellung eines Aufwachpegels/einer Abweichung fiir die Schaf-Funktion.
Der Frequenzumrichter wacht auf, wenn die Abweichung des Prozess-
Istwerts vom PID-Sollwert die eingestellte Aufwach-Abweichung (4025) fur
einen langeren Zeitraum, als mit der Aufwach-Verzdgerung (4026)
eingestellt, Ubersteigt. Der Aufwachpegel hangt von der Einstellung des
Parameters 4005 FEHLERWERT INVERS ab.

Wenn Parameter 4005 auf O eingestellt ist:

Aufwachpegel = PID-Sollwert(4010) - Aufwachpegel- Abweichung (4025).
Wenn Parameter 4005 auf 1 eingestellt ist:

Aufwachpegel = PID-Sollwert (4010) + Aufwach-Abweichung (4025)

A Aufwachpegel,
wenn 4005 =1

PID-Sollwert

Aufwachpegel,
wenn 4005 =0
>t

Siehe auch Abbildungen in Parameter 4023 PID SCHLAF PEG.

Standard
0

Einheit und Bereich sind abhéngig von der Einheit und Skalierung gemaf
Einstellungen in 4026 AUFWACH VERZOG und 4007 EINHEIT SKALIER.

4026 AUFWACH VERZOG

Einstellung der Aufwachverzégerung der Schlaf-Funktion. Siehe Parameter
4023 PID SCHLAF PEG.

0.50s

0,00 ... 60,00 s

Aufwachverzégerung

99 DATEN

Auswahl der Sprache. Definition der Motor-Inbetriebnahme-Daten.

9902 APPLIK MAKRO

Auswahl des Applikationsmakros. Siehe Kapitel Applikationsmakros im
ACS150 Benutzerhandbuch (3AFE68656745).

1=ABB
STANDARD

PID-REGELUNG

Neuer Wert. PID-Prozessregelung.

Fur Anwendungen, in denen der Antrieb einen Prozesswert regelt.
Beispiel: Der Antrieb regelt den Druck Uber eine Druckerh6hungspumpe.
Das Druckmesswertsignal und der Drucksollwert werden an den
Frequenzumrichter angeschlossen.

6

Neue Warnmeldungen (EN Seite 106)

CODE | WARNUNG

URSACHE ABHILFE

A2018 | PID SCHLAF

Die Schlaf-Funktion hat den
Schlaf-Modus aktiviert.

Siehe Parametergruppe 40 PROZESS PID 1

Aktualisierung
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Schnellkonfiguration der Prozessregelung

9902 APPLIK
MAKRO
4010 Prozess- 4018 ISTW1
SOLLWERT > pp MINUMUM
AUSW
4019 ISTW1 MAXIMUM 4019I1STW1
4016 ISTW1 L~ 'f MAXIMUM
EING >
4018 ISTW1 MINUMUM 4014 PID-
| | ISTWERT - > Ausgang @
4021 1STW2 MAXIMUM AUSWAHL
4017 ISTW2
EING ’_/||/_
4020 ISTW1 MINUMUM
4001 PID VERSTARKUNG
4002 PID I-ZEIT
(5) | 4003 PID D-ZEIT >
4005 REGELABW INVERS

1. 9902 APPLIK MAKRO: Einstellung 9902 APPLIK MAKRO auf 6 (PID-REGLER).

2. 4010 SOLLWERT AUSW: Einstellung der Quelle fur das PID-Sollwertsignal und
seiner Skalierung (4006 EINHEIT, 4007 EINHEIT SKALIER).

3. 4014 ISTWERT AUSWAHL und 4016 ISTW1 EING: Auswahl des Prozess-
Istwerts (Ruckfuhrsignal) fur das Antriebssystem und Konfigurieren der Istwerte
(4018 ISTW1 MINUMUM, 4019 ISTW1 MAXIMUM).

4. 4017 ISTW2 EING: Wenn ein zweiter Istwert 2 benutzt wird, diesen ebenfalls
konfigurieren (4020 ISTW2 MINIMUM und 4021 ISTW2 MAXIMUM).

5. 4001 PID VERSTARKUNG, 4002 PID I-ZEIT, 4003 PID D-ZEIT, 4005
REGELABW INVERS: Einstellung, falls erforderlich, der gewiinschten
Verstarkung, Integrationszeit, Differenzierzeit und Inversion der Regeldifferenz.

6. Aktivieren des PID-Ausgangs: Pifen und sicherstellen, dass 1106 AUSW.EXT

SOLLW 2 auf 19 (PID1IAUSGANG) eingestellt ist.

Aktualisierung
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Druckerh6hungspumpe

Die folgende Abbildung zeigt ein Anwendungsbeispiel: Der Prozess-PID-Regler
korrigiert die Drehzahl einer Druckerhéhungspumpe auf Basis des gemessenen
Drucks und des eingestellten Drucksollwerts.

Beispiel: Blockschaltbild der PID-Regelung
Druckerh6hungspumpe PID
%-Sollwert Sollw
ACS150 2001 |k
4002 |ti
Istwerte 4003 (td Frequenz-
_ i L
4014 - 4004 [dFitr || Soliwert
4021 4005 errVT
All
PIDmax [ohl
Al2 7|£ PIDMIN |ol1 J
IMOT
%-Sollw. = 4010

Skalierung des PID-Istwert- (Rickfuhr-) Signals 0...10 Bar / 4...20 mA
PID-Istwert ist angeschlossen an All und 4016 ISTW1 EING ist eingestellt auf All.

1. Einstellen:

9902 APPLIK MAKRO auf 6 (PID-REGLER). Skalierung prufen: 1301

MINIMUM Al1 auf Standardwert 20% und 1302 MAXIMUM Al1 auf Standardwert
100% setzen. Pifen und sicherstellen, dass 1106 AUSW.EXT SOLLW 2 auf 19
(PID1IAUSGANG) eingestellt ist.

© ©® N o g pr W N

Einstellen:
Einstellen:
Einstellen:
Einstellen:
Einstellen:
Einstellen:
Einstellen:
Einstellen:
10. Einstellen:

3408 Prozesswert 2 auf 130 (PID1 ISTW).

3409 PROZESSWERT2 MIN auf 0.

2310 PROZESSWERT2 MAX auf 10.

3411 ANZEIGE2 FORM auf 9 (DIREKT).

3412 ANZEIGE2 EINHEIT auf 0 (KEINE EINHEIT).
4006 EINHEIT auf O (KEINE EINHEIT).

4007 EINHEIT SKALIER auf 1.

4008 0 % WERT auf 0.

4009 0 % WERT auf 10.

Skalierung des PID-Sollwertsignals
1. Einstellen: 4010 SOLLWERT AUSW auf 19 (INTERN).

2. Einstellen: 4011 INT. SOLLWERT auf 5.0 ("Bar" wird nicht auf dem Bedienpanel
angezeigt), als Beispiel.

Detaillierte Beschreibungen der jeweiligen Parameter enthalt das ACS150
Benutzerhandbuch (BAFE68656745).

Aktualisierung
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Das folgende Blockschaltbild veranschaulicht die Aktivierungs-/Deaktivierungslogik
der Schlaf-Funktion. Die Schlaf-Funktion kann nur verwendet werden, wenn die PID-

Regelung aktiviert ist.

Set./Reset|
S

Vergleich Auswahl
Ausgangs-_| ]
Frequenz 1 KE'NIIEN/-'\I'LIJE??VI:II— <
1<2 DI1— C Und Verzbg.
4023 —2 - w022 {
%-Sollw. aktiv. — & ,
PID-Reg. aktiv. —
moduliert —| 4024
Vergleich Auswahl Verzdg.
KEINE AUSW — o
0132 71 - INTERN — (< "
1>2 DI1 —o :
4025 — 2 -9
’ 4022 4026

1) 1 = Schlaf-Funktion aktivieren
0 = Schlaf-Funktion deaktivieren

%-Sollw. aktiv: Der %-Sollwert (EXT SOLLW?2) wird verwendet.

Siehe Parameter 1102 AUSW EXT1/EXT2 im ACS150 Benutzerhandbuch (3AFE68656745).
PID-Reg. aktiv: Parameter 9902 APPLIK MAKRO = PID-REGLER.

Siehe ACS150 Benutzerhandbuch (SAFE68576032 [aktuelle EN-Fassung]).

moduliert: Die IGBT-Steuerung des Frequenzumrichters ist in Betrieb.

SIR —
R

Beispiel

Ablaufdiagramm der Schlaf-Funktion.

Motordrehzahl
A

tq = Schlafverzégerung (4024)

- Bedienpanel-
3 Anzeige
] PID
Topegel N\ NGO ~ | SCHLAF
(4023) |
‘ >t
Stopp ' Start
Istwert | o
A 1 Aufwachverzoge-

rung q4026)

h >

Aufwachpegel (4025)1

\j
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Das Diagramm veranschaulicht die Schlaf-Funktion fir eine Druckerh6hungspumpe
mit PID-Regelung (wenn Parameter 4022 SCHLAF AUSWAHL auf INTERVALL
eingestellt ist): Der Wasserverbrauch sinkt wahrend der Nacht. Folglich senkt der
PID-Prozessregler die Motordrehzahl. Allerdings hélt der Motor aufgrund natirlicher
Verluste in den Leitungen und des niedrigen Wirkungsgrades der Pumpen bei
niedriger Drehzahl nicht an, sondern lauft weiter. Die Schlaf-Funktion erfasst die
niedrige Drehzahl und beendet nach Ablauf der Schlaf-Verzégerung den unnétigen
Pumpvorgang. Der Antrieb wechselt in den Schlaf-Modus, wobei der Druck
weiterhin Gberwacht wird. Der Pumpvorgang setzt wieder ein, sobald der Druck
unter den zuléassigen Minimalwert sinkt und die Aufwach-Verzégerung abgelaufen
ist.

Einstellungen:

Parameter Zusatzliche Informationen

9902 Aktivierung der PID-Regelung
4022...4026 Einstellungen fiur die Schlaf-Funktion
Parameter:

Parameter Zusétzliche Informationen

1401 Status der Funktion PID-Schlaf tiber RO
Warnung Zusatzliche Informationen

PID SCHLAF Schlaf-Modus aktiv

Aktualisierung
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NEUE BENUTZER-MAKRO-FUNKTIONALITAT (BENUTZER-
PARAMETERSATZE)

(EN Seite 57)

Makro Geeignete Anwendungen

Benutzer Der Benutzer kann ein individuell gedndertes Standardmakro, d.h. die Parameter-
Einstellungen einschlie3lich Gruppe 99 DATEN im Permanentspeicher ablegen
und die Daten zu einem spéateren Zeitpunkt wieder aufrufen.

Es kdnnen zum Beispiel drei Benutzermakros angelegt und genutzt werden, wenn
ein Umschalten zwischen drei verschiedenen Motoren erforderlich ist.

Benutzermakros (EN Seite 64)

Zusatzlich zu den Standard Applikationsmakros kdnnen drei Benutzermakros erstellt
werden. Mit dem Benutzermakro kann der Benutzer die Parametereinstellungen,
d.h. die Parameter-Einstellungen einschlie3lich Gruppe 99 DATEN im Permanent-
speicher ablegen und die Daten zu einem spateren Zeitpunkt wieder aufrufen. Der
Panel-Sollwert wird auch gespeichert, wenn das Makro im Modus Lokalsteuerung
gespeichert und wieder aufgerufen wird. Die Einstellung bei Fernsteuerung wird im
Benutzermakro gespeichert, nicht jedoch die der Lokalsteuerung.

In den folgenden Schritten wird das Erstellen und Aufrufen von Benutzermakro 1
beschrieben. Die Vorgehensweise ist fur die anderen zwei Benutzermakros iden-
tisch, nur die Werte fur Parameter 9902 unterscheiden sich.

Erstellen von Benutzermakro 1:
* Alle Parameter einstellen.

» Die Parametereinstellungen im Permanentspeicher ablegen; hierzu Parameter
9902 auf -1 (NUTZER1 SPEIC) setzen.

MENU
* Mit Taste "~ die Einstellungen speichern.

Aufrufen von Benutzermakro 1:
» Parameter 9902 auf 0 (NUTZER1LADEN) einstellen.

MENU
* Mit Taste “g="die gespeicherten Einstellungen laden/aktivieren.

Hinweis: Durch das Laden des Benutzermakros werden die
Parametereinstellungen, einschlie3lich Gruppe 99 DATEN, wiederhergestellt.
Prifen Sie, ob die Einstellungen zum verwendeten Motor passen.

Hinweis: Mit Benutzermakros kann zum Beispiel ein Frequenzumrichter drei unter-
schiedliche Motoren antreiben, ohne die Motor-Parameter neu einstellen zu mus-
sen, wenn der Motor gewechselt wird. Der Benutzer muss fir jeden Motor nur
einmal die Einstellungen vornehmen und dann die Daten als drei motorenspezifi-
sche Benutzermakros speichern. Wenn der Motor gewechselt wird, muss nur das
zum Motor gehdrende Benutzermakro geladen werden, dann ist der Frequenzum-
richter betriebsbereit.

Aktualisierung
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Neue Parameter und Parameterwerte (siehe EN Seite 72)

Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
99 DATEN Auswahl der Sprache. Definition der Motor-Inbetriebnahme-Daten.
9902 APPLIK MAKRO Auswahl des Applikationsmakros. Siehe Kapitel Applikationsmakros im 1=ABB
ACS150 Benutzerhandbuch (3AFE68656745). STANDARD
NUTZER1LADEN Neuer Wert. Nutzermakro 1 wird fiir den Betrieb geladen. Priifen Sie vor dem | 0
Laden, ob die gespeicherten Parametereinstellungen und das Motormodell
fur die Anwendung geeignet sind.
NUTZER1 SPEIC Neuer Wert. Nutzermakro 1 speichern. Speichert die aktuellen -1
Parametereinstellungen und das Motormodell.
NUTZER2LADEN Neuer Wert. Nutzermakro 2 fiir den Betrieb laden. Priifen Sie vor dem Laden, | -2
ob die gespeicherten Parametereinstellungen und das Motormodell fur die
Anwendung geeignet sind.
NUTZER2 SPEIC Neuer Wert. Nutzermakro 2 speichern. Speichert die aktuellen -3
Parametereinstellungen und das Motormodell.
NUTZER3LADEN Neuer Wert. Nutzermakro 3 fur den Betrieb laden. Prufen Sie vor dem Laden, | -4
ob die gespeicherten Parametereinstellungen und das Motormodell fur die
Anwendung geeignet sind.
NUTZER3 SPEIC Neuer Wert. Nutzermakro 3 speichern. Speichert die aktuellen -5

Parametereinstellungen und das Motormodell.

Aktualisierung
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NEUE MOTOR-REGELUNGSFUNKTIONEN: Gerduschreduzierung,
DC Stabilisierung und ON (LOAD) Schaltfrequenz-Kontrolloption

Neue Parameter und Parameterwerte (EN Seite 72)

Parameter

Index Name/Auswahl

26
MOTORSTEUERUNG

Beschreibung
Variablen der Motorregelung

Standard

2607 SCHALTFREQ
KONTR

Aktivierung der Schaltfrequenzregelung. Die Auswahl von Parameter 2606
SCHALTFREQUENZ kann eingeschrankt sein (falls aktiviert), wenn die
interne Temperatur des Frequenzumrichters ansteigt. Siehe Diagramm.
Diese Funktion erméglicht die hochste bei den jeweiligen Betriebsbedingun-
gen verwendbare Schaltfrequenz.

Hohere Schaltfrequenzen filhren zu einem geringeren Gerauschpegel, aber
auch zu héheren internen Verlusten.

fsw A
Grenzwert

12 kHz |

8kHz|---+-----7 ~_Frequenzumrichter-

: temperatur
AKHZ|---3------q----0 ‘

»

100°C 110°C  120°C

1=EIN

ON (LOAD)

Neuer Wert. Die Schaltfrequenz kann, statt den Ausgangsstrom zu begren-
zen, sich an die Last anpassen. Dadurch wird bei allen Schaltfrequenzen die
maximale Last moglich. Der Frequenzumrichter senkt automatisch die jewei-
lige Schaltfrequenz, wenn die Last fiir die ausgewahlte Schaltfrequenz zu
hoch ist.

2609 GERAUSCH-
OPTIMUM

Aktivierung der Gerauschoptimierungsfunktion. Mit der Gerduschoptimierung
wird das akustische Motorgerausch anstelle des einen Tons der Schaltfre-
quenz Uber einen Frequenzbereich verteilt, was zu einer reduzierten
Gerauschintensitat fuhrt. Die Zufallskomponente hat einen Durchschnittswert
von 0 Hz und wird zu der mit Parameter 2606 SCHALTFREQUENZ einge-
stellten Frequenz hinzugefigt.

Hinweis: Die Einstellungen sind unwirksam, wenn Parameter
2606 SCHALTFREQUENZ auf 16 kHz eingestellt wird.

0= NICHT
FREIG

NICHT FREIG

Deaktiviert

0

FREIGEGEB

Aktiviert

1

2619 DC STABILISATOR

Gibt die DC-Spannungsstabilisierung frei oder sperrt diese. Der DC-Stabilisa-
tor wird zur Verhinderung maéglicher Spannungsschwankungen im DC-Zwi-
schenkreis des Frequenzumrichters verwendet, die von der Motorlast oder
einem schwachen Einspeisenetz verursacht werden. Bei Spannungsschwan-
kungen stellt der Frequenzumrichter den Frequenz-Sollwert so ein, dass die
Spannung des DC-Zwischenkreises und somit auch die Schwankungen des
Lastmoments stabilisiert werden.

0= NICHT
FREIG

NICHT FREIG

Deaktiviert

FREIGEGEB

Aktiviert

Aktualisierung
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NEUE BREMS-CHOPPER-FUNKTIONALITAT

Neue Parameter und Parameterwerte (siehe EN Seite 72)

Parameter
Index Name/Auswahl Beschreibung Standard
20 GRENZEN Grenzwerte des Antriebs
2020 BREMS-CHOPPER Einstellungen fur die Bremschopper-Steuerung. 0=
EINGEBAUT
EINGEBAUT Interne Bremschopper-Steuerung. 0

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Bremswiderstande installiert sind und die
Uberspannungsregelung durch Einstellung von Parameter 2005 UBERSP
REGLER auf DEAKTIVIERT abgeschaltet ist.

EXTERN Externe Bremschopper-Steuerung. 1

Hinweis: Der Frequenzumrichter ist nur mit den Bremseinheiten
ACS-BRK-X von ABB kompatibel.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass die Bremseinheit und Bremswiderstande

installiert sind und die Uberspannungsregelung durch Einstellung von
Parameter 2005 UBERSP REGLER auf DEAKTIVIERT abgeschaltet ist.

Aktualisierung
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Sicherheit

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die Sicherheitsvorschriften, die bei der Installation, dem
Betrieb und bei der Wartung des Frequenzumrichters befolgt werden missen. Die
Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Verletzungen oder todlichen
Unféllen fihren sowie den Frequenzumrichter, den Motor oder angetriebene
Einrichtungen beschédigen. Lesen Sie die Sicherheitsvorschriften, bevor Sie am
Frequenzumrichter arbeiten.

Verwendung der Warnungssymbole

Es gibt zwei Typen von Sicherheitshinweisen in diesem Handbuch:

Allgemeine Gefahr warnt vor anderen als elektrischen Gefahren, die zu
Verletzungen und/oder Schaden an Geraten flihren kdnnen.

Gefahr; Elektrizitat warnt vor hoher Spannung, die zu Verletzungen
& und/oder Schaden an Geréten filhren kann.

Installations- und Wartungsarbeiten

/N

Diese Warnungen gelten fur alle Personen, die am Frequenzumrichter, Motorkabel
oder Motor arbeiten.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu
Verletzungen, tédlichen Unféllen oder Schaden an Geraten fiihren.

Installations- und Wartungsarbeiten am Frequenzumrichter dirfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal ausgefihrt werden!

* Am Frequenzumrichter, Motorkabel oder Motor darf nicht gearbeitet werden,
wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist. Nach dem Abschalten der
Spannungsversorgung immer funf Minuten warten, damit sich die Zwischenkreis-
Kondensatoren entladen, bevor Sie Arbeiten am Frequenzumrichter, Motor oder
Motorkabel ausftihren.

Stellen Sie durch Messen mit einem Multimeter sicher (Impedanz mindestens

1 MOhm), dass:

1. Keine Spannung zwischen den Eingangsphasen U1, V1 und W1 des
Frequenzumrichters und Erde besteht.

2. Keine Spannung zwischen den Klemmen BRK+ und BRK- und Erde besteht.

» An den Steuerkabeln nicht arbeiten, wenn die Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters oder externer Steuerungsstromkreise eingeschaltet ist.
Extern versorgte Steuerkreise kénnen auch dann gefahrliche Spannung fuhren,
wenn die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters ausgeschaltet ist.

Sicherheit



» Flhren Sie keine Isolations- oder Spannungsfestigkeitsprifungen am
Frequenzumrichter durch.

Hinweis:

* Auch wenn der Motor gestoppt ist, liegen an den Anschlissen U1, V1, W1 und
U2, V2, W2 sowie BRK+ und BRK- geféahrliche Spannungen an.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu
A Verletzungen, tédlichen Unféllen oder Schaden an Geraten fiihren.

» Der Frequenzumrichter kann nicht vor Ort repariert werden. Versuchen Sie nie-
mals einen gestdrten Frequenzumrichter zu reparieren; wenden Sie sich an lhre
lokale ABB-Vertretung oder ein autorisiertes Service-Center wegen eines Aus-
tausches.

» Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspéne in den Frequenzum-
richter gelangen kénnen. Elektrisch leitender Staub im Frequenzumrichter kann
Schéaden oder Fehlfunktionen verursachen.

» Stellen Sie eine ausreichende Kihlung sicher.

Betrieb und Inbetriebnahme

Diese Warnungen richten sich an alle Personen, die den Betrieb und die
Inbetriebnahme planen oder mit dem Frequenzumrichter arbeiten.

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu
A Verletzungen, todlichen Unféllen oder Schaden an Geraten fiihren.

» Vor Inbetriebnahme und Einstellung des Frequenzumrichters muss sichergestellt
sein, dass der Motor und alle angetriebenen Einrichtungen fur den Betrieb im
Drehzahlbereich des Frequenzumrichters ausgelegt sind.Der Frequenzumrichter
kann so eingestellt werden, dass der Motor mit Drehzahlen angetrieben wird, die
oberhalb und unterhalb der Drehzahl bei direktem Netzanschluss liegen.

» Aktivieren Sie nicht die automatische Fehler-Rlcksetzfunktion, wenn dadurch
gefahrliche Situationen entstehen kdnnen. Bei Aktivierung dieser Funktion wird
der Frequenzumrichter nach einem Fehler zurtickgesetzt und der normale
Betrieb lauft weiter.

» Steuern/Regeln Sie den Motor nicht mit einem AC-Schutz oder einer Trennvor-
richtung; verwenden Sie dafir die Start- und Stopp-Tasten und (&> der
Steuertafel oder externe Steuerbefehle (Uber E/A). Die maximal zulassige Anzahl
von Ladezyklen der DC-Kondensatoren (d.h. Einschalten der Spannungsversor-
gung) ist zweimal pro Minute und die maximal zuldssige Anzahl von Ladevorgan-
gen betragt 15 000.

Hinweise:

» Ist eine externe Quelle fir den Start-Befehl ausgewéhlt und das EIN-Signal ist
aktiv, startet der Frequenzumrichter sofort bei Wiederkehr der
Spannungsversorgung nach einer Unterbrechung oder einem Fehler-Reset,

Sicherheit



wenn der Frequenzumrichter nicht fir 3-Draht (ein Impuls) Start/Stopp
konfiguriert ist.

Wenn die Steuertafel nicht auf Lokalsteuerung eingestellt ist (LOC wird nicht auf
der Steuertafel angezeigt), kann der Frequenzumrichter nicht mit der Stopp-Taste
gestoppt werden. Dann muss zum Stoppen des Frequenzumrichters mit der
Steuertafel, die Taste LOC/REM und dann die Stopp-Taste (&> gedriickt
werden.

Sicherheit
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Uber das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden der angesprochene Leserkreis, die Kompatibilitat und der
Inhalt dieses Handbuchs beschrieben. Es enthalt einen Ablaufplan mit Schritten far
die Prufung des Lieferumfangs sowie der Installation und Inbetriebnahme des
Frequenzumrichters. Im Ablaufplan wird auf Kapitel/Abschnitte in diesem Handbuch
verwiesen.

Geltungsbereich

Das Handbuch gilt fir ACS150 Frequenzumrichter mit Firmware-Version 1.30b oder
hoher. Siehe Parameter 3301 SOFTWARE VERSION.

Angesprochener Leserkreis

Dieses Handbuch ist fiir Personen bestimmt, die die Installation planen und ausfiih-
ren, den Frequenzumrichter in Betrieb nehmen, verwenden und Wartungsarbeiten
ausfuhren. Lesen Sie dieses Handbuch vollstéandig durch, bevor Sie am Frequenz-
umrichter arbeiten. Beim Leser werden Grundkenntnisse Uber Elektrotechnik, Ver-
drahtung, elektrische Bauteile und elektrische Schaltungssymbole vorausgesetzt.

Das Handbuch wurde fur die Verwendung weltweit geschrieben. Es werden sowohl
Sl- als auch britisch/amerikanische Einheiten dargestellt. Fir die Installationen in
den Vereinigten Staaten werden spezielle US-Anweisungen gegeben.

Einteilung nach Baugrofen

Der ACS150 wird in den Baugrof3en RO...R2 hergestellt. Einige Anweisungen,
Technische Daten und Mal3zeichnungen, die nur fur bestimmte Baugrdf3en gelten,
sind mit dem Symbol der Baugréf3e (RO...R2) gekennzeichnet. Die BaugroRe des
Frequenzumrichters kdnnen Sie mit Hilfe der Nenndaten-Tabellen auf Seite 123 in
Kapitel Technische Daten identifizieren.

Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschliissels und
der Seriennummer des Gerats an lhre ABB-Vertretung. Eine Liste der Verkaufs-,
Support- und Serviceadressen finden Sie unter www.abb.de/motors&drives auf der
rechten Seite.

Produkt-Schulung

Informationen zu ABB Produkt-Schulungen finden Sie im Internet unter
www.abb.de/abbuniversity und Auswahl Antriebstechnik.

Uber das Handbuch
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Feedback zu den Antriebshandbiichern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns. Bitte
kontaktieren Sie hierzu motors.drives@de.abb.com oder gehen Sie auf die
Internetseite www.abb.com/drives, wahlen Sie dann nacheinander Drives
(Frequenzumrichter und Stromrichter) — Document Library (Link zur Dokumenten-
Datenbank) — ,Manuals feedback form" auf der rechten Seite.

Uber das Handbuch



Aufgabe

BaugréfRe des Frequenzumrichters bestimmen:

RO...R2.

Planung der Installation: Kabelauswahl, usw.

Prufung der Umgebungsbedingungen, Nenndaten
und erforderlichen Kihlluftmenge.

Y

Auspacken und Priifen des Frequenzumrichters.

Y

Wenn der Frequenzumrichter an ein IT- (erdfreies)
oder asymmetrisch geerdetes Netz angeschlossen
wird, prifen, dass die Anschliisse der internen EMV-
Filter aufgetrennt sind.

Y

Montage des Frequenzumrichters an einer Wand
oder Einbau in einem Schaltschrank.

Y

Verlegung der Kabel.

Y

Prufung der Isolation der Netzanschlusskabel sowie
des Motors und des Motorkabels.

Y

Anschluss der Netzkabel.

Y

Anschluss der Steuerkabel.

Y

Prufung der Installation.

Y

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

17

Installations- und Inbetriebnahme-Ablaufplan

siehe

Technische Daten: Nenndaten auf Seite 123

Planung der elektrischen Installation auf Seite
27

Technische Daten auf Seite 123

Mechanische Installation: Auspacken des
Frequenzumrichters auf Seite 23

Hardware-Beschreibung: Typencode auf Seite
21 Elektrische Installation: Anschluss der
Leistungskabel auf Seite 36

Mechanische Installation auf Seite 23

Planung der elektrischen Installation:
Verlegung der Kabel auf Seite 33

Elektrische Installation: Priifung der Isolation
auf Seite 35

Elektrische Installation: Anschluss der
Leistungskabel auf Seite 36

Elektrische Installation: Anschluss der
Steuerkabel auf Seite 38

Installations-Checkliste auf Seite 41

Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A auf
Seite 43

Uber das Handbuch
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Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden in Kurzform der Aufbau des Frequenzumrichters
beschrieben und Informationen zum Lesen des Typenschlissels gegeben.

Ubersicht

Der ACS150 ist ein Frequenzumrichter zur Regelung von AC-Motoren, der an einer
Wand montiert oder in einen Schaltschrank eingebaut werden kann. Der Aufbau der
BaugréfRen RO...R2 unterscheidet sich in einigen Punkten.

Ohne Anschlussbleche (RO und R1)

OFEE [a

Mit Anschlussblechen (RO und R1)

Kuhlluft-Auslass in der oberen Abdeckung

FlashDrop-Anschluss

Montage-Bohrungen

EMV-Filter Erdungsschraube (EMC)

Integrierte Steuertafel

Varistor Erdungsschraube (VAR)

Al W[IN| PP

Integrierter Potentiometer

E/A-Anschliisse

Ol 0N O

Netzanschlisse (U1, V1, W1),
Bremswiderstandsanschluss (BRK+, BRK-) und
Motoranschluss (U2, V2, W2)

10

E/A-Anschlussblech

11

Anschlussblech

12

Klemmen

Hardware-Beschreibung
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Ubersicht: Anschlisse und Schalter
Die Abbildung zeigt die Anschliisse und Schalter des ACS150.

EMV-Filter-
Erdungsschraube G
Varistor-] [
Erdungsschraube 6

Al Typ-Einstellung|

V/ImA]

Analogeingang]

HFlashDrop-Anschluss

[Potentiometer

Relaisausgang

0(2)...+10 V DC oder
0(4)...+20 mA |

Funf Digitaleingénge’]

|_250 VAC/30VDC

DI5 auch als Frequenz-
Eingang nutzbar

PNP oder NPN
12...24VvV DC

interne oder externe
Spannungsversorgung

D,

i

1
PEL1L2 L3
AC- Brems-
Netzanschluss  widerstand

Motor

Hardware-Beschreibung
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Typencode

Der Typenschliissel enthalt Informationen zu Spezifikationen und Konfiguration des
Frequenzumrichters. Der Typenschlissel ist auf dem Typenschild des
Frequenzumrichters angegeben. Die ersten Ziffern von links geben die
Basiskonfiguration an, zum Beispiel ACS150-03E-08A8-4. Der Aufbau des
Typenschliissels wird nachfolgend beschrieben.

ACS150-03E-08A8-4
Produktserie ACS150 —‘7

1-phasig/3-phasig
01 = 1-phasiger Eingang
03 = 3-phasiger Eingang

Konfiguration
E = EMV-Filter angeschlossen, 50 Hz Frequenz
U = EMV-Filter getrennt, 60 Hz Frequenz

Nennausgangsstrom
Im Format xxAy, steht xx fir ganze Zahlen und y fiir den Bruchteil,
z.B. 08A8 bedeutet 8,8 A.

Weitere Informationen siehe Abschnitt Nenndaten auf Seite 123.

Eingangsspannungsbereich
2 =200...240 V AC
4 = 380...480 V AC

Hardware-Beschreibung
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Mechanische Installation

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird die mechanische Installation des Frequenzumrichters
beschrieben.

Auspacken des Frequenzumrichters

Der Frequenzumrichter (1) wird in einem Paket geliefert, das auch die folgenden
Gegenstande enthélt (in der Abbildung wird BaugrélRe RO gezeigt):

Kunststofftasche (2) mit Anschlussblech, E/A-Anschlussblech, Klemmen und
Schrauben/Muttern

Montage-Schablone, Bestandteil des Kartons (3)
Benutzerhandbuch (4)

Mechanische Installation
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Prifen der Lieferung

Priufen Sie, ob Anzeichen von Beschadigungen vorhanden sind. Benachrichtigen
Sie sofort den Spediteur, wenn Sie beschadigte Komponenten bemerken.

Vor der Installation und dem Betrieb prifen Sie anhand der Angaben auf dem
Typenschild des Frequenzumrichters, ob der korrekte Typ geliefert worden ist. Das
Typenschild ist auf der linken Seite des Frequenzumrichters angebracht. Im Beispiel
unten ist der Inhalt dargestellt.

@ 1 |Typenschlissel, siehe Abschnitt Typencode auf Seite
21

@ 2 |Schutzart (IP und UL/NEMA)
3 |Nenndaten, siehe Abschnitt Nenndaten auf Seite 123.
# S % & @ 4 |Seriennummer im Format YWWRXXXX, dabei sind

#EI ) ( 581818 Y:  5..9,A, ... fiir 2005...2009, 2010, ...

*#@ %( +

% #& WW: 01, 02, 03, ... fir Woche 1, Woche 2, Woche
#,H## -. |/ 3 ..

* % + !

R: A, B, C, ... flir die Nummer der Produktversion
XXXX: Ziffer, die jede Woche mit 0001 beginnt
5 |MRP-Code des Frequenzumrichters von ABB

6 |CE-Kennzeichnung und C-Tick und C-UL US-
Kennzeichen (das Typenschild enthélt die giltigen
Kennzeichen des Frequenzumrichters)

Typenschild

Vor der Installation

Der ACS150 kann an einer Wand montiert oder in einen Schaltschrank eingebaut
werden. Prifen Sie die Anforderungen an das Gehéuse hinsichtlich der NEMA 1
Option bei Wandmontage (siehe Kapitel Technische Daten).

Der Frequenzumrichter kann auf drei verschiedene Arten montiert werden:
a) Montage an der Rickseite

b) Montage seitlich

¢) Montage auf einer DIN-Schiene.

Der Frequenzumrichter muss senkrecht montiert werden. Prifen Sie den
Installationsort hinsichtlich der nachfolgend genannten Anforderungen. Details zu
den Baugrol3en siehe Kapitel Abmessungen.

Anforderungen an den Installationsort

Siehe Kapitel Technische Daten hinsichtlich der zulassigen Betriebsbedingungen
des Frequenzumrichters.

Wand

Die Wand sollte méglichst senkrecht und eben sein, aus nicht-entflammbarem
Material bestehen und stabil genug sein, um das Gewicht des Frequenzumrichters
aufnehmen zu kénnen.

Mechanische Installation
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Boden
Der Boden/das Material unter dem Installationsort darf nicht brennbar sein.
Freier Abstand um den Frequenzumrichter

Der bendtigte freie Abstand fur Kiihlung Gber und unter dem Frequenzumrichter
betragt 75 mm (3 in.). An den Seiten des Frequenzumrichters sind keine Abstéande
erforderlich, sie konnen direkt nebeneinander montiert werden.

Montage des Frequenzumrichters

Montage des Frequenzumrichters

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane in den
Frequenzumrichter gelangen kdnnen.

Mit Schrauben

1. Kennzeichnen Sie mit der Montageschablone, auf den Verpackungskarton
aufgedruckt, die Bohrungen fur die Befestigung des Frequenzumrichters. Die
Bohrungen finden Sie auch auf den Zeichnungen in Kapitel Abmessungen.
Anzahl und Anordnung der Bohrungen héangt von der Baugrof3e ab:

a) Befestigung an der Rickseite: vier Bohrungen

b) Befestigung seitlich: drei Bohrungen; eine der unteren Bohrungen befindet
sich am Anschlussblech.

2. Befestigen Sie die Muttern oder Schrauben an den gekennzeichneten Positionen.
3. Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die vorbereitete Wandbefestigung.

4. Ziehen Sie alle Schrauben in der Wand fest an.

Mechanische Installation
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Befestigung auf DIN-Schiene

1. Den Frequenzumrichter, wie in Abbildung a gezeigt, auf die DIN-Schiene setzen.
Zum Abnehmen des Frequenzumrichters, die Verriegelung der Halterung oben
am Frequenzumrichter, wie in Abbildung b gezeigt, eindriicken und l6sen.

Anschlussbleche montieren

1. Die Klemmenplatte an der Platte unten am Frequenzumrichter mit den
mitgelieferten Schrauben befestigen.

2. Das E/A-Anschlussblech an der Klemmenplatte mit den mitgelieferten Schrauben
befestigen.

Mechanische Installation
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Planung der elektrischen Installation

Inhalt dieses Kapitels

Das Kapitel enthalt Anweisungen, die Sie bei der Auswahl des Motors, der Kabel,
beim Antriebsschutz, Kabelfihrung und Betriebsarten des Frequenzumrichters
beachten missen. Werden die Anweisungen von ABB nicht befolgt, kbnnen beim
Betrieb des Frequenzumrichters Probleme auftreten, die durch die Gewahrleistung
nicht abgedeckt werden.

Hinweis: Die Installation muss immer entsprechend den anzuwendenden 6rtlichen
Gesetzen und Vorschriften geplant und ausgefiihrt werden. ABB lehnt jede Haftung
fur Installationen ab, die nicht nach den ortlichen Gesetzen und/oder Vorschriften
ausgefuhrt worden sind.

Motor-Auswahl

Auswahl des 3-phasigen AC-Motors gemal der Kenndaten-Tabelle auf Seite 123 in
Kapitel Technische Daten. In der Tabelle sind die typischen Motorleistungen fir
jeden Frequenzumrichter-Typ angegeben.

AC-Netzanschluss

Verwenden Sie einen festen Netzanschluss.

WARNUNG! Da der Ableitstrom des Gerats typischerweise grof3er als 3,5 mA ist, ist
/\ eine feste Installation gemaf IEC 61800-5-1 erforderlich.

Trennvorrichtung fur den Netzanschluss

Installieren Sie eine handbetatigte Trennvorrichtung zwischen dem Netzanschluss
und dem Frequenzumrichter. Die Trennvorrichtung muss so beschaffen sein, dass
sie in getffneter Position fur Installations- und Wartungsarbeiten verriegelt werden
kann.

» Europa: Zur Einhaltung der européischen Richtlinien geman der Norm
EN 60204-1, Sicherheit von Maschinen, muss die Trennvorrichtung einem der
folgenden Typen entsprechen:

- ein Trennschalter der Gebrauchskategorie AC-23B (EN 60947-3)

- ein Trennschalter mit einem Hilfskontakt, der in allen Fallen den Lastkreis
trennt, bevor die Hauptkontakte des Trennschalters 6ffnen (EN 60947-3)

- ein Leistungsschalter ausgelegt fur eine Trennung gemaf EN 60947-2.

* Andere Regionen: Die Trennvorrichtung muss den anzuwendenden
Sicherheitsvorschriften entsprechen.

Planung der elektrischen Installation
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Thermischer Uberlast- und Kurzschluss-Schutz

/N

Der Frequenzumrichter schiitzt sich selbst und die Eingangs- und Motorkabel gegen
thermische Uberlastung, wenn die Kabel entsprechend dem Nennstrom des
Frequenzumrichters dimensioniert sind. Es sind keine zusatzlichen thermischen
Schutzvorrichtungen erforderlich.

WARNUNG! Sind an den Frequenzumrichter mehrere Motoren angeschlossen,
muss ein separater thermischer Uberlastschalter oder ein Leistungsschalter fiir den
Schutz eines jeden Kabels und Motors verwendet werden. Diese kdnnen eine
separate Sicherung zum Abschalten des Kurzschluss-Stroms erfordern.

Schutz vor Kurzschluss in Frequenzumrichter oder im Einspeisekabel

/N

Die Schutzschaltung muss entsprechend der folgenden Richtlinien aufgebaut sein.

Schaltbild Kurzschluss-Schutz
Niederspannungs- Eingangskabel Frequenz- Schutz des Frequenz-
verteilung | umrichter umrichters und der

Eingangskabel mit

1) ‘ —~ Sicherungen oder
—|/ — ‘ # einem Leistungsschal-
ot ter. Siehe FuRnoten 1)

Y~

I
w2 ml
= “

D wahlen Sie die GroRe der Sicherungen entsprechend den Anweisungen in Kapitel Technische
Daten. Sicherungen schiitzen auch die Einspeisekabel in Kurzschluss-Situationen, begrenzen
Schaden am Frequenzumrichter und verhindern Schaden an angeschlossenen Geraten bei einem
Kurzschluss innerhalb des Frequenzumrichters.

®
Er"i | und 2).
®

2) Leistungsschalter, die von ABB mit dem ACS150 gepriift worden sind, kénnen verwendet werden.
Sicherungen mussen immer zusammen mit Leistungsschaltern verwendet werden. Ihre ABB-
Vertretung ist bei der Auswahl des Schaltertyps behilflich, wenn die Charakteristik des Einspeisenetzes
bekannt ist.

Die Schutzcharakteristik von Leistungsschaltern ist vom Typ, der Konstruktion und den Einstellungen
der leistungsschalter abhéngig. Es gibt auch Einschrankungen bedingt durch die Kurzschlusskapazitét
des Einspeisenetzes.

WARNUNG! Bedingt durch das Funktionsprinzip und die Konstruktion von
Leistungsschaltern, unabhéngig vom Hersteller, kdnnen bei einem Kurzschluss
heil3e ionisierte Gase aus dem Gehéuse des Leistungsschalters austreten. Ein
sicherer Betrieb erfordert bei der Installation und Platzierung des Schalters
besondere Aufmerksamkeit. Befolgen Sie die Anweisungen des Herstellers.

Planung der elektrischen Installation
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Schutz vor Kurzschluss in Motor und Motorkabel

Der Frequenzumrichter schitzt Motor und Motorkabel bei einem Kurzschluss, wenn
das Motorkabel entsprechend dem Nennstrom des Frequenzumrichters dimensio-
niert ist. Zusatzliche Schutzvorrichtungen sind nicht erforderlich.

Thermischer Uberlastschutz des Motors

Entsprechend den Vorschriften muss der Motor gegen thermische Uberlastung
geschiitzt werden und der Strom muss abgeschaltet werden, wenn Uberlast erkannt
wird. Der Frequenzumrichter besitzt eine Thermische Motorschutzfunktion, die den
Motor schitzt und den Strom nétigenfalls abschaltet. Weitere Informationen zum
thermischen Motorschutz finden Sie unter der Beschreibung von Parameter 3005.

Planung der elektrischen Installation
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Auswahl der Leistungskabel

Allgemeine Regeln

Die Netz- und Motorkabel missen entsprechend den lokalen Vorschriften
dimensioniert werden.

» Die Kabel mussen zur Aufnahme des Laststroms des Frequenzumrichters ausrei-
chend bemessen sein. Siehe Kapitel Technische Daten wegen der Angabe des
Nennstroms.

« Die Kabel missen mindestens fiir eine Temperatur von 70°C maximal bei Dauer-
betrieb ausgelegt sein. Fur US-Installationen, siehe Abschnitt Zusatzliche US-
Anforderungen auf Seite 31.

» Die Leitfahigkeit der PE-Leiter muss gleich der Leitfahigkeit der Phasenleiter sein
(gleicher Querschnitt).

* 600 V AC Kabel sind fur Spannungen bis 500 V AC zulassig.
» EMV-Anforderungen siehe Kapitel Technische Daten.

Um die EMV-Anforderungen gemalR CE und C-Tick zu erflillen, muss ein symmetri-
sches geschirmtes Motorkabel verwendet werden (siehe Abbildung unten).

Fur den Netzanschluss ist ein Kabel mit vier Leitern zuléassig, empfohlen wird jedoch
ein geschirmtes symmetrisches Kabel.

Im Vergleich zu einem Kabel mit vier Leitern werden bei Verwendung von symme-
trisch geschirmten Kabeln die elektromagnetischen Emissionen des gesamten
Antriebssystems sowie die Motorlagerstrdome und Lagerverschleil3 vermindert.

Alternative Leistungskabeltypen

Leistungskabeltypen, die mit dem Frequenzumrichter verwendet werden kdnnen,
sind nachfolgend dargestellt.

Empfohlen fur Motor- und Netzanschlusskabel Hinweis: Ein separater PE-Leiter ist erforderlich, wenn
die Leitfahigkeit des Kabelschirms fiir den Zweck nicht
Symmetrisch geschirmtes Kabel: drei Phasenleiter, ausreicht.
ein konzentrischer oder andere symmetrisch
aufgebaute PE-Leiter und ein Schirm
PE-Leiter ;
Schirm i
und Schirm Schirm

@ PE
PE

Zulassig als Netzanschlusskabel

Kabel mit vier Leitern: drei Phasenleiter und ein

Schirm

PE PE
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Motorkabelschirm

Fur die Funktion als Schutzleiter muss der Schirm den gleichen Querschnitt wie der
Phasenleiter haben, wenn er aus dem gleichen Metall besteht.

Um abgestrahlte und leitungsgebundene Hochfrequenz-Emissionen effektiv zu
unterbinden, muss die Leitfahigkeit des Schirms mindestens 1/10 der Phasenleit-
fahigkeit betragen. Die Anforderungen kdnnen mit Kupfer- oder Aluminium-Schirm
auf einfache Weise erfillt werden. Nachfolgend sind die Minimal-Anforderung an
den Motorkabelschirm des Frequenzumrichters dargestellt. Er besteht aus einer
konzentrischen Lage aus Kupferdrahten mit einer spiralférmigen Lage aus
Kupferband. Je besser und dichter der Schirm ist, desto geringer sind die
Emissionen und Lagerstrome.

Isolationsmantel Kupferdrahtschirm Kabel mit drei Adern

((

Zusatzliche US-Anforderungen

Als Motorkabel muss der Typ MC, durchgangig gewelltes armiertes Aluminiumkabel
mit symmetrischen Schutzleitern oder, wenn kein Schutzrohr verwendet wird, ein
geschirmtes Leistungskabel als Motorkabel verwendet werden.

Die Leistungskabel missen fir 75°C (167°F) ausgelegt sein.
Kabelschutzrohr

An den Verbindungsstellen missen Erdungsbricken hergestellt werden, die an
beiden Enden fest angeschlossen sind. Zusatzlich muss ein Anschluss an das
Gehause des Frequenzumrichters erfolgen. Verwenden Sie separate Schutzrohre
fur den Netzanschluss sowie die Verkabelung von Motor und Bremswiderstand und
die Steuerkabel. Verwenden Sie fiir jeden Frequenzumrichter einen separaten
Kabelkanal.

Armierte Kabel / geschirmte Leistungskabel

Sechs-Leiter-Kabel (drei Phasen- und drei Erdleiter) des Typs MC, durchgéngig mit
gewelltem Aluminiumschutzrohr armiertes Kabel mit symmetrischen Schutzleitern
kann von folgenden Anbietern bezogen werden (Handelsnamen in Klammern):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)
» BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

e Oaknite (CLX).

Geschirmte Leistungskabel kénnen von Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) und Pirelli
bezogen werden.

Planung der elektrischen Installation
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Schutz der Relaisausgangskontakte und Dampfung von Stérungen bei
induktiven Verbrauchern

Induktive Verbraucher (Relais, Schiitze, Motoren) verursachen beim Abschalten
momentane Uberspannungen.

Statten Sie die induktiven Verbraucher mit storungsdadmpfenden Schaltungen
[Varistoren, RC-Filter (AC) oder Dioden (DC)] aus, um die beim Abschalten
auftretenden EMV-Emissionen zu reduzieren. Falls sie nicht unterdriickt werden,
kénnen die Stérungen kapazitiv oder induktiv auf andere Leiter im Steuerkabel
Ubertragen werden und so ein Fehlfunktionsrisiko fur andere Teile des Systems sein.

Die Schutzeinrichtungen so nahe wie mdglich an den induktiven Verbrauchern
installieren. Am E/A-Klemmenblock der Regelungskarte des Frequenzumrichters
durfen keine Schutzeinrichtungen installiert werden.

Varistor ’—iil—‘ ______________
o B ! Frequenz- '

230 V AC | umrichter |
| Relaisaus- |

i — [

gang

O
RC-Filter FH:I—‘ fm e
—

| oo |

230 VAC | K Relaisaus- |
o : - gang |

Diode ’—“—I e

° B : Frequr;anz— :

24V DC | I Relaisaus- |
| [

gang

,,,,,,,,,,,,,,

O

Kompatibilitat mit Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (RCD, Residual
Current Device)

Fur ACS150-01x Frequenzumrichter sind Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen des
Typs A, fur ACS150-03x Frequenzumrichter sind Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen
des Typs B verwendbar. Fir ACS150-03x Frequenzumrichter, kbnnen auch andere
SchutzmalRnahmen gegen direkten oder indirekten Kontakt, wie z.B. Trennung
durch doppelte oder verstarkte Isolation oder Trennung vom Einspeisesystem durch
einen Transformator verwendet werden.

Auswahl der Steuerkabel

Alle analogen Steuerkabel (wenn der Analogeingang Al verwendet wird) und die
Kabel flr den Frequenzeingang missen geschirmt sein.

Verwenden Sie doppelt geschirmte Kabel mit verdrillten Leiterpaaren
(Abbildung a, z.B. JAMAK von Draka NK Cables) fur das Analogsignal.
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Ein doppelt geschirmtes Kabel ist die beste Alternative fur Niederspannungs-Digital-
signale, es kann aber auch ein einfach geschirmtes oder ungeschirmtes verdrilltes
Mehrpaar-Kabel (Abbildung b) verwendet werden. Fir den Frequenzeingang muss
immer ein geschirmtes Kabel verwendet werden.

(

l
x T e
a b
Doppelt geschirmtes verdrilltes Einfach geschirmtes verdrilltes
Mehrpaar-Kabel Mehrpaar-Kabel

Analoge und digitale Signale missen in separaten Kabeln tbertragen werden.

Relais-gesteuerte Signale, wenn die Spannung nicht mehr als 48 V betrégt, kbnnen
im selben Kabel wie Digitaleingangssignale tbertragen werden. Es wird empfohlen,
dass die Relais-gesteuerten Signale in verdrillten Leiterpaaren Gbertragen werden.

Verwenden Sie nicht gleichzeitig fur 24 V DC und 115/230 V AC Signale das selbe
Kabel.

Relaiskabel

Der Kabeltyp mit Metallgeflecht-Schirm (z.B. OLFLEX von LAPPKABEL,
Deutschland) wurde geprift und von ABB freigegeben.

Verlegung der Kabel

Verlegen Sie die Motorkabel getrennt von anderen Kabeln. Motorkabel von mehre-
ren Frequenzumrichtern konnen parallel zu anderen verlegt werden. Es wird emp-
fohlen, dass die Motor-, Netz- und Steuerkabel auf separaten Kabelpritschen verlegt
werden. Uber lange Strecken parallel mit anderen Kabeln verlaufende Motorkabel
sind nicht zulassig, um elektromagnetische Stérungen durch die schnellen Anderun-
gen der Ausgangsspannung des Frequenzumrichters zu vermeiden.

Missen Steuerkabel tiber Leistungskabel gefiihrt werden, dann muss dies in einem
Winkel erfolgen, der moglichst 90 Grad betréagt.

Die Kabelpritschen missen untereinander und zur Erde eine gute elektrische
Verbindung haben. Aluminium Tragersysteme kdnnen benutzt werden, um einen
guten Potentialausgleich sicherzustellen.
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Die Kabelfuhrung ist nachfolgend dargestellt.

Motorkabel
Frequenz-
umrichter Netzkabel ¢ min. 300 mm (12 in.)
Netzkabel Motorkabel
¢ min. 200 mm 8in.) 90° L ¢ min. 500 mm (20 in.)
Steuerkabel
Steuerkabel-Verlegung
24V 230V 24V 230V
/
\ /
W>< /|
N
// N
Verlegung im selben Kabelkanal nicht zulassig, Steuerkabel mit 24 V und 230 V im
es sei denn, das 24 V Kabel hat eine Isolation Schaltschrank in separaten Kabelkanalen

fur 230 V oder einen Isoliermantel fur 230 V. verlegen.

Planung der elektrischen Installation
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Elektrische Installation

Inhalt dieses Kapitels

/N

Dieses Kapitel beschreibt die elektrische Installation des Frequenzumrichters.

WARNUNG! Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur von qualifi-
ziertem Fachpersonal ausgefihrt werden. Befolgen Sie die Anweisungen in Kapitel
Sicherheit auf Seite 5. Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften kann zu Ver-
letzungen und tédlichen Unfallen flhren.

Stellen Sie sicher, das der Frequenzumrichter wahrend der Installation vom
Netz getrennt ist. Ist der Frequenzumrichter bereits an die Einspeisung ange-
schlossen, warten Sie funf Minuten nach dem Abschalten der Spannungsver-
sorgung.

Prifung der Isolation

Frequenzumrichter

Fuhren Sie keine Spannungstoleranz- oder Isolationswiderstands-Prufungen (z.B.
mit Hi-Pot oder Megohmmeter) an den Bauteilen des Frequenzumrichters aus, da
diese Prufungen den Frequenzumrichter beschadigen kénnen. Bei jedem Frequenz-
umrichter wurde werksseitig die Isolation zwischen dem Hauptstromkreis und dem
Chassis geprift. Der Frequenzumrichter enthalt Schaltkreise zur Spannungsbegren-
zung, die die Prifspannung automatisch reduzieren.

Eingangskabel

Prifen Sie die Isolation der Eingangskabel entsprechend der lokalen Vorschriften,
bevor der Frequenzumrichter an die Spannungsversorgung angeschlossen wird.

Motor und Motorkabel

=1

Prifen Sie die Isolation von Motor und Motorkabel wie folgt:

1. Prifen Sie, dass das Motorkabel an den Motor angeschlossen und von den
Ausgangsklemmen U2, V2 und W2 des Frequenzumrichters getrennt ist.

2. Messen Sie den Isolationswiderstand des Motorkabels und des Motors zwischen
jeder Phase und Schutzerde mit einem Messgerat und einer Prifspannung von
500 V DC. Der Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss héher als 10 MOhm
sein (Referenzwert bei 25 °C oder 77 °F). Bezlglich der Anweisungen fir die
Messung des Widerstandswerts anderer Motoren wenden Sie sich bitte an die
Hersteller. Hinweis: Durch Feuchtigkeit im Motorgeh&use wird der Widerstands-
wert verringert. Bei Verdacht auf Feuchtigkeit den Motor trocknen und die Mes-
sung wiederholen.

Elektrische Installation
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Anschluss der Leistungskabel

Anschlussplan

Frequenzumrichter
INPUT AUSGANG

PE [ui]vi[wi] (D) [sre-[BRK+ [U2] v2[w2] &)
1)
O\{J:_Jl) f::::j ?
I

[ . N N
PE - — S I R
Alternativen siehe O (¢} (] [, — ,]
Abschnltt‘ l’\ \ =
Trennvorrichtung fur g [ U D Opthnaler
den Netzanschluss auf Lo Bremswiderstand

e} o o)
Seite 27. = _\_ _ ﬁ_ _

L1 L2 L3

1) Das andere Ende des PE-Leiters an der Niederspannungsverteilung erden.

2) Verwenden Sie ein separates Erdungskabel, wenn die Belastbarkeit des Kabelschirms nicht ausreicht (kleiner als die
Belastbarkeit des Phasenleiters) und kein symmetrisch angeordneter Erdungsleiter im Kabel vorhanden ist (siehe
Abschnitt Auswahl der Leistungskabel auf Seite 30).

Hinweis:

Keine asymmetrisch aufgebauten Motorkabel verwenden.

Ist zusatzlich zum induktiven Schirm ein symmetrischer Erdungsleiter im Motorkabel vorhanden, schlieRen Sie den
Erdungsleiter an die Erdungsklemmen am Frequenzumrichter und am Motor an.

Erdung des Motorkabelschirms am Motor

Zur Minimierung von Hochfrequenz-Stérungen:

« das Kabel durch Verdrillen des Schirm wie folgt erden: abgeplattete Breite > 1/5 -
Lange

 oder den Kabelschirm mit einer 360-Grad-Erdung an der Kabelverschraubung des
Motorklemmenkastens erden.
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Vorgehensweise

/N

1. Bei einem IT- (erdfreien) und einem asymmetrisch geerdeten TN-System muss
das interne EMV-Filter durch Entfernen der Schraube an EMC abgeschaltet
werden. Bei 3-phasigen Frequenzumrichtern des Typs U (mit Typencode
ACS150-03U-) ist die Schraube an EMC bereits werkseitig entfernt und durch
eine Plastikschraube ersetzt worden.

WARNUNG! Wird ein Frequenzumrichter, dessen EMV-Filter nicht abgeschaltet ist
an ein IT-Netz [ein erdfreies oder hochohmig geerdetes (iber 30 Ohm) Netz] ange-
schlossen, wird das Netz Uber die EMV-Filter-Kondensatoren des Frequenzumrich-
ters mit dem Erdpotential verbunden. Das kann Gefahren oder Sch&den am
Frequenzumrichter verursachen.

Wird ein Frequenzumrichter, dessen EMV-Filter nicht abgeschaltet ist, an ein
asymmetrisch geerdetes TN-Netz angeschlossen, wird der Frequenzumrichter
beschadigt.

2. SchlieRen Sie den Erdungsleiter (PE) des Netzkabels an die Erdungsklemme an.
SchlieRen Sie die Phasenleiter an die Klemmen U1, V1 und W1 an. Ziehen Sie
die Schrauben mit einem Drehmoment von 0,8 Nm (7 Ibf in.) fest.

3. Das Motorkabel abmanteln und den Schirm zu einem maoglichst kurzen Biindel
verdrillen. Den verdrillten Schirm an die Erdungsklemme anschlieRen. SchlieRen
Sie die Phasenleiter an die Klemmen U2, V2 und W2 an. Ziehen Sie die Schrau-
ben mit einem Drehmoment von 0,8 Nm (7 Ibf in.) fest.

4. Anschluss des optionalen Bremswiderstands an die Klemmen BRK+ und BRK-
mit einem geschirmten Kabel in der gleichen Weise wie beim Motorkabel in
Schritt 3.

5. Sichern Sie die Kabel au3erhalb des Frequenzumrichters mechanisch.

Anzugsmoment:
0,8 Nm (7 Ibf in.)
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Anschluss der Steuerkabel

E/A-Anschlisse
In der Abbildung unten sind die E/A-Klemmen dargestellt.

Al(2) (RO)NC
GND (RO)NO
+10V
+24 V

QDPDDD @ @ D|  beom

| . .
s1 X1A: SCR X1B: (RO)COM
U
Al

DI1

4 o o ¥ w o o0 o DI2
o onooao o zZ2 Z2 DI3

X1A X1B Dl4 :
DI5 Digital- oder Frequenzeingang

%)%,

<

ano |
+10V @

Die Standard-Anschlisse der Steuersignale sind vom verwendeten Applikations-
makro abhangig, das mit Parameter 9902 eingestellt werden kann. Siehe Kapitel
Applikationsmakros mit den Anschlussplanen.

Mit Schalter S1 wird Spannung (U) (0 (2)...10 V) oder Strom (1) (O (4)...20 mA) als
Signaltyp fur den Analogeingange Al eingestellt. Die Werkseinstellung von Schalter
S1 ist Position Strom (1).

I Obere Position: | (Strom) [0 (4)...20 mA], Standard fur Al
U Untere Position: U (Spannung) [0 (2)...10 V]

Wird DI5 als ein Frequenzeingang verwendet, stellen Sie die Parameter der Gruppe
18 FREQ EIN&TRAN AUS entsprechend ein.

richter angeschlossen sind missen an einen Potenzialausgleich angeschlossen
sein, d.h. innerhalb einer Zone, in der alle zugénglichen, spannungfihrenden Teile
elektrisch so angeschlossen sind, dass sie vor mdglichen geféhrlichen Spannungen,
die zwischen ihnen auftreten kdnnen, geschiitzt sind. Dies wird durch eine ord-
nungsgemale Anlagen-Erdung erreicht.

2 WARNUNG! Alle ELV- (Extra Low Voltage) Stromkreise, die an den Frequenzum-
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Vorgehensweise

1. Analogsignal (falls angeschlossen): Die auf3ere Isolierung des Analogsignal-
Kabels entfernen und den blanken Schirm 360 Grad unter der Klemme erden.

2. Die Leiter an die entsprechenden Klemmen anschliel3en.

3. Die Erdungsleiter des verwendeten Leiterpaars des Analogsignal-Kabels
verdrillen und das Biindel an die SCR-Klemme anschliel3en.

4. Digitalsignale: Die Leiter des Kabels an die entsprechenden Klemmen
anschlief3en.

5. Den Erdungsleiter und Schirm (falls vorhanden) des verwendeten Leiterpaars der
Digitalsignal-Kabel zu einem Buindel verdrillen und an die SCR-Klemme
anschlief3en.

6. Alle Kabel auRerhalb des Frequenzumrichters mechanisch sichern.

Anzugsmomente fiir:
- Eingangssignale = 0,22 Nm / 2 Ibf. in.
- Relaisausgange = 0,5 Nm/ 4,4 Ibf. in.

jaL_|

=
=0
=
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Installations-Checkliste

Checkliste

Prufen Sie die mechanische und die elektrische Installation des Frequenzumrichters
vor der Inbetriebnahme. Gehen Sie die Checkliste zusammen mit einer zweiten
Person durch. Lesen Sie Kapitel Sicherheit auf den ersten Seiten dieses Handbuchs
bevor Sie am oder mit dem Frequenzumrichter arbeiten.

Priufung

O

MECHANISCHE INSTALLATION

ELEKTRISCHE INSTALLATION (Siehe Planung der elektrischen Installation und Elektrische

Installation.)

O  Fur erdfreie und asymmetrisch geerdete Netze: Das interne EMV-Filter ist abgeschaltet
(Schraube EMC entfernt).

O Die Kondensatoren sind nachformiert, wenn der Frequenzumrichter langer als zwei Jahre
gelagert war.

O Der Frequenzumrichter ist ordnungsgemal} geerdet.

O Die Netz-/Eingangsspannung entspricht der Nenneingangsspannung des
Frequenzumrichters.

O Die Netzanschliisse an U1, V1 und W1 sind OK und mit dem korrekten Anzugsmoment
festgezogen.

O Die entsprechenden Eingangssicherungen und Trennvorrichtungen sind installiert.

O Die Motoranschliisse an U2, V2 und W2 sind OK und mit dem korrekten Anzugsmoment
festgezogen.

O Die Motorkabelfihrung verlauft getrennt von anderen Kabeln.

Die Umgebungsbedingungen liegen im zuldssigen Bereich. (Siehe Mechanische Installation:
Anforderungen an den Installationsort auf Seite 24, Technische Daten:
Kuhlungsanforderungen auf Seite 125 und Umgebungsbedingungen auf Seite 131.)

Der Frequenzumrichter ist ordnungsgeman senkrecht an einer nicht entflammbaren Wand
montiert. (Siehe Mechanische Installation.)

Die Kuhlluft kann ungehindert strémen. (Siehe Mechanische Installation: Freier Abstand um
den Frequenzumrichter auf Seite 25.)

Der Motor und angetriebene Einrichtungen sind startbereit. (Siehe Planung der elektrischen
Installation: Motor-Auswahl auf Seite 27 und Technische Daten: Motoranschluss auf
Seite 129.)
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Prufung

O Die Anschlisse der externen Steuerung (E/A) sind OK.

O Die Einspeisespannung kann nicht an die Ausgange des Frequenzumrichters geschaltet
werden (mit Bypass-Anschluss).

O Klemmen-Abdeckung und Deckel fir NEMA 1 und Anschlusskasten sind aufgesetzt.

Installations-Checkliste
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Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt Anweisungen zu:
* Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

o Start, Stopp, Wechsel der Drehrichtung und Regelung der Drehzahl des Motors
Uber die E/A-Schnittstelle

Die Verwendung der Steuertafel fir diese Aufgaben wird in diesem Kapitel kurz
beschrieben. Detaillierte Informationen zur Verwendung der Steuertafel enthélt das
Kapitel Steuertafel ab Seite 49.

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

Vergewissern Sie sich, dass Sie die Daten des Motor-Typenschilds zur Hand haben,
wenn Sie die Inbetriebnahme beginnen.

SICHERHEIT

werden.

Die Sicherheitsvorschriften in Kapitel Sicherheit miissen wahrend des
Inbetriebnahme-Vorgangs befolgt werden.

Wenn ein externer Startbefehl eingeschaltet ist, startet der Frequenzumrichter
automatisch

2 Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal vorgenommen

O | Prifung der Installation. Siehe Checkliste in Kapitel Installations-Checkliste.

O Prifen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.
Koppeln Sie die angetriebene Maschine ab, wenn eine falsche Drehrichtung des Motors
einen Schaden verursachen kann.

SPANNUNGSVERSORGUNG EINSCHALTEN

O | Die Spannungsversorgung einschalten. Loc @O
Die Steuertafel geht in den Ausgabe-Modus. .
OUTPUT FWD
EINGABE DER INBETRIEBNAHMEDATEN
0 | Wahlen Sie ein Applikationsmakro (Parameter 9902). Loc 9 902
Der Standardwert 1 (ABB STANDARD) ist in den meisten Féllen geeignet.
PAR FWD

Die Vorgehensweise zur Parametereinstellung im Kurz-Parameter-Modus
wird nachfolgend beschrieben. Detaillierte Anweisungen zur
Parametereinstellung finden Sie auf Seite 57.

Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A
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Die Vorgehensweise zur Parametereinstellung im Kurz-Parameter-Modus:

1. Zum Aufrufen des Hauptmeniis Taste ~\_J driicken, wenn in der unteren

Zeile OUTPUT angezeigt wird; sonst mehrmals Taste 77 driicken, bis
MENU in der unteren Zeile angezeigt wird.

2. Die Tasten .~ a\/<_¥ 7 driicken, bis “PAr S” angezeigt wird.

3. Taste “N_J driicken. Im Display wird ein Parameter im Kurz-Parameter-
Modus angezeigt.

4. Den gewiinschten Parameter mit den Tasten .~ a\/<_¥ > aufrufen.

5. Taste “Y_] driicken und fiir zwei Sekunden halten, bis der Parameterwert
mit unterhalb des Werts angezeigt wird.

6. Wertanderung mit den Tasten .~ a\/<_¥_~. Die Wertanderung erfolgt
schneller, wenn Sie die Taste gedriickt halten.

7. Speichern des Parameterwerts durch Driicken der Taste “§_J.

O | Eingabe der Motordaten vom Motor-Typenschild:

(& ABB Motors C€ -

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz | kW | r/min | A [cos @[IA/N|tE/s

690Y | 50 |30 | 1475 | 32.5 |0.83
400D | 50 |30 | 1475 | 56 |0.83
660Y | 50 | 30 |1470 | 34 |o0.83 380V

380D |50 [30 [1470 [ 59 [0.83 | -@— Einspeise-
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83
240D | 60 | 35 |1770 | 59 | 0.83 spannung
Cat.no___ 3GAA 202 001- ADA

6312/C3 M  6210/C3 [ 180 kg

.G)_ IEC 34-1 {%}

» Motor-Nennspannung (Parameter 9905) — befolgen Sie die
Schritte beginnend ab Schritt 4.

» Motor-Nennstrom (Parameter 9906)
zulassiger Bereich: 0,2...2,0 - I,y A

» Motor-Nennfrequenz (Parameter 9907)

=

MENU

- PArS

MENU

~ 9902

- 9907

PAR FWD

- 590
S5 FWD

- 6@0
=1 FWD

LoC PA9907

Hinweis: Geben Sie die
Motordaten mit exakt den
selben Werten ein, die auf dem
Motorschild eingetragen sind.

~ 9905

9906

PAR FWD
PAR FWD

Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A




Den Maximalwert des externen Sollwerts REF1 einstellen
(Parameter 1105).

Einstellung der Konstantdrehzahlen (Frequenzumrichter-
Ausgangsfrequenzen) 1, 2 und 3 (Parameter 1202, 1203 und
1204).

Einstellung des Mindestwerts (%) der dem Minimalsignal fur
Al(1) entspricht (Parameter 1301).

Einstellung des Maximalgrenzwerts fur die Frequenzumrichter-
Ausgangsfrequenz (Parameter 2008).

Auswahl der Motor-Stopp-Funktion (Parameter 2102).

DREHRICHTUNG DES MOTORS

Prifung der Drehrichtung des Motors.
» Potentiometer vollstédndig gegen den Uhrzeigersinn drehen.

* REM wird links angezeigt), umschalten auf Lokalsteuerung
durch Driicken der Tasten &.

» Taste zum Start des Motors driicken.

e Dann den Potentiometer langsam im Uhrzeigersinn drehen,
bis der Motor dreht.

 Prifen, dass die Drehrichtung des Motors mit der Anzeige
Ubereinstimmt (FWD bedeutet vorwérts und REV rlckwarts).

» Mit Taste (&> den Motor stoppen.

Zum Andern der Drehrichtung des Motors:

» Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsver-
sorgung und warten Sie 5 Minuten damit sich die Zwischen-
kreis-Kondensatoren entladen. Messen Sie die Spannung
zwischen jeder Eingangsklemme (U1, V1 und W1) und Erde
mit einem Mehrfachmessgerat, um sicherzustellen, dass der
Frequenzumrichter spannungsfrei ist.

» Tauschen Sie den Anschluss von zwei Motorkabel-Phasen-
leitern an den Frequenzumrichter-Ausgangsklemmen oder
am Motor-Klemmenkasten.

 Prifen Sie das Ergebnis durch Einschalten der Spannungs-
versorgung des Frequenzumrichters und Wiederholung der
Prifung wie oben beschrieben.

45

- 1105

PAR FWD

— 1202

PAR FWD

~ 1203

PAR FWD

~ 1204

PAR FWD

~ 1301

PAR FWD

2008

PAR FWD

- 2102

PAR FWD

- 2102

PAR FWD

Drehrichtung
Q vorwarts
&
N .
Drehrichtung
X @ rickwarts
R

Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A
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BESCHLEUNIGUNGS-/VERZOGERUNGZEITEN

0 | Einstellung der Beschleunigungszeit 1 (Parameter 2202). Loc 22()2
PAR FWD

O | Einstellung der Verzogerungszeit 1 (Parameter 2203). Loc 2203
PAR _FWD

ABSCHLIESSENDE PRUFUNG

O | Die Inbetriebnahme ist jetzt abgeschlossen. Prufen Sie, dass
keine Fehler oder Alarme im Display angezeigt werden.

Der Frequenzumrichter ist jetzt bereit flr den Betrieb.

Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A
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Steuerung des Frequenzumrichters Uber die E/A-Schnittstelle

In der folgenden Tabelle wird dargestellt, wie der Frequenzumrichter Giber die Digital-

und Analogeingange gesteuert wird, wenn:

» die Motordaten eingegeben worden sind und

» die Standard-Parameter-Einstellungen (Standard) verwendet werden.

VORBEREITENDE EINSTELLUNGEN

Wenn Sie die Drehrichtung &ndern wollen, &ndern Sie die Einstellung
von Parameter 1003 auf 3 (ABFRAGE).

Stellen Sie sicher, dass die Steueranschliisse entsprechend dem
Anschlussplan fur das ABB Standard Makro verdrahtet sind.

Der Frequenzumrichter muss auf Fernsteuerung (REM) eingestellt
sein. Taste &y schaltet zwischen Fernsteuerung und Lokalsteuerung
um.

START UND DREHZALREGELUNG DES MOTORS

Start durch Aktivieren von Digitaleingang DI1.
Die Textanzeige FWD beginnt schnell zu blinken und stoppt nach
Erreichen des Sollwerts.

Regelung der Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters
(Motordrehzahl) durch Einstellung der Spannung oder des Stroms
des Analogeingangs Al(1).

ANDERUNG DER DREHRICHTUNG DES MOTORS

Drehrichtungsumkehr: Aktivierung von Digitaleingang DI2.

Drehrichtung vorwarts: Deaktivierung von Digitaleingang DI2.

STOPPEN DES MOTORS

Deaktivierung von Digitaleingang DI1.
Der Motor stoppt und die Textanzeige FWD beginnt langsam zu
blinken.

Siehe Makro ABB Standard auf
Seite 63.

Bei Fernsteuerung zeigt die
Steuertafelanzeige den Text
REM an.

w00
OUTPUT FWD
= 500
OUTPUT FWD

= 500
OUTPUT REV
= 500
OUTPUT FWD
o 00
OUTPUT FWD

Inbetriebnahme und Steuerung mit E/A
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Steuertafel

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Tasten der Steuertafel und die Display-Anzeigen
beschrieben. Es enthalt weiterhin Anweisungen fiir die Verwendung der Steuertafel
zur Steuerung, Uberwachung und der Anderung von Parameter-Einstellungen.

Integrierte Steuertafel

Der ACS150 arbeitet mit der integrierten Steuertafel mit den Grundfunktionen zur
manuellen Eingabe von Parameterwerten.

Steuertafel
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Ubersicht

In der folgenden Tabelle werden die Tasten-Funktionen und Anzeigen der
integrierten Steuertafel dargestellt.

Nr.

Verwendung / Funktion

LCD-Anzeige - In funf Bereiche eingeteilt:

a. Oben links — Steuerplatz:
LOC: Frequenzumrichter im Modus Lokalsteuerung, d.h. mit der Steuertafel
REM: Frequenzumrichter im Modus Fernsteuerung, d.h. Gber die E/A.

b. Oben rechts — Einheit des angezeigten Werts.
s: Kurz-Parameter-Modus, blattern durch die Parameterliste.

c. Mitte — Variable; allgemein werden Parameter- und Signalwerte, Menus
oder Listen angezeigt. Auch Anzeige der Alarm- und Fehler-Codes.

d. Unten links und Mitte — Betriebsstatus der Steuertafel:
OUTPUT: Ausgabemodus
PAR:
Sténdig: Parametermodus
Blinkend: Geanderte-Parameter-Modus
MENU: Hauptmendi.
EXvN]: Fehlermodus.

e. Unten rechts — Indikatoren:
FWD (vorwarts) / REV (rlickwarts): Drehrichtung des Motors
Langsam blinkend: gestoppt
Schnell blinkend: 1auft, nicht mit Sollwert
Sténdig: lauft, mit Sollwert
BI&I: Der angezeigte Wert kann geandert werden (im Parameter- und
Sollwert-Modus).

RESET/EXIT — Zuriick zur ndchsthdéheren Ebene, ohne den gednderten Wert
zu speichern. Reset von Fehlern im Ausgabe- und Fehler-Modus.

MENU/ENTER - Ubergang auf die nachstniedrigere Meniiebene. Im
Parameter-Einstellmodus wird der angezeigte Wert als neue Einstellung
gespeichert.

Auf —

« Blattert aufwérts durch ein Menu oder eine Liste.

« Erhdht den Wert wenn ein Parameter eingestellt wird.
Sténdiges Driicken der Taste andert den Wert schneller.

Ab —

« Blattert abwarts durch ein Meni oder eine Liste.

« Vermindert den Wert, wenn ein Parameter eingestellt wird.
Sténdiges Driicken der Taste andert den Wert schneller.

LOC/REM - Wechselt zwischen Lokalsteuerung und Fernsteuerung des
Antriebs.

DIR — Andert die Drehrichtung des Motors.

STOP — Stoppt den Antrieb.

START - Startet den Antrieb.

10

Potentiometer — Andert den Frequenz-Sollwert.

Steuertafel
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Bedienprinzip

Die Steuertafel wird mit Tasten und Mens bedient. Eine Option (z.B. Betriebsmodus
oder Parametermodus) wird durch Blattern mit den Pfeiltasten ~a~ und <3 >
gewahlt, bis die Option oder der Parameter im Display angezeigt wird und dann mit
Taste “S_J aufgerufen.

Mit der Taste =7 kehren Sie zur vorherigen Betriebsebene zuriick, ohne
Anderungen zu speichern.

Der ACS150 Frequenzumrichter hat auf der Vorderseite einen integrierten
Potentiometer. Er wird fur die Einstellung des Frequenz-Sollwerts verwendet.

Die integrierte Steuertafel hat sechs Steuertafel-Modi: Ausgabe, Sollwert, Kurz-
Parameter, Lang-Parameter, Gednderte Parameter und Fehler. Der Betrieb in den
ersten finf Modi wird in diesem Kapitel beschrieben. Tritt eine Fehler- oder Alarmbe-
dingung auftritt, schaltet die Steuertafel automatisch in den Fehlermodus und zeigt
den Fehler- oder Alarm-Code. Der Fehler oder Alarm kann im Ausgabe- oder Feh-
lermodus zurtickgesetzt werden (siehe Kapitel Fehlersuche).

Bei Einschalten der Spannungsversorgung befindet sich die Steuertafel im Ausgabe-
modus, in dem die Funktionen Start, Stopp, Drehrichtungswechsel, Umschalten zwi-
schen Lokal- und Fernsteuerung, Uberwachung von bis zu drei Istwerten (nur einer
wird angezeigt) und Einstellung des Frequenz-Sollwerts genutzt werden kénnen.
Um ander Aufgaben zu erledigen, zuerst ins Hauptmeni gehen und dann den jewei-
ligen Modus aufrufen. Nachfolgend wird veranschaulicht, wie die Modi aufgerufen
werden.

Hauptmenu

v

> 491 > rEF
OUTPUT FWD ] ~ 7 MENU FWD

Ausgabe-Modus (S. 55)

Die Steuertafel schaltet
automatisch in den Fehler-

é Sollwert-Modus (S. 56)
¥
Loc
PAr S

MENU FWD

NIOC:iUS- éKurz-Parameter—Modus (S. 57) %
: v
LoC FObO? LOC PIA\?L
r
FWD MENU  FWD

%Fehler—Modus (S.113) % Lang-Parameter-Modus (S. 57)

] ¥

Nach Reset kehrt die
Steuertafel zur vorherigen
Anzeige zurlick.

“ PArCh

MENU

FWD

Geéanderte-Parameter-Modus (S. 57)

Steuertafel
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Allgemeine Aufgaben

In der folgenden Tabelle sind die allgemeinen Aufgaben aufgelistet, der Modus in
dem sie erledigt werden kdnnen und die Seiten auf denen die Aufgaben detailliert

beschrieben werden.

Aufgabe Modus Seite
Umschalten zwischen Lokalsteuerung und Fernsteuerung Jeder 53
Start und Stopp des Frequenzumrichters Jeder 53
Andern der Drehrichtung des Motors Jeder 53
Einstellen des Frequenz-Sollwerts Jeder 54
Anzeige und Einstellen des Frequenz-Sollwerts Sollwert-Modus 56
Einstellen des Frequenz-Sollwerts Ausgabemodus 55
Andern des Einstellwerts eines Parameters Kurz-/Lang-Parameter 57
Auswahl des Uberwachungssignals Kurz-/Lang-Parameter 58
Anzeige und Editieren von geanderten Parametern Geanderte Parameter 59
Rucksetzung von Fehler- und Alarmmeldungen Ausgabe-Modus, Fehler 113

Steuertafel
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Start, Stopp und Umschalten zwischen lokaler Steuerung und Fernsteuerung

Start, Stopp und Umschalten zwischen Lokal- und Fernsteuerung ist in jedem Modus
mdglich. Zum Start oder Stopp des Frequenzumrichters, muss sich der

Frequenzumrichter in Lokalsteuerung (LOC) befinden.

Schritt | Einstellung Anzeige
1. « Umschalten zwischen Fernsteuerung (REM links angezeigt) und LoC
Lokalsteuerung (LOC links angezeigt) mit Taste &£5). .
Hinweis: Das Umschalten auf Lokalsteuerung (LOC) kann mit OUTPUT FWD
Parameter 1606 LOKAL GESPERRT deaktiviert werden.
Nach Driicken der Taste zeigt die Anzeige mit “LoC” oder “rE” den LOC
neuen Steuerplatz und kehrt dann zur vorherigen Anzeige zurtck. O
FWD

Wird der Frequenzumrichter zum ersten Mal eingeschaltet, befindet er

sich in Fernsteuerung (REM) und erwartet Steuersignale Uber die E/A-

Anschlisse. Das Umschalten auf Lokalsteuerung (LOC) und Steuerung

des Frequenzumrichter mit der Steuertafel und dem integrierten Poten-

tiometer erfolgt durch Driicken der Taste . Das Ergebnis hangt davon

ab, wie lange die Taste gedrickt wird:

« Lassen Sie die Taste sofort wieder los (die Anzeige blinkt “LoC"), wird

der Frequenzumrichter gestoppt. Der lokale Sollwert wird mit dem
Potentiometer eingestellt.

« Durch Driicken der Taste fir etwa zwei Sekunden (loslassen, wenn die
Anzeige von “LoC” auf “LoC r” wechselt), bleibt Frequenzumrichter wie
vorher, mit der Ausnahme, dass mit der aktuellen Position des Potentio-
meters der lokalen Sollwert eingestellt ist (ist eine grol3e Differenz zwi-
schen den Fernsteuerungs- und Lokal-Sollwerten, erfolgt der Ubergang
von Fern- auf Lokal-Steuerung nicht sanft). Der Frequenzumrichter
kopiert die aktuellen Fernsteuerungswerte fur den Lauft-/Stopp-Status
und den Sollwert und verwendet sie als erste Einstellungen der lokalen
Steuerung.

» Stopp des Frequenzumrichters bei Lokalsteuerung mit Taste (@)D. Der Text F\_ND Od?r REV in der
unteren Zeile beginnt langsam
zu blinken.

» Start des Frequenzumrichter bei Lokalsteuerung mit Taste (. Der Text FWD od(_er REV in der
unteren Zeile beginnt schnell zu
blinken. Das Blinken hort auf,
wenn der Sollwert erreicht ist.

Andern der Drehrichtung des Motors
Der Wechsel der Drehrichtung des Motors ist in jedem Modus méglich.
Schritt | Einstellung Anzeige
1. Ist der Frequenzumrichter auf Fernsteuerung eingestellt (REM wird links | |LOC

angezeigt), umschalten auf Lokalsteuerung durch Driicken der Taste 1

. In der Anzeige wird kurz “LoC” oder “rE” angezeigt und dann OUTPUT FWD

erscheint wieder die vorherige Anzeige.

2. Umschalten der Drehrichtung von vorwarts (FWD Anzeige unten) auf LOC

rickwarts (REV Anzeige unten) oder umgekehrt durch Driicken der Taste .
OUTPUT REV

Hinweis: Parameter 1003 muss auf 3 (ABFRAGE) eingestellt werden.

Steuertafel
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Einstellung des Frequenz-Sollwerts

Der lokale Frequenz-Sollwert kann mit dem integrierten Potentiometer in jedem
Modus eingestellt werden, wenn der Frequenzumrichter lokal gesteuert wird und
Parameter 1109 LOC REF SOURCE auf den Standardwert O (POT) eingestellt ist.

Wurde Parameter 1109 LOC REF SOURCE auf 1 (KEYPAD) geéandert, kann der
Sollwert im Sollwert-Modus mit den Tasten .~a~ und <¥ > eingestellt werden (siehe
Seite 56).

Zur Anzeige des aktuellen lokalen Sollwerts missen Sie den Sollwert-Modus
aufrufen.

Schritt

Einstellung Anzeige

1.

links angezeigt), durch Driucken der Taste auf lokale Steuerung
umschalten. In der Anzeige wird kurz “LoC” angezeigt, bevor auf lokale MENU FW.
Steuerung umgeschaltet wird.

Hinweis: Mit Gruppe 11 SOLLWERT AUSWAHL, kann die Einstellung
des Fernsteuer- (externen) Sollwerts bei Fernsteuerung (REM) geandert
werden z.B. mit dem integrierten Potentiometer oder den Tasten /~A™

und v .

Befindet sich der Frequenzumrichter im Fernsteuermodus (REM wird LoC PAr S
D

 Zur Erhéhung des Sollwerts muss der Potentiometer im Uhrzeigersinn
gedreht werden.

 Zur Verminderung des Sollwerts muss der Potentiometer gegen den
Uhrzeigersinn gedreht werden.

Steuertafel
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Im Ausgabemodus kdnnen Sie:
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* bis zu drei Istwertsignale der Gruppe 01 BETRIEBSDATEN uberwachen, es wird

ein Signal angezeigt

» Start, Stopp, Wechseln der Drehrichtung und Umschalten zwischen Steuertafel-
betrieb und Fernsteuerung und Einstellen des Frequenzsollwerts.

In den Ausgabemodus gelangen Sie durch Driicken der Taste =7 bis in der

Anzeige unten der Text OUTPUT erscheint.

Die Anzeige zeigt einen Wert eines Signals aus
Gruppe 01 BETRIEBSDATEN. Die Einheit wird rechts
daneben angezeigt. Auf Seite 58 ist dargestellt, wie
bis zu drei Signale im Ausgabemodus Uberwacht

REM
OUTPUT

491,

FWD

werden koénnen. In der Tabelle unten ist angegeben, wie jeweils eines der Signale

angezeigt wird.

Blattern durch die Uberwachungssignale

Schritt | Einstellung Anzeige
1. Wenn mehr als ein Signal fur die Uberwachung ausgewahlt worden ist 4 1
(siehe Seite 58), kdnnen sie im Ausgabemodus durchgeblattert werden. REM .
Durchblattern der Signale durch wiederholtes Driicken der Taste /~a™\. OUTPUT FWD
Rickwarts blattern mit Taste <_w_. 0 5
REM
OUTPUT FWD
w107
OUTPUT FWD

Steuertafel
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Sollwert-Modus
Im Sollwert-Modus kdénnen Sie:
» den Frequenz-Sollwert anzeigen und einstellen

» Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Steuertafelbetrieb
und Fernsteuerung umschalten.

Anzeigen und Einstellen des Frequenz-Sollwert

Der lokale Frequenz-Sollwert kann mit dem integrierten Potentiometer in jedem
Modus eingestellt werden, wenn der Frequenzumrichter lokal gesteuert wird und
Parameter 1109 LOC REF SOURCE auf den Standardwert O (POT) eingestellt ist.
Wurde Parameter 1109 LOC REF SOURCE auf 1 (KEYPAD) geéndert, muss der

Sollwert im Sollwert-Modus eingestellt werden.

Die Anzeige des aktuellen lokalen Sollwerts ist nur im Sollwert-Modus mdglich.

Schritt

Einstellung

Anzeige

1.

Das Hauptmenu durch Driicken der Taste “X_J wenn Sie im
Ausgabemodus sind, sonst durch wiederholtes Driicken der Taste ™7
bis MENU unten im Display angezeigt wird.

o PAr

MENU FWD

Ist der Frequenzumrichter auf Fernsteuerung eingestellt (REM wird links
angezeigt), umschalten auf Lokalsteuerung durch Driicken der Tasten
. Es wird kurz “LoC” angezeigt, bevor auf Lokalsteuerung
umgeschaltet wird.

Hinweis: Mit Gruppe 11 SOLLWERT AUSWAHL, kann die Einstellung

des Fernsteuer- (externen) Sollwerts bei Fernsteuerung (REM) geandert
werden z.B. mit dem integrierten Potentiometer oder den Tasten .~ A ™

und ¥ .

= PAr

MENU FWD

Ist die Steuertafel nicht im Sollwert-Modus (“rEF” nicht sichtbar), die
Tasten .~ A oder _¥_ driicken, bis “rEF” angezeigt wird und dann
Taste “Y_] driicken. Jetzt wird der aktuelle Sollwert mit unter dem
Wert angezeigt.

LOC

re

MENU FWD

LOC

491,

FWD

Bei Einstellung von Parameter 1109 LOC REF SOURCE = 0 (POT,
default):

« Zur Erhdhung des Sollwerts muss der Potentiometer im Uhrzeigersinn
gedreht werden.

« Zur Verminderung des Sollwerts muss der Potentiometer gegen den
Uhrzeigersinn gedreht werden.

Der neue Wert (Potentiometer-Einstellung) wird angezeigt.

Bei Einstellung von Parameter 1109 LOC REF SOURCE = 1 (KEYPAD):
 Zur Erhéhung des Sollwerts Taste .~ a ™ driicken.

« Zur Verminderung des Sollwerts Taste \_¥_~ driuicken.

Der neue Wert wird angezeigt.

LOC

FWD

LOC

500.

FWD
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Parameter-Modus

Es gibt zwei Parameter-Modi: Kurz-Parameter-Modus und Lang-Parameter-Modus.
Die Funktion beider ist identisch, die Ausnahme ist, dass im Kurz-Parameter-Modus
nur die Mindestanzahl der Parameter angezeigt wird, die typischerweise fiur die
Inbetriebnahme des Frequenzumrichters erforderlich sind (siehe Abschnitt
Parameter im Kurz-Parameter-Modus auf Seite 70). Im Lang-Parameter-Modus wer-
den alle vom Benutzer einstellbaren Parameter einschlie3lich der des Kurz-Parame-
ter-Modus angezeigt.

Im Parameter-Modus koénnen Sie:
» Parameterwerte anzeigen und andern

» Start, Stopp, Wechseln der Drehrichtung und Umschalten zwischen
Steuertafelbetrieb und Fernsteuerung und Einstellen des Frequenz-Sollwerts.

Auswahl eines Parameters und andern seines Werts

Schritt | Einstellung Anzeige
1. Das Hauptmenii durch Driicken der Taste “S_J aufrufen, wenn Sie im LoC
Ausgabemodus sind, sonst durch wiederholtes Driicken der Taste =7~ r E
bis MENU unten im Display angezeigt wird. MENU FWD
2. Ist die Steuertafel nicht im Parameter-Modus (“PAr S”/“PAr L” nicht LoC
sichtbar), die Tasten (~A™ oder \_¥_~ driicken, bis “PAr S” (Kurz- PAr
Parameter-Modus) oder “PAr L” (Lang-Parameter-Modus) angezeigt wird. MENU FWD
~ PAr
MENU FWD
3. Kurz-Parameter-Modus (PAr S): LoC 1 2 O
» Die Taste “X_J driicken. In der Anzeige wird eine Nummer der
Parameter des Kurz-Parameter-Modus angezeigt. Der Buchstabe s in PAR FWD
der oberen rechten Ecke zeigt an, dass Sie durch die Parameter im
Kurz-Parameter-Modus blattern.
Lang-Parameter-Modus (PAr L): LoC 1
« Die Taste “X_] driicken. In der Anzeige wird die Nummer einer der - =
Parametergruppen im Lang-Parameter-Modus angezeigt. PAR FWD
* Mit den Tasten ~~a™ und _¥_ blattern Sie ur gewilinschten LoC
Parametergruppe. - 2 -
+ Die Taste “_J driicken. In der Anzeige wird einer der Parameter der PAR FWD
ausgewahlten Gruppe angezeigt. LoC 1 2 O 2
PAR FWD
4, Durch Blattern mit den Tasten /A und <_¥_~ kénnen Sie den LoC
gewiinschten Parameter aufrufen. 1
PAR FWD
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Schritt

Einstellung

Anzeige

5.

Die Taste “\_J driicken und fiir etwa zwei Sekunden halten, bis in der
Anzeige der Parameterwert mit darunter erscheint, wodurch
angezeigt wird, dass die Anderung des Prameterwerts jetzt moglich ist.

Hinweis: Wenn sichtbar ist, kann durch gleichzeitiges Driicken der
Tasten .~ A und ¥ _~ der angezeigte Wert auf den
Standardeinstellwert des Parameters geandert werden.

LOC

00

E=1 FWD

Mit den Tasten .~ A und ¥ _~ kann der Parameterwert geandert
werden. Ist der Parameterwert geéndert worden, beginnt die Anzeige von
zu blinken.

* Zum Sichern des angezeigten Prameterwerts die Taste “S_J driicken.

* Um den neuen Wert nicht zu sichern und den Originalwert
beizubehalten, die Taste "7 driicken.

LOC

1.20.

PAR FWD

LOC

120

PAR FWD

Auswahl der Signale, die Uberwacht werden sollen

Schritt

Einstellung

Anzeige

1.

Auswabhl, welche Signale im Ausgabemodus tberwacht werden sollen
und wie sie mit den Parametern von Gruppe 34 ANZEIGE
PROZESSWERTE angezeigt werden. Detaillierte Angaben zum Andern
von Parameterwerten siehe Seite 57.

Als Standard kénnen die folgenden drei Signale durch Blattern Giberwacht
werden:
0103 AUSGANGSFREQ, 0104 STROM und 0105 DREHMOMENT.

Zum Andern der Standardsignale aus Gruppe 01 BETRIEBSDATEN bis
zu drei Signale auswahlen, die durchblattert werden kénnen.

Signal 1: Anderung des Werts von Parameter 3401 PROZESSWERT1 to
auf den Index des Signal-Parameters in Gruppe 01 BETRIEBSDATEN
(= Nummer des Parameter ohne fiihrende Null), z.B. 105 bedeutet
Parameter 0105 DREHMOMENT. Wert 0 bedeutet, dass kein Signal
angezeigt wird.

Fir Signale 2 (3408 PROZESSWERT?2) und 3 (3415 PROZESSWERT?3)
den Vorgang wiederholen. Ist zum Beispiel 3401 = 0 und 3415 = 0, ist das
Anzeigen deaktiviert und das mit 3408 eingestellte Signal erscheint in der
Anzeige. Sind alle drei Parameter auf O eingestellt, d.h. keine Signale fur
die Uberwachung ausgewahlt, erscheint in der Anzeige der Text “n.A.”.

LOC

103

FWD

LOC

204

S=1 FWD

LOC

102

S=1 FWD

Auswabhl der Darstellungsform der Signale. Details siehe Parameter
3404.

Signal 1: Parameter 3404 ANZEIGE1 FORM
Signal 2: Parameter 3411 ANZEIGE2 FORM
Signal 3: Parameter 3418 ANZEIGE3 FORM.

LOC

9

PAR FWD

Auswahl der Einheit, in der die Signale angezeigt werden. Diese
Einstellung ist unwirksam, wenn die Parameter 3404/3411/3418 auf 9
(DIREKT) eingestellt sind. Details siehe Parameter 3405.

Signal 1: Parameter 3405 ANZEIGE1 EINHEIT
Signal 2: Parameter 3412 ANZEIGE2 EINHEIT
Signal 3: Parameter 3419 ANZEIGE3 EINHEIT.

LOC

3

PAR FWD
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Schritt | Einstellung Anzeige
4. Auswahl der Skalierung der Signale durch Angabe der Minimum- und LoC
Maximum-Anzeigewerte. Diese Einstellung ist unwirksam, wenn die .
Parameter 3404/3411/3418 auf 9 (DIREKT) eingestellt sind. Details siehe PAR FWD
Parameter 3406 und 3407. LOC 5@00
Signal 1: Parameter 3406 ANZEIGE1 MIN und 3407 ANZEIGE1 MAX
Signal 2: Parameter 3413 ANZEIGE2 MIN und 3414 ANZEIGE2 MAX PAR FWD
Signal 3: Parameter 3420 ANZEIGE3 MIN und 3421 ANZEIGE3 MAX.
Modus 'Geanderte Parameter’
Im Modus 'Geénderte Parameter’ kbnnen Sie:
» eine Liste aller von den Standardeinstellungen des Makros abgednderten
Parameter anzeigen
» diese Parametereinstellungen &ndern
» Starten, Stoppen, Wechseln der Drehrichtung und Umschalten zwischen
Steuertafelbetrieb und Fernsteuerung.
Anzeigen und Andern der geanderten Parameter
Schritt | Einstellung Anzeige
1. Das Hauptmenu durch Driicken der Taste “Y_] aufrufen, wenn Sie im
Ausgabemodus sind, sonst durch wiederholtes Driicken der Taste =7  ||LOC rE
bis MENU unten im Display angezeigt wird. MENU FWD
2. Wenn sich die Steuertafel nichtim Modus 'Geénderte Parameter’ befindet ||LOC
(“PArCh” nicht sichtbar), die Tasten .~a ™ oder <_¥_ driicken, bis Sie r
“PArCh” sehen, und dann die Taste “X_] driicken. Im Display wird jetzt MENU FWD
die Nummer des ersten geé&nderten Parameters angezeigt und PAR
; LoC
blinkt. 1 1 O
PAR FWD
3. Mit den Tasten .~a ™\ und <_¥_~ zum gewiinschten geanderten LOC
Parameter in der Liste blattern.
PAR FWD
4, Die Taste “Y_J driicken und etwa zwei Sekunden halten, bis im Display  ||{LOC
der Wert des Parameters angezeigt wird mit unterhalb der Anzeige,
wodurch angezeigt wird, dass der Parameter jetzt gedndert werden kann. PAR FWD
Hinweis: Wenn sichtbar ist, kann durch gleichzeitiges Driicken der
Tasten ~~Aa™ und (¥ _~ der angezeigte Wert auf den
Standardeinstellwert des Parameters gedndert werden.
5. Mit den Tasten .~ A ™ und ¥ _~ kann der Parameterwert gedndert LOC
werden. Ist der Parameterwert geandert worden, beginnt die Anzeige von
zu blinken. PAR FWD
+ Zum Sichern des angezeigten Prameterwerts die Taste ~Y_J driicken. LoC 1 O O 3
* Um den neuen Wert nicht zu sichern und den Originalwert
PAR FWD

beizubehalten, die Taste [“7 driicken.
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Applikationsmakros

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Applikationsmakros beschrieben. Fir jedes Makro wird
ein Anschlussplan der Standard-Steueranschlisse (Digital- und Analog-E/A)
gezeigt.

Ubersicht tUiber die Makros

Applikationsmakros sind vorprogrammierte Parametersatze. Bei der Inbetriebnahme
des Frequenzumrichters wahlt der Benutzer eines der Makros, das fir die
Anwendung am besten geeignet ist, mit Einstellung von Parameter 9902 APPLIK
MAKRO aus.

Der ACS150 hat funf Applikationsmakros. Die folgende Tabelle enthéalt eine
zusammenfassende Darstellung der Makros und beschreibt, fir welche
Anwendungen sie geeignet sind.

Makro Geeignete Anwendungen

ABB Normale Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine, eine, zwei oder
STANDARD drei Konstantdrehzahlen verwendet werden. START/STOP wird Uber einen
Digitaleingang gesteuert (Pegel Start und Stopp). Es kann zwischen zwei
Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten umgeschaltet werden.

3-Draht Normale Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine, eine, zwei oder
drei Konstantdrehzahlen verwendet werden. Der Frequenzumrichter wird mit
Tasten gestartet und gestoppt.

Drehrich- Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine, eine, zwei oder drei
tungswechsel | Konstantdrehzahlen verwendet werden. Start, Stopp und Drehrichtung werden
Uber zwei Digitaleingdnge gesteuert (eine Kombination der Eingangszustande
bestimmt den Betrieb).

Motorpotentio- | Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine oder eine Konstantdrehzahl
meter verwendet wird. Die Drehzahl wird Uber zwei Digitaleingdnge geregelt (Erhdhen /
Vermindern / Halten).

Hand/Auto Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen zwischen zwei Steuerplatzen
umgeschaltet werden muss. Bestimmte Steuersignal-Anschliisse sind fur ein
Gerét reserviert, die restlichen fiir das andere Gerét. Ein Digitaleingang schaltet
zwischen den Anschliissen (Geréten), die verwendet werden, um.
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Ubersicht Uber die E/A-Anschliisse der Applikationsmakros

Die folgende Tabelle enthalt eine Ubersicht tiber die Standard E/A-Anschlusse aller
Applikationsmakros.

Makro
Eingang/ :
Ausgang | Agg Standard 3-Draht Drehrich- Motor Poten- | - 4/Auto
tungswechsel tiometer
Al Frequenz- Frequenz- Frequenz- - Frequ.-Sollw.
Sollwert Sollwert Sollwert (Auto)
DI1 Stopp/Start Start (Impuls)  |Start (vorwérts) |Stopp/Start Stopp/Start
(Hand)
DI2 Vorwarts/ rick- |Stopp (Impuls) |Start (rickw.) |Vorwarts/ riick- |Vorw./ rickw.
warts warts (Hand)
DI3 Konst.- Vorwarts/ rick- |Konst.- Freq.-Sollw. Hand/Auto
Drehzahl warts Drehzahl erhéhen
Eingang 1 Eingang 1
DI4 Konst.- Konst.- Konst.- Freq.-Sollw. Vorw./riick-
Drehzanhl Drehzahl Drehzahl vermindern warts (Auto)
Eingang 2 Eingang 1 Eingang 2
DI5 Rampenpaar- |Konst.- Rampenpaar- |Konst.- Stopp/Start
Auswahl Drehzahl Auswahl Drehzahl 1 (Auto)
Eingang 2
RO Fehler (-1) Fehler (-1) Fehler (-1) Fehler (-1) Fehler (-1)
(COM, NC, NO)

D Der Frequenz-Sollwert kommt vom integrierten Potentiometer wenn Steuerung 'Hand’ eingestellt ist.
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Makro ABB Standard

Dies ist das Standard-Makro. Es bietet eine E/A-Konfiguration mit drei

Konstantdrehzahlen fur allgemeine Antriebsaufgaben. Die voreingestellten
Parameter haben die Standardwerte, die in Kapitel Istwertsignale und Parameter ab
Seite 69 angegeben sind.

63

Bei Verwendung abweichender Anschlisse von den unten dargestellten Standard-
Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Anschliisse auf Seite 38.

Standard E/A-Anschlisse

E/A-Anschluss ¥

Signalkabel-Schirm

Frequenzsollwert: 0...20 mA

Masse Analogeingangskreis

Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA

Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA

Masse fir Hilfsspannungsausgang

Masse fur Digitaleingédnge

Stop (0) / Start (1)

Vorwaérts (0) / Ruckwarts (1)

Auswahl Festdrehzahl ¥

Auswahl Festdrehzahl V)

Rampen-Auswahl: Beschleunigung und Verzégerung 2)

Relaisanschluss ®

r—— - —_— — — 1
7 SCR
s ' e e S ~ 4
' > I Al
| o ! I | F\J L, ToND
| | L | ‘ L 3)
7 +10V
[1...10 kOhm T \
| Alternativanschluss fir | 24V
Al1l. Wenn benutzt, | B GND
den Schalter IU auf U DCOM
| (0...10 V Spannungs- | I DI
| signal) einstellen. | S
| | I DI2
o N I DI3
b
I DI5
COM
NC
X NO

Relaisausgang
:1 Kein Fehler [Fehler (-1)]
L

D siehe Parametergruppe 12

o= Rampenzeiten gemaR Einstellungen von

Parametern 2202 und 2203.

Parametern 2205 und 2206.
3) 360-Grad-Erdung unter einer Klemme.

4) Anzugsmoment = 0,22 Nm / 2 Ibf. in.

5 Anzugsmoment = 0,5 Nm / 4,4 Ibf. in.

FESTDREHZAHLEN:
DI3|Dl4|Betrieb (Parameter)
0 | O |Drehzahl Uber integrierten
Potentiometer einstellen
1 | 0 |FESTDREHZAHL 1 (1202)
0 | 1 |[FESTDREHZAHL 2 (1203)
1 | 1 |FESTDREHZAHL 3 (1204)

1 = Rampenzeiten gemaR Einstellungen von
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Makro 3-Draht

Dieses Makro wird verwendet, wenn der Antrieb mit Drucktasten gesteuert wird. Es
bietet drei Konstantdrehzahlen. Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von
Parameter 9902 auf 2 (3-DRAHT) eingestellt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standardwerte bei
verschiedenen Makros auf Seite 69. Bei Verwendung abweichender Anschliisse von
den unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Anschliusse auf
Seite 38.

Hinweis: Wenn der Stop-Eingang (D12) deaktiviert ist (kein Signal), sind die Start-
und Stop-Tasten der Steuertafel nicht wirksam.

Standard E/A-Anschlisse

E/A-Anschluss ¥

r——- - _ — — 1
— SCR Signalkabelschirm
I s e :
| T Al Frequenzsollwert: 0...20 mA
’—é IKOI_ | : ) GND Masse Analogeingangskreis
12...10Oh R +10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
m =

+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA

| All. Wenn benutzt, GND Masse fur Hilfsspannungsausgang
den Schalter IU auf U
‘ (0...10 V Spannungs-

| signal) einstellen.

DCOM |Masse fiir Digitaleingange
I DI1 Start (Impuls £)

I DI2 Stop (Impuls 1)
Lo N I DI3 Vorwarts (0) / Rtuckwarts (1)
I YY) Auswahl Festdrehzah! V)
b5 Auswahl Festdrehzah! Y
Relaisanschluss 4

\
\
|
\
| Alternativanschluss fur |
|
|
\
|

COM Relaisausgang
NC :, Kein Fehler [Fehler (-1)]
& NO —
D siehe Parametergruppe 12 2) 360-Grad-Erdung unter einer Klemme.

FESTDREHZAHLEN:
DI3|Dl4|Betrieb (Parameter)

0 | O |Drehzahl Giber integrierten
Potentiometer einstellen

1 | O [FESTDREHZAHL 1 (1202)
0 | 1 |FESTDREHZAHL 2 (1203)
1 | 1 |[FESTDREHZAHL 3 (1204)

3 Anzugsmoment = 0,22 Nm / 2 Ibf. in.
4) Anzugsmoment = 0,5 Nm/ 4,4 Ibf. in.
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Diese Makro stellt eine E/A-Konfiguration zur Verfiigung, die an eine Folge von DI-
Steuersignalen beim Drehrichtungswechsel des Antriebs angepasst ist.

Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von Parameter 9902 auf 3 (DREHR
UMKEHR) eingestellt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standardwerte bei
verschiedenen Makros auf Seite 69. Bei Verwendung abweichender Anschliisse von
den unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Anschlisse auf
Seite 38.

Standard E/A-Anschlisse

E/A-Anschluss ¥

Signalkabel-Schirm

Frequenzsollwert: 0...20 mA

Masse Analogeingangskreis

Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA

Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA

Masse fur Hilfsspannungsausgang

Masse fir Digitaleingdnge

Start vorwarts: Wenn DI1 = DI2, stoppt der Antrieb.

Start rickwarts

Auswahl Festdrehzahl V)

Auswahl Festdrehzahl V)

Rampen-Auswahl: Beschleunigung und Verzégerung 2

Relaisanschluss ®

— SCR
|« e | /N l
| 1T N Al
ot ,
| | ] | | 3 GND
7 +10V
1...10 kOhm Eé— |
| Alternativanschluss fir | 24V
Al1l. Wenn benutzt, | GND
den Schalter IU auf U L DCOM
| (0...10 V Spannungs- | . DI1
| signal) einstellen. | _/—
—DI2
| \
Lo N _/_ D|3
I Dl4
I DI5
COM
NC
&) NO

Relaisausgang
:, Kein Fehler [Fehler (-1)]
-

D siehe Parametergruppe 12

o= Rampenzeiten gemanR Einstellungen von

Parametern 2202 und 2203.

Parametern 2205 und 2206.

3) 360-Grad-Erdung unter einer Klemme.

4 Anzugsmoment = 0,22 Nm / 2 Ibf. in.

5) Anzugsmoment = 0,5 Nm / 4,4 Ibf. in.

FESTDREHZAHLEN:
DI3|Dl4|Betrieb (Parameter)
0 | O |Drehzahl Gber integrierten
Potentiometer einstellen
1 | 0O |[FESTDREHZAHL 1 (1202)
0 | 1 |[FESTDREHZAHL 2 (1203)
1 | 1 |FESTDREHZAHL 3 (1204)

1 = Rampenzeiten gemaf Einstellungen von
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Makro Motorpotentiometer

Dieses Makro ist eine kostengiinstige Schnittstelle fir speicherprogrammierbare
Steuerungen, die die Drehzahl des Antriebs nur mit Hilfe von Digitalsignalen &ndern.

Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von Parameter 9902 auf
4 (MOTORPOTI) eingestellt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standardwerte bei

verschiedenen Makros auf Seite 69. Bei Verwendung abweichender Anschliisse von
den unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Anschlisse auf

Seite 38.

Standard E/A-Anschliisse

E/A-Anschluss 2

SCR

Signalkabel-Schirm

Al

StandardmaRig nicht benutzt: 0...20 mA

GND

Masse fur Analogeingangskreis

+10V

Referenzspannungsausgang: +10 V DC, max. 10 mA

+24V

Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA

GND

Masse fur Hilfsspannungsausgang

DCOM

Masse fir Digitaleingénge

- _Ibn

Stop (0) / Start (1)

g DI2

Vorwarts (0) / Ruckwarts (1)

I DI3

Frequenz-Sollwert erhéhen

b

Frequenz-Sollwert vermindern 0

B DI5

Festdrehzahl 1: Parameter 1202

Relaisanschluss 3

COM

Relaisausgang

NC

Kein Fehler [Fehler (-1)]

® NO

N

1) sind DI3 und DI4 beide aktiviert oder
deaktiviert, bleibt der Frequenz-Sollwert

unverandert.

2) Anzugsmoment = 0,22 Nm / 2 Ibf. in
3) Anzugsmoment = 0,5 Nm / 4,4 Ibf. in.

Der aktuelle Frequenz-Sollwert wird beim Stop

und beim Abschalten gespeichert.
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Makro Hand/Auto

Dieses Makro kann verwendet werden, wenn ein Umschalten zwischen zwei
externen Steuerungsgeraten erforderlich ist. Zur Aktivierung des Makros muss der
Wert von Parameter 9902 auf 5 (HAND/AUTO) eingestellt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standardwerte bei
verschiedenen Makros auf Seite 69. Bei Verwendung abweichender Anschliisse von
den unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Anschlisse auf
Seite 38.

Hinweis: Parameter 2108 START SPERRE muss in der Standard Einstellung
0 (Aus) bleiben.

Standard E/A-Anschlisse

E/A-Anschluss ¥

;_ —{ - I:I_:T:_ j‘ ~ ,17 SCR Signalkabel-Schirm | 5
| ;_ | | | ‘ NI | I Al Frequerzz-SoIIwerT[ (Auto): 4....20 mA
| | ] | | —E 2) GND Masse fur Analogeingangskreis
IL...10 xOhm 7 é— | +10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
| Alternativanschluss fir | +24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
| All. Wenn benutzt, | n GND Masse fur Hilfsspannungsausgang
| ‘(joe” fgr:/agf);#j#;: | DCOM |Masse fiir Digitaleingange
 signal) einatellon. | j — b1t [stop (0)/ Start (1) (Hand)
| | J— DI2 Vorwarts (0) / Ruckwarts (1) (Hand)
o N —DI3 Hand (0) / Auto (1) Steuerungsauswahl
D4 |Vorwarts (0) / Ruckwérts (1) (Auto)
L~ Ib15 |stop (0)/ Start (1) (Auto)
Relaisanschluss ¥
COM Relaisausgang
NC :, Kein Fehler [Fehler (-1)]
X NO —
D Im Steuermodus Hand kommt der Frequenz- 3) Anzugsmoment = 0,22 Nm / 2 Ibf. in

Sollwert vom integrierten Potentiometer. 4) Anzugsmoment = 0,5 Nm / 4,4 Ibf. in

2 360-Grad-Erdung unter einer Klemme.
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Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Istwertsignale und Parameter beschrieben.

Begriffe und Abklrzungen

Begriff Definition

Istwertsignal Gemessenes oder vom Frequenzumrichter berechnetes Signal, das vom
Benutzer Uberwacht werden kann. Keine Benutzer-Einstellung moglich. Die
Gruppen 01...04 enthalten Istwertsignale.

Def Standardeinstellwert des Parameters

Parameter Eine vom Benutzer einstellbare Betriebsanweisung flr den Frequenzumrichter.
Die Gruppen 10...99 enthalten die Parameter.

Standardwerte bei verschiedenen Makros

Wenn das Applikationsmakro gewechselt wird (9902 APPLIK MAKRO), aktualisiert
das Anwendungsprogramm die Parameterwerte und stellt sie auf die Standardwerte
ein. Die Tabelle enthélt die Parameter-Standardwerte fir verschiedene Makros. Die
Standardwerte der anderen Parameter sind bei allen Makros gleich (siehe Abschnitt
Istwertsignale auf Seite 74).

Index [Name/Auswahl ABB STANDARD  |3-DRAHT DREHR MOTORPOTI HAND/AUTO
UMKEHR
1001 |EXT1 BEFEHLE 2=DI1,2 4 =DI1P,2P,3 |9 =DI1F2R 2=DI1,2 2=DI1,2
1002 |EXT2 BEFEHLE 0= KEINE AUSW |0 = KEINE 0 = KEINE AUSW|0 = KEINE AUSW |21 =DI5,4
AUSW
1102 |[EXT1/EXT2 AUSW |0 =EXT1 0=EXT1 0=EXT1 0=EXT1 3=DI3
1103 |[AUSW.EXT 1=A1 1=A1 1=A1 12 = DI3U,4D(NC) |1 = All
SOLLW 1
1106 |[AUSW.EXT 2=POT 2=POT 2=POT 1=AI1 2=POT
SOLLW 2
1201 |AUSW FESTDREHZ|9 = DI3,4 10 =DlI4,5 9=DI3,4 5=DI5 0 = KEINE
AUSW
1301 [MINIMUM All 0% 0% 0% 0% 20%
2201 |BE/VERZ 1/2 AUSW |5 = DI5 0 = KEINE 5=DI5 0 = KEINE AUSW |0 = KEINE
AUSW AUSW
9902 |APPLIK MACRO 1 = ABB STANDARD|2 = 3-DRAHT |3 = DREHR 4 = MOTORPOTI |5=HAND/AUTO
UMKEHR
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Parameter im Kurz-Parameter-Modus

Die folgende tabelle beschreibt die Parameter, die im Kurz-Parameter-Modus
angezeigt werden. Zur Auswahl des Kurz-Parameter-Modus siehe Abschnitt

Parameter-Modus auf Seite 57. Alle Parameter werden detailliert in Abschnitt
Parameter im Lang-Parameter-Modus ab Seite 76 beschrieben.

Parameter im Kurz-Parameter-

Nr. Name/Wert

Modus

99 DATEN

Beschreibung

Applikationsmakros. Eingabe der Motor-Daten.

9902 APPLIK MAKRO

Auswahl des Applikationsmakros oder Aktivieren der FlashDrop-
Parameterwerte. Siehe Kapitel Applikationsmakros.

1=ABB
STANDARD

1 = ABB STANDARD

Standard-Makro fiir Festdrehzahl Anwendungen

2 =3-DRAHT

3-Draht-Makro fur Festdrehzahl Anwendungen

3 = DREHR UMKEHR

Makro Drehrichtungswechsel fir Anwendungen mit Start vorwéarts und Start
ruckwarts

4 = MOTORPOTI

Makro Motorpotentiometer fir Drehzahlregelungsanwendungen mit
Digitalsignalen

5 = HAND/AUTO

Makro Hand/Auto zur Umschaltung zwischen zwei Steuerquellen fur den
Frequenzumrichter:

- Steuergerat 1 kommuniziert Gber die Schnittstelle, die als externer
Steuerplatz EXT1 eingestellt ist.

- Steuergerat 2 kommuniziert Uber die Schnittstelle, die als externer
Steuerplatz EXT2 eingestellt ist.

Es kann immer nur ein Steuerplatz EXT1 oder EXT2 aktiv sein. Das
Umschalten zwischen EXT1/2 erfolgt Gber einen Digitaleingang.

31 = FLASHDROP

FlashDrop-Parameterwerte gemaf FlashDrop-Datei.

FlashDrop ist ein optionales Gerét fiir das schnelle Kopieren von Parametern
in einen Frequenzumrichter, der nicht an das Netz angeschlossen ist. Mit
FlashDrop kann auf einfache Weise eine kundenspezifische Anpassung der
Parameterliste vorgenommen werden, d.h. ausgewahlte Parameter kdnnen
verborgen werden. Weitere Informationen enthéalt das Handbuch MFDT-01
FlashDrop User’s Manual [3AFE68591074 (Englisch)].

9905 MOTOR NENNSPG

Einstellung der Motor-Nennspannung. Muss genau dem Wert auf dem
Motorschild entsprechen. Der Frequenzumrichter darf den Motor nicht mit
einer héheren Spannung als der angegebenen Nenneingangsspannung
speisen.

Ausgangsspannung
9905 — —

\
‘ ‘Ausgangsfrequenz
9907 v
WARNUNG! Niemals einen Motor an einen Frequenzumrichter anschlieRen,

der mit einer héheren Netzspannung als der Motor-Nennspannung gespeist
wird.

200
(US: 230)

400
(US: 460)

100...300 V (200 V /
US: 230 V Geréte)

230...690 V (400 V /
US: 460 V Geréte)

Spannung.

Hinweis: Die Belastung der Motorisolation ist immer abhangig von der
Versorgungsspannung des Frequenzumrichters. Dies gilt auch in den Fallen
in denen die Motor-Nennspannung niedriger ist, als die Nennspannung und
die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters.
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Nr. Name/Wert
9906 MOTOR

Beschreibung

Einstellung des Motor-Nennstroms. Muss genau dem Wert auf dem

NENNSTROM Motorschild entsprechen.
0.2...2.0 - Iy Strom
9907 MOTOR NENNFREQ | Einstellung der Motor-Nennfrequenz, d.h. die Frequenz bei der die Eur: 50 /
Ausgangsspannung der Motor-Nennspannung entspricht: US: 60
Feldschwachpunkt = Nennfrequenz - Einspeisespannung / Motor-
Nennspannung
10.0...500.0 Hz Frequenz
04 FEHLER SPEICHER | Fehlerspeicher (Wert/Inhalt kann nur gelesen werden)
0401 LETZTER FEHLER Fehlercode des letzten Fehlers. Siehe Kapitel Fehlersuche wegen der -
Codes. 0 = Der Fehlerspeicher ist leer (Steuertafelanzeige = NO RECORD).
11 SOLLWERT Maximal-Sollwert
AUSWAHL
1105 REF1 MAX Einstellung des Maximalwertes fiir den externen Sollwert SOLLW1. Eur: 50/
Entspricht dem maximalen mA/(V)-Signal fur Analogeingang Al1. US: 60
4 SOLLW (Hz)
1105 | _ _ _______
(MAX) !
|
|
|
|
|
|
0 - » Al Signal (%
1301 100% gnal (%)
(20mA/10V)
0.0...500.0 Hz Maximaler Wert
12 FESTDREHZAHLEN | Einstellung von Festdrehzahlen. Die Aktivierung von Festdrehzahlen hat
Vorrang vor dem externen Drehzahl-Sollwert. Bei Einstellung auf Lokal-
steuerung wird die Festdrehzahl-Auswahl ignoriert.
Die Standardauswahl von Festdrehzahlen erfolgt tiber Digitaleingdnge DI3
und DI4. 1 = DI aktiviert, 0 = DI nicht aktiv.
DI3 | DI4 [Betrieb
0 0 |Keine Festdrehzahl
1 0 |[Drehzahl-Einstellung mit Parameter 1202 FESTDREHZ 1
0 1 |Drehzahl-Einstellung mit Parameter 1203 FESTDREHZ 2
1 1 |Drehzahl-Einstellung mit Parameter 1204 FESTDREHZ 3
1202 FESTDREHZ 1 Einstellung von Festdrehzahl 1 (d.h. der Ausgangsfrequenz). Eur:5/
UsS: 6
0.0...500.0 Hz Ausgangsfrequenz
1203 FESTDREHZ 2 Einstellung von Festdrehzahl 2 (d.h. der Ausgangsfrequenz). Eur: 10/
us: 12
0.0...500.0 Hz Ausgangsfrequenz
1204