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Mit Tradition in Innovation

Ewellix ist ein weltweit tatiger Hersteller von Lineartechnik und elektrischen Antriebslosungen.
Unsere modernen Produktlosungen wurden entwickelt, um die Leistung lhrer Anwendung zu
erhohen: die Betriebszeit zu maximieren, den Wartungsaufwand zu reduzieren sowie die
Sicherheit zu verbessern und um Energie zu sparen. Wir entwickeln Antriebsldsungen, die in
der Montageautomation, in medizinischen Anwendungen, in mobilen Maschinen und in vielen
weiteren industriellen Anwendungen eingesetzt werden.

Technologiefiihrer

Wir haben unseren Ruf durch jahrzehntelange technische
Spitzenleistungen erworben. Unsere Reise begann vor tber
50 Jahren als Teil der SKF Gruppe, einem weltweit fiihren-
den Technologieanbieter.

Unsere Geschichte hat uns die Kompetenz verliehen, konti-
nuierlich neue Technologien zu entwickeln und sie zur
Herstellung von Spitzenprodukten einzusetzen, die unseren
Kunden einen Wettbewerbsvorteil bieten.

Im Jahr 2019 wurden wir unabh&ngig und &nderten unseren
Namen in Ewellix. Wir sind stolz auf unser Erbe. Dies gibt
uns eine einzigartige Grundlage, auf der wir ein agiles
Unternehmen mit technischer Exzellenz und Innovation als
unseren Kernstérken aufbauen kénnen.

Globale Prasenz und lokale Unterstitzung

Dank unserer globalen Préasenz sind wir in der Lage,
Standardkomponenten und kundenspezifische Lésungen
weltweit zu liefern und einen umfassenden technischen und
anwendungsbezogenen Support zu bieten. Unsere qualifi-
zierten Ingenieure unterstiitzen Sie dabei, die Konstruktion,
den Betrieb und die Wartung von Anlagen zu optimieren und
so die Produktivitdt und Zuverlédssigkeit zu verbessern sowie
gleichzeitig die Kosten zu senken. Bei Ewellix liefern wir
nicht nur Produkte, sondern entwickeln integrierte L&6sungen
fir unsere Kunden.

Schaeffler Gruppe - Wegbereiter der
Lineartechnik

Ewellix ist seit 2023 im Besitz der Schaeffler Gruppe.

Als weltweit flihrender Automobil- und Industriezulieferer
treibt die Schaeffler Gruppe seit Uber 75 Jahren bahnbre-
chende Erfindungen und Entwicklungen in den Bereichen
Bewegung und Mobilitat voran.

Mit innovativen Technologien, Produkten und
Dienstleistungen flr Elektromobilitét, CO,-effiziente
Antriebe, Industrie 4.0, Digitalisierung und erneuerbare
Energien ist das Unternehmen ein zuverlédssiger Partner, um
Bewegung und Mobilitat effizienter, intelligenter und nach-
haltiger zu machen.

Schaeffler fertigt hochprazise Komponenten und Systeme fir
den Antriebsstrang und das Fahrwerk sowie Wélz- und
Gleitlagerldsungen fir eine Vielzahl von industriellen
Anwendungen.
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Bewahrte Engineering-Kompetenz

Die Lineartechnik-Branche ist im Wandel. Losungen, die die Umweltbelastung verringern
und neue Technologien nutzen, sind das Gebot der Stunde. Mit unserem technischen
Know-how und unserer Fertigungskompetenz helfen wir unseren Kunden, ihre

Herausforderungen zu meistern.

Engineering-Losungen fiir die Zukunft

Wir arbeiten flr eine Vielzahl von Branchen, in denen un-
sere Lésungen wichtige Funktionen fiir unternehmenskriti-
sche Anwendungen bieten.

Fur die Medizintechnik fertigen wir Prazisionskomponenten
zum Einsatz in medizinischen Geréaten.

Unsere tiefe Kenntnis von Systemen zur Montageautomation
beruht auf jahrzehntelanger Forschung an fortschrittlichen
Automatisierungskomponenten und -techniken.

Unser umfassendes Wissen Uber mobile Maschinen er-
moglicht das Angebot von leistungsstarken, zuverlassigen
elektromechanischen Lésungen fiir die hartesten
Einsatzbedingungen. Fir den industriellen Vertrieb bieten
wir unseren Partnern Kompetenz in der Lineartechnik, damit
sie ihre Kunden effizienter beliefern konnen.

Hub- und Verstellsysteme
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Kugel- und Rollengewindetriebe

Wir bieten Exzellenz

Wir verfligen Uber ein einzigartiges Verstédndnis von line-
artechnischen Lésungen und darlber, wie diese sich in die
Kundenanwendungen integrieren lassen, um
Hdéchstleistungen und maximale Maschineneffizienz zu
ermoglichen.

Wir helfen unseren Kunden, indem wir Produkte entwi-
ckeln, die schneller und langer arbeiten und dabei sicher und
nachhaltig sind.

Wir bieten eine groBe Auswahl an Linearkomponenten und
elektromechanischen Aktuatoren, zur Ausstattung samtli-
cher Automatisierungsanwendung, und helfen dadurch
unseren Kunden, die Produktivitét zu steigern, ihren
FuBabdruck, Energieverbrauch und Wartungsaufwand
zu senken.

Linearfiihrungen






Einleitung

Kerntechnologien

Antriebstechnik

Unsere umfangreichen Erfanrungen und Kenntnisse von Antriebsystemen ermdglicht es
uns, die anspruchsvollsten Anforderungen fur Linearantriebe, Teleskopsaulen und

Steuergerate zu erflllen.

Ewellix bietet eine groBe Produktauswahl bzw. Vielfalt an
elektromechanischen Linearantrieben mit verschiedenen
Designs und Konfigurationen fir generelle oder auch spe-
zielle industrielle Anwendungen von hohen Tragzahlen und
hohen Geschwindigkeiten bis leisen und &sthetisch gestalte-
ten Antrieben. (Ls Abb. 1)

Hochleistungsaktuatoren

Unser Angebot an hochbelastbaren Antrieben erflllt die
Anforderungen anspruchsvoller industrieller Anwendungen
mit hohen Lasten und Geschwindigkeiten in kontinuierlichem
Betrieb. Diese Antriebe bieten die beste Steuerbarkeit und
Zuverlassigkeit fir programmierbare Bewegungsablaufe.

(L Abb. 2)

Teleskopsaulen

Ewellix Hub- und Verstellsysteme enthalten eine Vielzahl von
Teleskopséulen. Leise, robust, leistungsstark oder im attrak-
tiven Design — Ewellix Teleskopséulen erflllen auch héchste
Anforderungen. (Ls Abb. 3)

Steuerungen

Ideal zur Systemsteuerung von Teleskopsaulen. Ewellix
Steuerungen bieten dazu Anschlisse fur FuB-, Hand- oder
Tischschalter. (Ls Abb. 4)

Bedienelemente

Ewellix bietet verschiedene Bedienelemente an, um die
Position lhrer Geréte zu steuern.

Das Sortiment umfasst:

* Handschalter
« FuBschalter
» Tischschalter

Diese Schalter kdnnen mit Steuerungen fir Linearantriebe
und Teleskopsaulen oder direkt mit den Geraten mit eige-
nem Wechselstromnetzteil verwendet werden.

Abb. 1
o ___y.;f"
¥ o
=
Abb. 2 -
s —
-_LK..-'
Abb. 3

Abb. 4 “J//-M



Antriebe und Antriebsysteme

Kugel- und Rollengewindetriebe

FGr Anwendungen, die ein Antriebssystem erfordern, das Drehbewegung in eine lineare
Bewegung umwandelt, bieten wir ein umfangreiches Losungsspektrum inklusive gerollter
Kugelgewindetriebe, Rollengewindetrieben und geschliffenen Kugelgewindetrieben.

Miniatur-Kugelgewindetriebe

Ewellix Miniatur-Kugelgewindetriebe sind sehr kompakt mit
hoher Laufruhe (Ls Abb. 5).

Gerolite Kugelgewindetriebe

Wir bieten mehrere, hochprézise Umlaufsysteme an, um die
meisten Anwendungsanforderungen abzudecken.

Ein Umkehrspiel dabei kann reduziert oder gar vollstandig
eliminiert werden (L Abb. 6).

Geschliffene Kugelgewindetriebe

Ewellix Kugelumlaufspindeln bieten erhohte Steifigkeit und
Prazision.

Rollengewindetriebe

Ewellix Rollengewindetriebe gehen weit tber die Grenzen
von Kugelgewindetrieben hinaus und bieten ultimative
Prazision, Steifigkeit, hohe Geschwindigkeit und
Beschleunigung. Spiel kann reduziert oder beseitigt werden.
Fur sehr schnelle Bewegungen stehen hohe Steigungen zur
Verfliigung (L Abb. 7).

Abb. 7



Einleitung

Linearfuhrungstechnologie

FUr optimale Losungen im Bereich FUhrungen bietet unsere Produktpalette
WellenfUhrungen, Profilschienenfuhrungen und Prazisionschienenfuhrungen.

Linearkugellager

Kostenglnstig, einfach und selbstjustierend, Ewellix
Wellenfiihrungen mit unbegrenztem Hub, einstellbarer
Vorspannung und hervorragender Dichtungsleistung sind
auch in korrosionsbestandiger Ausfiihrung erhéltlich und di-
rekt als vormontierte Einheit im Aluminiumgehause erhaltlich
(L Abb. 8).

Prazisions-Schienenfiihrungen

Mit einer Reihe von modularen Optionen verfiigen Ewellix
Prazisionsschienenflihrungen Uber verschiedene
Rollelemente und Kéafige. Diese Flihrungen zeichnen sich
durch hohe Préazision, hohe Tragfahigkeit, Steifigkeit und
ACS, einer Technik gegen “Kafigwandern”, aus. Verfliigbar
auch als einbaufertiges Kit (s Abb. 9).

Profilschienenfiihrungen

Mit unbegrenztem Hub durch gestoBene Systeme und her-
vorragender Steifigkeit um Momentenbelastungen aus allen
Richtungen standzuhalten, Ewellix Profilschienenfihrungen
sind montagefertig, einfach zu warten und extrem zuverlas-
sig. Sie sind sowohl in Kugel- als auch in Rollenvariante, so-
wie in Standard- und MiniaturgréBen erhéltlich (Ls Abb. 10).

Die im Katalog verwendeten Begriffe sind in einem Glossar
auf Seite 290 aufgefiihrt.

Verwendete Symbole sind auf der Seite 294 beschrieben.



Antriebe und Antriebsysteme

Produktubersicht

Linearantriebe

Elektromechanische Linearantriebe ermoglichen prazise, kontrollierte und wiederholbare
Druck- und Zugbewegungen in Linearantriebsanwendungen. Linearantriebe bieten eine
effiziente, nahezu wartungsfreie und umweltfreundliche Alternative zu hydraulischen oder

pneumatischen Antrieben.

Aktoren mit modularem Aufbau und offener Architektur bie-
ten die Mdglichkeit, Komponenten auszuwahlen und zu inte-
grieren, um kundenspezifische Ldsungen in einem beste-
henden Bauraum zu realisieren. Das Anwendungspotential
erweitert sich mit der Einfilhrung von Technologien fiir spezi-

elle Zwecke, wie Hall-Sensoren, Endschalter, Potentiometer,
Rutschkupplungen oder Sicherungsmuttern. Ausgestattet
mit gebilrstetem Gleichstrommotor oder
Wechselstrommotor, betrégt die Einschaltdauer bis zu 20%,
bei einem AC-Motor sogar bis zu 40%.

Vordere Befestigung
Innenrohr oder Druckrohr
Spindel

Mutter

Elektromotor

Getriebe

Elektrischer Anschluss

Hintere Befestigung

© NSO RAEODNS

AuBenrohr oder Schutzrohr
10. Dichtungssystem
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Einleitung

Teleskopsaulen

Teleskopsaulen ermdoglichen prazise, kontrollierte und wiederholbare Hubbewegungen in
Linearantriebsanwendungen, auch mit Torsions- und nicht mittig angreifenden Belastungen.

Teleskopsédulen mit modularem Aufbau und offener Einsatzwecke, wie z.B. Hall-Sensoren, Grenzwertelektronik
Architektur bieten die Méglichkeit, Komponenten wie und Schalter, aber auch integrierte Schaltkreise fir Netzteile
Linearantriebe oder Antriebe auszuwéahlen und zu integrie- und Motorsteuerung. Ausgestattet mit Birsten DC-Motor
ren, um kundenspezifische Lésungen innerhalb bestehender oder AC-Motor, ist die Einschaltdauer bis zu 10% bei maxi-
Aluminiumprofile zu realisieren. maler Last.

Das Anwendungspotenzial erweitert sich mit dem
Hinzufligen passender Technologien fir bestimmte

Innenrohr

AuBenrohr

Spindel und Mutter
Kabeldurchfiihrungen
Spannungsversorgung
Elektromotor

Getriebe

Steuerplatine

© o NSO R DD

Anschlisse



Antriebe und Antriebsysteme

Gleitspindel

Gewindetriebe

Kugel- und Rollengewindetriebe sind
die Kernkomponenten fiir den Bau von
Elektrozylindern. Sie Ubertragen die
Drehbewegungen des Motors in lineare
Bewegungen. Dabei hat deren
Effizienz, Last- und
Geschwindigkeitspotenzial einen sehr
groBer Einfluss auf die Leistung von
Elektrozylinder.

Dank Ewellix jahrzehntelanger
Erfahrung bei der Herstellung von
Kugel- und Rollengewindetrieben und
dank der fortlaufenden
Weiterentwicklung von Produkten und
Verfahren kann Ewellix ihren Kunden
heute in puncto Gewindetriebe
Prazisionslésungen anbieten, die sich
flr die meisten Anwendungen eignen
und dabei Effizienz, Prazision,
Strapazierfahigkeit und hochwertige
Qualitat gewahrleisten. Alle
Gewindetriebe sind aus hochfesten
Materialien mit spezieller
Warmebehandlung.

Gleitspindel

Diese Spindeln tUbertragen das
Drehmoment durch direkte
Gleitreibung in eine lineare Bewegung
Eine typische Baugruppe besteht aus
einer Stahlspindel und einer
Kunststoffmutter.

Einige der elektrischen Zylinder sind
mit diesen Gewindespindeln ausge-
stattet, die durch einen relativ hohen
Reibungskoeffizienten gut geeignet fur
fur selbstsichernde Anwendungen

10

Prézisionsgerollte Kugelgewindetriebe

sind. Stellantriebe mit Gleitspindel
zeichnen sich durch eine hohe
Stellkraft, hohe statische Belastbarkeit,
hohen Widerstand gegen Vibrationen,
ruhigen Lauf und Kosteneffizienz aus.

Prazisionsgerollte Kugel-

gewindetriebe

Kugelgewindetriebe bieten
Hochleistungslésungen und eignen
sich fUr eine Vielzahl von
Anwendungen, die prazise
Antriebssysteme, Strapazierfahigkeit
und hochwertige Qualitat erfordern.

High-Tech-Maschinen fiir den
Kaltumformprozess erméglichen die
Produktion von Kugelgewindetrieben,
die anndhernd denselben
Genauigkeits- und Leistungsstandard
bieten wie geschliffene
Kugelgewindetriebe. Gerollte
Kugelgewindetriebe bieten im
Vergleich zu geschliffenen deutliche
Kostenvorteile. Standard-
FUhrungsgenauigkeit ist G9,

nach ISO 286-2:1988

Die Ewellix Produktion erfullt G7
Steigungsgenauigkeiten fur einen
Nenndurchmesser ab 20 mm. Auf
Anfrage kann Ewellix
Kugelgewindetriebe mit G5-
Steigungsgenauigkeit nach 1ISO 3408-
3: 2006 liefern, fur Spindeln in
Positioniersystemen geeignet, passend
zur G5-Steigungsgenauigkeit von ge-
schliffenen Kugelgewindetrieben.



Einleitung

Ewellix engineering tools

Apps und webbasierte Losungen

Um den Produktauswahlprozess zu vereinfachen, bietet Ewellix eine Reihe von kostenlosen
Web-Tools und Apps an, die eine schnelle und einfache Navigation durch das komplette

Linearbewegungsangebot ermdglichen.

Actuator Select

Der Anwender kann die gewlnschte Produktfamilie aus den
Bereichen Saulen, Linearaktuatoren, Schwenkantrieben und
Steuerungen. AnschlieBend wird dieser durch Eingabe eini-
ger einfacher Parameter in der Produktauswahl gefuhrt:

Zu den wichtigsten Funktionen gehéren:

» Vier komplette Produktlinien

» Dynamische Verschlankung der Ergebnisse
» Ergebnisrangfolge nach Anwendung

» Produktvergleich (bis zu 3 gleichzeitig)

» Anzeige des kompatiblen Steuergeréts fur die ausgewahlte
Sé&ule oder Aktuator

» Kosteneinsparungsrechner

« Direkter Link zu Produktzeichnung, technischem Daten-
blatt und Katalogen

Das Tool Actuator Select ist sowohl fir Smartphones als
auch fur Tablets verfligbar.

Die webbasierte Version des Tools ist unter

verfugbar, wahrend die App im
Apple App Store oder Google Play heruntergeladen werden
kann.
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Antriebe und Antriebsysteme

Systemaufbau mit Aktuatoren
Linearantriebe - Definition und Typen

Elektromechanische Linearantriebe ermdoglichen prazise, kontrollierte und wiederholbare
Druck- und Zugbewegungen in Linearantriebsanwendungen.

Linearantriebe gelten als leistungsfahige, nahezu wartungs-
freie und umweltfreundliche Alternativen zu hydraulischen
oder pneumatischen Systemen.

Standardversionen kdnnen Lasten bis zu 50 kN aufnehmen,
liefern Geschwindigkeiten Uber 150 mm/s und Verfahrwege
bis zu 700 mm. In Aluminium-, Zink- oder Polymergeh&usen
sind sie bereits montagefertig fur einfache Plug-in-
Anwendungen. Stellantriebe mit modularem Aufbau und of-
fener Bauform bieten die Mdglichkeit, Komponenten auszu-
wahlen und zu integrieren, um kundenspezifische Lésungen
in bestehenden Baurdumen zu realisieren. Das
Anwendungspotenzial erweitert sich durch optionale
Technologien fur spezielle Anwendungen, wie Hall-
Sensoren, Endschalter, Potentiometer, Rutschkupplungen,
Kugelrastenkupplungen oder Sicherungsmuttern.
Linearantriebe, die von einem elektrischen Wechselstrom-
oder Gleichstrommotor angetrieben werden bestehen im
Wesentlichen aus einer Gewindespindel (mit Trapez- oder
metrischem Gewinde) einer Antriebsmutter mit Schubrohr
und einem Getriebe zwischen dem Motor Spindel.

Beim anlegen einer Spannung, dreht der Motor die
Gewindespindel, bewirkt, dass die Antriebsmutter verféhrt
und das Schubrohr ausféhrt. Ein Umkehren der
Motordrehung zieht das Schubrohr ein.

12

Druck/Zug

Greifen/Klemmen

Heben/Senken

Offnen/SchlieBen



Einleitung

Kugelgewindetrieb vs. Trapezgewindetrieb

Traditionelle Arten von Gewindespindeln sind Kugelgewindetriebe und Trapezspindeln,
deren Spezifikation von der Konfiguration und den Lastanforderungen eines Stellglieds

beeinflusst wird.

Abb. 1
Kugelgewindetriebe

e
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Abb.2
Trapezgewindetriebe

Kugelgewindetriebe

Stahlkugelgewindetriebe bestehen aus einer
Gewindespindel und einer Mutter mit einem
Kugelriickflihrsystem zur Umwandlung der Drehbewegung
in eine gleichmaBige, prazise und reversible
Linearbewegung (oder Drehmoment zu Schub) (Ls Abb. 1).
Die Kugelreihe liegt in einem geschlossenen System zwi-
schen Mutter und Spindel dessen Design einen extrem nied-
rigen Reibungskoeffizienten gewahrleistet.

Der geringe Reibungswiderstand minimiert den Verschleif3,
verbessert die Effizienz und senkt die Betriebstemperatur flr
eine langere Lebensdauer.

Kugelgewindetriebe sind hoch belastbar und haben eine
sehr gute Effizienz, erreichen hohe Lebensdauern, arbeiten
Uber einen weiten Temperaturbereich, und liefern die not-
wendige Prazision, um die Leistungsfahigkeit von
Stellgliedern Gber lange Zeitrdume bei hohen
Geschwindigkeiten und hohen Anforderungen an die
Dynamik aufrecht zu erhalten.

In der Regel werden Kugelgewindetriebe &hnlich wie nicht
selbsthemmende Getriebe mit Bremsen ausgeristet, um
einen Rucklauf zu verhindern und eine hohe statische
Sicherheit zu gewahrleisten.

Trapezgewindetriebe

Diese Gewindetriebe libertragen das Drehmoment in eine
lineare Bewegung durch direkte Gleitreibung. Eine typische
Baugruppe besteht aus einer Stahlspindel und einer
Kunststoffmutter (Ls Abb. 2).

Trapezgewindetriebe nehmen hohe statische Belastungen
auf, widerstehen Glberm&Bigen Vibrationen, arbeiten leise,
zuverldssig und stellen kostenglinstige Antriebslésungen
dar. Mit zusétzlichen Bremsen kann die statische
Belastbarkeit bei Bedarf noch erhéht werden.

13



Antriebe und Antriebsysteme

Leistungsmerkmale

Uber den grundlegenden Betrieb des Aktuators hinaus kénnen Anwendungen eine
Positions- und/oder Richtungsrtickmeldung, Eingrenzen von Fahrt- bzw.
Bewegungsrichtung oder Schutz vor Uberlast erfordern.

FUr diese Anforderungen wurden jeweilge Losungen konzipiert.

Endschalter (intern)

Zweck eines Endschalters ist die Begrenzung der
Antriebsbewegung bzw. dessen Weg in einer oder beiden
Richtungen. Kann fir Gleichstrom- und
Wechselstromantriebe gleichermalBen eingesetzt werden.
(Ls Abb. 3). Bei Uberfahrt wird im Motorschaltkreis ein elek-
trischer Kontakt gedffnet. Durch ein Umkehren der Polaritat
wird der Kontakt Uberbriickt (parallele Diode) und der Motor
kann in die Gegenrichtung drehen wodurch auch der
Kontakt wieder freigegeben bzw. geschlossen wird. In bei-
den Endlagen verhinderen diese Kontakte ein Erreichen der
mechanischen Endlage und verhindern somit
Beschadigungen.

Endschalterausgang

Hier wird beim Erreichen einer bestimmten Position eine
Riickmeldung ausgegeben. Bei Uberfahrt 6ffnet oder
schlieBt ein elektrischer Kontakt (Ls Abb. 4). Bei geschlos-
senem Kontakt kann ein elektrischer Strom fieBen, im umge-
kehrten Fall wird der Stromfluss durch den gedffneten
Schalter unterbrochen. In Anwendungen kann mit dem
Endlagensignal verhindert werden, dass die mechanische
Endlage erreicht oder gezielt die Hubl&nge des Zylinders
eingestellt wird. In der Regel wird das Output-Signal fur
Logikverschaltungen oder Hubbegrenzung eingesetzt.

Hallsensoren

Diese rotierenden oder linearen Abtastvorrichtungen sind in-
krementelle beriihrungslose Sensoren, die verwendet wer-
den, um die relative Position eines Stellglieds zu bestimmen.
Zwei Sensoren erfassen das sich &ndernde Magnetfeld, das
durch einen rotierenden Magneten erzeugt wird, und leiten
dann entsprechende Ausgangsimpulse an eine Steuereinheit
weiter, um die Wegriickmeldung bereitzustellen. Zwei
Sensoren kénnen auch die Richtung der Bewegung erfassen
(s Abb. 5). Nach einem Referenzierungsvorgang kann der
Hubweg durch Zahlen der Impulse bestimmt werden.

Potentiometer

Ein Potentiometer ist eine analoge Rickmeldevorrichtung.
Das Potentiometer gilt als Absolutsensor mit eindeutigem
Wert in jeder Position. Manchmal wird es auch als variabler
Widerstand bezeichnet, der ausgelesen und in eine
Steuerung zur Positioniersteuerung der Anwendung einge-
speist werden kann. (Ls Abb. 6).
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Einleitung

Absolute analoge Positionsausgabe

Eine absolute analoge Positionsausgabe verwendet einen
beriihrungslosen Sensor. Da kein Verschlei3 entsteht, wird
eine absolute Positionierung mit einem eindeutigen Wert in
jeder Position durch eine Spannung von 0,5 bis 4,5 erzeugt.
Die Eingangsspannung betragt je nach Serie 5 V oder 10 bis
55 V. Das Ausgangssignal kann ausgelesen und einer
Steuerung zur Positionierung zugefihrt werden. Es ist die
beste der beiden Ldsungen, Hallsensor oder Potentiometer
(L Abb. 7).

Rutschkupplung

Diese Funktion schiitzt das Stellglied vor mechanischen
Beschadigungen, wenn es eine seiner mechanischen
Endlagen erreicht oder die maximale dynamische Belastung
kurzzeitig Uberschritten wird. Eine Rutschkupplung besteht

aus einer Reihe von Stahlplatten, die in eine Nabe eingreifen,

und einer Reihe von Reibringe, die in ein Gehause eingrei-
fen. (Ls Abb. 8).

Der Druck wird auf die Platten und Ringe durch einen
Nachsteller ausgelibt, der Giber eine Feder und eine
Druckplatte wirkt. Die Rutschkupplung ist nicht als
Lastbegrenzer vorgesehen, sondern nur zum Schutz des
Stellglieds und der Betriebsmittel im Falle einer dynami-
schen Uberlastung.

Kugelrastenkupplung

Eine Kugelrastenkupplung Ubertragt die Kraft durch gehar-
tete Kugeln, die in Rasten auf der Welle ruhen und durch
Federn gehalten werden. Ein Uberdrehmoment /
Lastzustand drickt die Kugeln aus ihren Rasten, wodurch
die Gewindespindel vom Motor entkoppelt wird.

Sicherheitsmutter

Dadurch wird verhindert, dass ein Stellglied bei Ausfall einer
Antriebsmutter einfahrt. Die Sicherungsmutter ist in der
Regel aus Metall, weist eine héhere Scherfestigkeit auf als
die Antriebsmutter und greift nur in das Gewinde der
Spindel, wenn das Gewinde der Antriebsmutter ausfallt.

(Ls Abb. 9). Die Sicherungsmutter tragt die Last und kann
die Last méglicherweise kontrolliert absenken
(Signalisierungsbedarf fir eine Reparatur).

Slip-Stick-Effekt

Der Zyklus des abwechselnden Gleitens und Haftens, bei
dem zwei Oberflachen aneinander reiben, fihrt zu
Vibrationen und Gerduschen. Es kénnen Resonanzen in an-
deren Materialien auftreten. Dieser Effekt kann manchmal
gehort, geflihlt oder gesehen werden. Bei Linearantrieben
und Saulen wurde der Slip-Stick-Effekt zwischen dem Delrin
(Gleitelemente) und Aluminium oder Stahl, wie z.B. zwischen
Antriebsmutter und Spindel sowie Gleitlager und Profil
beobachtet.

Abb. 7

Absolute analoge Positionsausgabe

A
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a
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Abb. 8
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15



Antriebe und Antriebsysteme

Produktvergleich

Linearantriebe

Ewellix bietet eine breite Palette von Linearantrieben in
Bezug auf Druck- oder Zugbelastung, Drehzahl, Hublange
und Eingangsspannung. Die meisten von ihnen sind als
Bestandteil eines Medizinproduktes zugelassen, das den
Anforderungen der IEC 60601-1 und des UL-Zeichens RU
entspricht.

=1

Produktfamilie Last Geschwindigkeit Hub Spannung Siehe Seite
kN mm/s mm \ —

MATRIX 8 13 700 12,24 57
RUNNER 12 8 700 24 72

CAJA 35C 3,5 7,5 250 24 76

Ecomag 6 9 300 24 80
Magdrive 6 8,5 700 24 84

CAHB 10 60 700 12, 24, 48 @ 89

CAT und CAR 4 193 700 12, 24, 120, 230, 3x400 123

CAHM 50 74 700 24, 230, 3x400 173

@ Raue Umgebung . Medizin

EWELLTX
\/

/

Einige Produkte sind fur eine bestimmte Anwendung konzi-
piert, eignen sich aber auch flr andere Anwendungen, die
eine ahnliche Leistung erfordern.

Wenn Sie eine hohere Kraft als 12 kN bendétigen, bitten wir
Sie, den High Performance Aktuatorkatalog (PUB NUM
IL-05001-DE-September 2020) zu beachten.
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Einleitung

Kraft- und Geschwindigkeitsleistungen

Diagramm 1 gibt einen schnellen Uberblick Uber die Nennlast und die Drehzahl der
Antriebe. Verwenden Sie diese Grafik, um schnell zu beurteilen, welcher Antrieb flr Ihre
Anwendung am besten geeignet ist.

Die Nennlast beschreibt das Gewicht, das der Aktuator bei
der Nennbetriebsart ohne Uberhitzung driicken oder ziehen
kann. Die Geschwindigkeit ist die maximale
Lineargeschwindigkeit, die der Aktuator ohne Last erreichen
kann, wenn er mit der Nennspannung betrieben wird.

Diagramm 1
Aktuator
Kraft [kN] Lineare Geschwindigkeit [mm/s]
60 000
50 000
40 000
30 000 I
! [
1 [ I T
20 000 : 1 200
18 000 -1 180
16 000 - 160
14 000 4 140
12 000 -1 120
10 000 -] 100
8 000 -1 80
6 000 -] 60
4000 140
2 000 ] 20
0 0
S5 A& OO @ AN DO D L
RS PGl \ M Nt M O ©)
J & & D Q . ; % )
?\2@ @‘5& Q\\)Q ?}?“ Q,OO@ @Qb Q\Q Q\Q \2\® Q\Q

Max Geschwindigkeit B Max Last
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Saulen

Ewellix bietet eine breite Palette von Teleskopséulen in
Bezug auf Zug- und Drucklast, exzentrische Lasten,
Hublange und Eingangsspannung. Die meisten von ihnen
sind als Bestandteil eines Medizinproduktes zugelassen,
das den Anforderungen der IEC 60601-1 und des UL-
Zeichens RU entspricht.

Produkt Last Biegemoment Geschwindigkeit Hub Spannung Siehe Seite
kN Nm mm/s mm V

CPMA-B 2 250 15 400 24,100 to 240 180-188
CPMT 6 1400 34 600 24 196
TFG 2,5 500 15 700 120, 230 202
THG 2 1000 15 700 24 206
TLC 4 2100 1 700 120, 230 210
TLG 4 2800 10 700 24 214
TLT 4 1000 25 700 24 218
TXG 1,5 210 17 600 24,120, 230 222
FRE — — — 700 — 226

Medizin

Kraft- und Geschwindigkeitsleistungen

Diagramm 2 gibt einen schnellen Uberblick Uber die Nennlast und die Drehzahl der
Antriebe. Anhand dieses Diagramms kénnen Sie schnell beurteilen, welcher Antrieb fur lhre
Anwendung am besten geeignet ist.

Die Nennlast beschreibt das Gewicht, das der Aktuator bei kann, wenn er mit der Nennspannung betrieben wird. Einige
der Nennbetriebsart ohne Uberhitzung driicken oder ziehen Produkte sind fur eine bestimmte Anwendung konzipiert,
kann. Die Geschwindigkeit ist die maximale eignen sich aber auch fur andere Anwendungen, die eine
Lineargeschwindigkeit, die der Antrieb ohne Last erreichen ahnliche Leistung erfordern.
Diagramm 2

Séule

7 000 35

6 000 30

5000 25

4 000 20

3 000 15

2000 10

1000 I I 5

0 0

CPMA CPMB CPMT TFG 50 TFG 90 THG TXG

Max Geschwindigkeit B Max Last
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Einleitung

Diagramm 3

Biegemoment vs. eingefahrene Ldnge bei einem Hub von 400mm

Lénge eingefahren [mm]

OIS ZU | THG-CA

000 e THG-BA

TLG-C
TLG-B
TLG-A

600

bis

500

CPMA/
CPMA/B-1
THC AWA
TGC AWA
TLC ZWD

500 TGC AWD

bis TLT-A2

400

PMT-2M
M

400

bis TLET-A1
800 = CPMT-2S

CPMT-1S
0 500 1000 1500 2 000 2 500 3000

Biegemoment [Nm]
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Antriebe und Antriebsysteme

Steuereinheiten

Ewellix bietet eine breite Palette von Steuereinheiten in
Bezug auf Anzahl der Anschlisse, Funktionen und
Eingangsspannung. Sie sind kompatibel mit Ewellix
Aktuatoren und Hubs&ulen. Die meisten von ihnen sind als
Komponenten fiir Medizinprodukte, die den Anforderungen
der IEC 60601-1 und des UL-Zeichens RU entsprechen,
zugelassen.

Um das richtige Zubehor fir Linearantriebe und
Teleskopsédulen auszuwahlen, verwenden Sie bitte die fol-
gende Tabelle.

Beginnen Sie mit der Auswahl lhres Antriebs oder Ihrer

Hubsaule und wéhlen Sie horizontal die kompatiblen Bedienschalter. Einige Produkte bendétigen keine
Steuerungen, die durch einen schwarzen Punkt gekenn- Steuergerate, daher fahren Sie bitte horizontal fort, um die
zeichnet sind, und dann vertikal die entsprechenden entsprechenden Bedienschalter zu wéhlen.

Kombinations-Matrix Antriebe

Steuerungen Bedienelement

BCU VCU SCU MCU SEM COMPACT Handschalter Tischschalter FuBschalter
Linearantriebe
CAHB-10 ° ° - - - - - _ _
CAJA ° ° ° - = = - - _
ECOMAG ° ° ° ° ° - — — _
MAGDRIVE ° ° ° ° - - — _ _
MAX1/3 ° ° ° ° - - - - _
MAX70 - - - - - - PHC PAM PFP
MAX72 - - - - - - EHA1 STA STF
RUNNER ° ° ° ° - - - — _
Séaulen
CPMA/CPMB - - - - - - EHA4 STK STL
CPMT ° ° = - - _ _ _
TFG1 ° - - ° _ _ _
TFG5/9 - - - - - - EHA3 STE STJ
THG ° ° ° ° - - _ _ _
TLC elektrisch " - - - = = - _ _ _
TLC Niederspannung - - - - - - EHA1 _ _
TLC pneumatisch = - - - - - PHC PAM PFP
TLG ° - - _ _ _
TLT ° ° ° - - _ _ _
TXGA - - - - - ° - - _
TXG4/5/8/9 - - - - - - EHE STA SIIE

Bedienelement \/

Handschalter

EHA1 - — = ° - —
EHA3 ° ° . - - -
EHE = = — — °

Tischschalter

STA - - - ° - -
STE ° ° ° - _ _
HSM - - - - -

HSF - - - - -

FuBschalter
STF - - - ° - -
STJ ° ° ° - - _

1 Keine Steuerung nétig, keine Schalter von Ewellix verfligbar
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Einleitung

EWELLIX

Bedienelemente

Ewellix bietet eine groBe Auswahl an verschiedenen
Schaltern zur Steuerung der Position Ihres Antriebes. Das
Sortiment umfasst: Handschalter, FuBschalter und
Schreibtischschalter.

Kombinations-Matrix Bedienelemente
Bedienelemente

Handschalter Tischschalter FuBschalter
BCU EHA3 STE STJ
VCU EHA3 STE STJ
SCuU EHA3 STE STJ
MCU EHA1 STA STF
COMPACT - HSM, HSF -
SEM EHE - -

Linearantriebe

Handschalter

FuBschalter .

Steuereinheit

Teleskop-Séaule

Tischschalter /
-,

l %u
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Eingangsspannung

Wechsel- oder Gleichstrom, dies ist die Spannung, die zur Steuergerat, das die DC-Teleskopsaule oder das
Stromversorgung des Systems oder des eigensténdigen Linearantrieb antreibt, ist mit einem Netzteil zur
Linearantriebs oder der Teleskopséaule verwendet wird. Spannungsumwandlung ausgestattet. Der Linearantrieb und
So wird beispielsweise ein Wechselstromsystem (iber ein die Teleskopsaule knnen auch mit einer eingebauten

Kabel mit Wechselspannung versorgt, typischerweise 230 V Stromversorgung ausgestattet werden. In diesem Fall wird
AC in Europa und 120 V AC in den USA. Allerdings bedeutet das Gerat Uber das Stromnetz mit Strom versorgt, aber der
ein Wechselstromanschluss an der Saule oder dem Antrieb Motor und andere Geréte werden Uber ein Gleichstromkabel
nicht, dass der Motor damit ein AC-Motor ist. mit Strom versorgt. Dies ist das glinstigste System; einfach

. . . . . . zu betreiben und zu steuern.
Bei einem Linearantrieb oder einer Telesdule kann die

Motorspannung von der Netzspannung abweichen. Das

b

Beispiel einer Stand-Alone Teleskop-Séule mit AC-Motor: TLC Beispiel eines eigenstdndigen Linearantriebs mit
Gleichstrommotor und eingebautem Netzteil: MAX6

Beispiel einer eigenstdndigen Teleskopséule mit Beispiel eines AC-Systems mit DC-Linearantrieb und
Gleichstrommotor und eingebautem Netzteil: CPMA Teleskopséule: SCU+TLG + Matrix



Einleitung

Wie man ein Leistungsdiagramm liest

Im Kapitel Produktprogramm steht fur jede Aktorfamilie eine
technische Beschreibung zur Verfligung. Dazu gehéren eine
Leistungslbersicht, eine detaillierte Produktbeschreibung,
Motoren- und Adapterinformationen. Darliber hinaus verfligt
jeder Antriebstyp und jede AntriebsgréBe Uber eine eigene
Tabelle mit den wichtigsten technischen Daten.
Insbesondere fir die Teleskopsaulen beschreiben wir die
Hubleistung bei exzentrisch versetzten Lasten. Nachfolgend
finden Sie eine allgemeine Beschreibung, wie Sie das
Diagramm der Axialkraft / Lineargeschwindigkeit lesen
kénnen.

CPMT1-1M, -2M

Last [N]
7 000
6 000
5 000 % Uberlast
\ 1
4000 P T
\ \\
I —
2 000
|dealbereich / Unterlast
1000 % 4
./ :
0 ;
0 100 200 300 400 500 600

Lastabstand vom Zentrum der Hubsaule [mm)]

Versetzte Last bei Maximalhub

Beispiel CPMT1-2M

1. (Beispiel CPMT1-2M): Die Saule kann eine Last von 450
kg heben und senken, wobei sich der Schwerpunkt auf
200 mm von der Mitte der S&ule befindet.

2. (3000 N bei 300 mm): Die Saule kann eine Last von 300
kg heben und senken, wobei der Schwerpunkt 300 mm
von der Mitte der Saule entfernt liegt.

3. (3000 N bei 450 mm): Die Saule kann eine Last von 300
kg heben und senken, wobei der Schwerpunkt bei 450
mm von der Mitte der Saule liegt.

— CPMT1-2M

— CPMT1-1M

4.

(1 000 N bei 450 mm): Die Saule kann eine Last von 100
kg mit einem Schwerpunkt von 450 mm vom Mittelpunkt
der Séule heben, aber wahrend des Absenkens ist das
Einfahren nicht optimal. Wir empfehlen das Gewicht zu
erhéhen oder den Lastabstand zu &ndern. Um den
Lastabstand zu vergréBern, kdnnen Sie den
Schwerpunkt des angehobenen Teils &ndern.
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Produktvorteile

Ersatz von Pneumatik und Hydraulik

Lineare Bewegungen in modernen Anwendungen stellen hohe Anforderungen an die

Bewegungsprofile. Pneumatische und hydraulische Zylinder erreichen dabei schnell ihre
Systemleistungsgrenzen. Ewellix Elektrozylinder bieten eine optimierte Leistung und eine
einfachere Einbindung in Anwendungen, die urspringlich von pneumatischen und/oder

hydraulischen Systemen ausgefuhrt wurden.

Neben mit der Eliminierung von Luft oder Ol in den
Anwendungen bieten die elektrischen Antriebe von Ewellix
viele Vorteile. Die wichtigsten Vorteile beinhalten ein hohes
MaB an Flexibilitat, Positioniergenauigkeit zu jedem
Zwischenziel, verbesserte Produktivitat durch geringen
Wartungsaufwand, neue Optionen in der Programmierung
und nahtlose Integration in Maschinensteuerungssysteme.
Diese Vorteile ermdglichen neue und zuverlassige Konzepte,
die in eine Vielzahl von Produktionsprozessen integriert wer-
den kdnnen, was letztendlich neue
Anwendungsmadglichkeiten erlaubt.

Elektrische Linearantriebe mit Kugelumlaufspindeln bieten
eine energiesparende Alternative zur Pneumatik.

Systemanordnung Pneumatik
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Systemanordnung Elektromechanik
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Systemanordnung Hydraulik




Einleitung

Ersatz von pneumatischen
Zylindern

Pneumatikzylinder basieren auf einer Technologie, die im
Jahr 1728 erfunden wurde. Die kommerzielle Nutzung dieser
Technologie begann Anfang des 20. Jahrhunderts. Das
Prinzip der Pneumatik - denkbar einfach: Luft wird Gber
Ventile entweder auf die eine oder auf die andere Seite eines
pneumatischen Zylinders gedriickt, um eine Bewegung des
Schubrohrs zu erzeugen.

Es sind viele Komponenten erforderlich, um ein pneumati-
sches System zu betreiben.

Je mehr Zylinder in einem System sind, desto kleiner wird
der Kostenanteil der Grundkomponenten fir jeden Zylinder.
Fur eine geringe Anzahl von Zylindern in einem System, sind
die Kosten der Grundkomponenten vergleichsweise sehr
hoch.

Elektrozylinder, die von Motoren mit Positionsriickmeldung
betrieben werden, sind vollstdndig steuerbar.

Austausch von Hydraulik-
zylindern

Hydraulikzylinder werden traditionell in
Hochlastanwendungen eingesetzt. Der Kraftbereich der
elektrischen Linearantriebe Ewellix wurde erweitert.

Tatsachlich kdnnen elektrische Linearantriebe von Ewellix
eine Kraft von bis zu 12 kN mit Gleichstrommotoren und bis

zu 50 kN mit Wechselstrommotoren bereitstellen, was immer
mehr Anwendungen flir den Wechsel von hydraulischen zu
elektrischen Ldsungen erschlieBt. Elektrische Linearantriebe
von Ewellix sind zuverléssiger, einfacher zu steuern und sau-
berer zu bedienen als Hydraulikzylinder. Sie beseitigen typi-
sche Betriebsprobleme wie Verschmutzung, Olleckagen,
Flussigkeitspflege und andere

Kontroll- und Entsorgungsverfahren und erfordern keine
Zusatzausristung.

Die Technologie der Hydraulikzylinder basiert auf dem hyd-
rostatischen Gesetz von Blaise Pascal und bietet nahezu
unbegrenzte Kraft. Sie ist die leistungsfahigste Technologie
fur viele Anwendungen. Die Kosten fUr einen
Hydraulikzylinder sind moderat, aber es gibt viele
Installationsgeréte, die bendtigt werden, damit er funktio-
niert. Die Betriebs- und Wartungskosten sind hoch, wahrend
die Abfallentsorgung problematisch ist. Hydraulikzylinder er-
halten ihre Kraft aus druckbeaufschlagten
Hydraulikflissigkeiten (typischerweise Ol). Die Installation
erfordert teure Rohrleitungen, Filterungen, Pumpen und
Schnittstellen Elektronik/Fluid (Ventile). Die Steuerung ist
recht kompliziert, wenn man Hysterese, Versorgungsdruck
und Temperaturédnderungen beriicksichtigt.
Hydrauliksysteme sind zuverléssig, solange die
Hydraulikflissigkeit gut gewartet ist. Bei geringer Wartung
sind die Dichtungen leckageanfallig, was zu
Verunreinigungen fuhrt.

Die elektrischen Linearantriebe von Ewellix 16sen viele die-
ser Probleme von Hydraulikzylindern. Der Motor ist direkt
mit der Linearbewegung des Druckrohres verbunden, was
eine hervorragende Positionsrickmeldung und volle
Steuerbarkeit ermdéglicht. Die Kraftlibertragung erfolgt typi-
scherweise mit einer rotierenden Spindel und einer Mutter
mit oder ohne Walzk&rper zur Aufnahme von Lasten bis zu
50 kN bei der Ausfiihrung mit AC-Motor. Die Installation ist
einfach, die Wartung gering und es gibt weniger L&rm und
keine Verschmutzung. Durch den Wirkungsgrad von bis zu
50% sind die Betriebskosten sehr niedrig.




Antriebe und Antriebsysteme

Steuerung

Elektrische Antriebssysteme verwenden eine Spindel, die
eine einfache Steuerbarkeit bietet, indem sie die Anzahl der
Umdrehungen der Spindel oder anderer mechanisch ver-
bundener Elemente zahlt. Es ist mdglich, die Position und
den Verfahrweg sowie die Geschwindigkeit zu steuern.

Prazision

Die Genauigkeit hangt von der Auflésung des
Positionsriickmeldesystems und der Auswertung des
Outputsignals der Steuerelektronik ab. Das Umkehrspiel des
Antriebsmechanismus wirkt sich aus, wenn sich die
Richtung der Last und Bewegung andert. Die Genauigkeit
hangt auch vom Einrichtungs- und Referenzierungsvorgang
des Systems ab.

Haltekraft

Elektrische Antriebssysteme bieten eine hohe Stabilitat und
Selbsthemmung, die eine ungeplante Bewegung bei stati-
scher Uberlastung oder Erschiitterung auch ohne
Stromversorgung verhindern. Zuséatzlich zur eingebauten
Bremse und dem Kurzschluss des in den meisten Fallen ver-
wendeten birstenbehafteten Gleichstrommotors tragt jedes
mechanische Antriebsteil zur Stabilitat bei.

Schutzarten der Gehause

Der IP-Code, International Protection Marking, IEC-Norm
60529, wird manchmal als Schutzkennzeichnung interpre-
tiert, klassifiziert und bewertet den Grad des Schutzes ge-
gen Eindringen (Kérperteile wie Hdnde und Finger), Staub,
unbeabsichtigtes Berlihren und das Eindringen von Wasser
in mechanische Geh&duse und Schaltschranke (Ls Abb. 10).

Es wird von der International Electrotechnical Commission
(IEC) verdffentlicht. Die gleichwertige europaische Norm ist
EN 60529.

Abb. 10

International Protection

PP

Erste charakteristische Zahl

Schutz gegen Eindringen von
Partikeln

Zweite charakteristische Ziffer
Schutz gegen Eindringen von
Flussigkeit Zusatzkennzeichung
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Sicherheit und Umwelt-
freundlichkeit

Die Sicherheitsbetrachtung beginnt typischerweise im
Vergleich mit der Haltekraft oder mit der Last, die wahrend
der normalen Verwendung der Anwendung aufgebracht
wird. Diese sollte niedriger als die Nennlast des elektrischen
Antriebssystems sein. Das Risiko einer anormalen Nutzung
der Anwendung sollte ebenfalls in Betracht gezogen werden.

Fur einige Anwendungen in der Medizin muss der Hersteller
des Medizinprodukts das Risiko bewerten.

Die Bewertung und Einhaltung einiger Vorschriften wie IEC
60601-1, allgemeine Anforderungen flr grundlegende
Sicherheit und wesentliche Leistung sind notwendig.

Als Bestandteil von Medizinprodukten wurden einige elektri-
sche Antriebssysteme von Ewellix nach den gleichen
Bedingung zum Nachweis der Ubereinstimmung mit IEC
60601-1 und werden von UL zur Kennzeichnung RU geprift.
Allein die Aussage, dass ein Sicherheitsfaktor des
Gesamtsystems von 2, 2,5 oder 4 ist, reicht nicht aus.

Dieser Standard fordert, dass jede einzelne Komponente
des Antriebssystems, das an einer aufgehangten Masse ver-
wendet wird, Uberprift sein muss und es kann ein
Zugsicherheitsfaktor von bis zu 12 verlangt werden, je nach
Material, der méglichen Veranderung, des
Sicherungssystem und der Berechnungsmethode.

Elektrozylinder haben keine Probleme mit
FlUssigkeitsleckagen oder kontaminierter Luft. AuBerdem
eliminiert die Abwesenheit von Flissigkeit potenzielle
Risiken fur Bediener im Falle eines Zylinderausfalls.

Ohne Fluid zum Antreiben oder Halten in Position und mit ei-
nem Schutz bis zu IP66M, d.h. wahrend der Bewegung und
IP69K bei statischer Elektrizitat ist das Risiko von Leckagen
und Kontamination fast vernachlédssigbar. Mit einem stati-
schen Eindringschutz kann der Stellantrieb leicht gereinigt
werden. Stellantriebe der Schutzart IP69K kdnnen mit einem
Hochdruck- und HeiBtemperatur-Reinigungsverfahren gerei-
nigt werden.
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RoHS

Unsere Standardprodukte fallen unter die Kategorie 11 in
Anhang | der Richtlinie 2011/65/EU und missen daher nicht
den Anforderungen der Richtlinie vor dem 22. Juli 2019
entsprechen.

Dennoch sind die meisten unserer Standardprodukte bereits
in einer Liste aufgefuhrt, in der wir erklaren, dass die
Produkte keine der eingeschrankten Stoffe enthalten, die
Uber den im Anhang Il der Richtlinie 2011/65/EU genannten
Schwellenwerten liegen, in jedem aufgefiihrten Teil des
Produkts.

REACH

Ewellix verfligt Gber eine Richtlinie, einen Prozess und spe-
zielle Ressourcen, um die Anforderungen von REACH, der
Verordnung zur Registrierung, Bewertung, Zulassung und
Beschrénkung chemischer Stoffe, zu erflllen.

CE Zeichen

Die meisten unserer Produkte haben das CE-Zeichen mit ei-
nem vom Werk unterzeichneten Konformitatszertifikat.

Installation

Die Installation wurde vereinfacht. In den meisten Féllen er-

fordern die elektrischen Antriebssysteme nur zwei mechani-
sche Verbindungspunkte und den Stecker des elektrischen

Anschlusses. Dann kann der Aktuator bereits in Betrieb ge-
nommen werden.

Nahezu wartungsfrei

Die Kompetenz von Ewellix bei der Herstellung der
Hauptkomponenten von Linearaktoren - Gewindetriebe,
Lager, Fihrungen, Dichtungen und Schmierung - ermdglicht
es uns, die Lebensdauer zu maximieren. Durch die spezielle
Hartungsbehandlung der Spindeln und Kugeln halten die
Linearantriebe wahrend der Lebensdauer eine hohe Leistung
und Effizienz aufrecht. Im Vergleich zu ihren fluidtechnischen
Alternativen sind die elektromechanischen
Linearantriebssysteme nahezu wartungsfrei.

Mit der elektromechanischen Systemtechnik gehdren
Filterwechsel und Entliiftung der Vergangenheit an.
Montieren Sie einfach das Antriebssystem, schlieBen Sie das
Kabel an die Steuereinheit oder eine speicherprogrammier-
bare Steuerung an und schon sind Sie in Rekordzeit
einsatzbereit.

Tests

Umwelt-, elektrische und mechanische Prifungen werden in
den Ewellix-Einrichtungen oder von externen Labors durch-
geflihrt und intern oder von externen Stellen wie UL
archiviert.
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Anpassungsmoglichkeiten

Ewellix Elektrozylinderindividualisierung

Im Bereich der Standard-Elektrozylinder bietet Ewellix ein umfassendes
Anpassungsprogramm, das nahezu alle Anwendungsanforderungen abdeckt.

Es gibt zusatzlich drei Anpassungsebenen, die von den spezifischen Anforderungen und
der Komplexitat der Implementierung abhangen.

Einfache Anpassungen

Diese grundlegenden Designoptionen kénnen schnell und
einfach implementiert werden:

» Hublénge

» Befestigungsbohrungen

» Farben

+ Befestigungen

» Motor

» Kabel / Anschlisse

« Leistungsreduktion

Erweiterte Anpassung

Diese Designoptionen sind komplexer und erfordern ein
konkretes Projekt mit dem Kunden:

» Materialien

* Geh&use

» Flhrungssystem

» Getriebe (z. B. mit Handkurbel)

» Gewindespindel (z. B. Steigung, Warmebehandlungen)
» Spindelmutter (z. B. zusatzliche Sicherungsmutter)

+ Farb- und Oberfladchenbehandlungen

» Ausgangssignal

Vollstandige Anpassung

Fir den Fall, dass das Standard-Aktor-Angebot die techni-
schen Anforderungen nicht vollstandig erfillen kann, bietet
Ewellix komplett kundenspezifische Lésungen fur jeden
Kunden maBgeschneidert an.
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Beispiele fiir einfache und erweiterte An-
passungen

CPMA farbige Gehause

Teleskopsé&ulen mit innerer Fihrung der Kabel erlauben es,
das Gehause oder die Abdeckung zu entfernen, wenn Kabel
auf der gegenlberliegenden Seite angeschlossen werden
mussen. In der Anwendung schlagt Ewellix eine kundenspe-
zifische Farbe fiir das Innen- und AuBenrohr vor. Dies wird
typischerweise mit der CPMA- und CPMB-Teleskopséule
vorgeschlagen, kann aber auch fir andere Teleskopsé&ulen
oder Aktuatoren angefordert werden (Ls Abb. 11).

CAHB 10 mit Stecker

Kabellange und Stecker kdnnen nach Bedarf angepasst
werden und sind perfekt vorbereitet flr eine schnelle
Montage in der Anwendung und einer Plug-in-Lésung.
(s Abb. 12).

CAHB 2xE mit Schwenkzapfenbefestigung

Um das Design fir die Anwendung zu optimieren oder eine

Plug-In-L&sung anzubieten, kann Ewellix die eingefahrenen

und ausgefahrenen L&ngen sowie die Befestigungsoptionen
anpassen (L Abb. 13).

Low-Boy-Saulen

Prazise Bewegung, Steifigkeit und Zuverlédssigkeit sind ei-
nige der Schllsselfaktoren, wenn es um Patientenliegen
geht Ewellix Low-Boy-S&ulen bieten die Prazision fiir einen
einfachen und sicheren Patienteneinstieg mit maximaler
Liftfunktionalitat. Die einfache und offene Motorschnittstelle
bietet die Mdglichkeit, jeden Motor kundenseitig zu montie-
ren und macht das System sehr lexibel und leicht zuganglich
(s Abb. 14).

Abb. 12

Abb. 13

Abb. 14
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Fritteusen

Fritteusen mit elektrischem Hub werden mit einem
Linearantrieb automatisiert. Die Zubereitung des Frittierguts
erfolgt genau nach Kundenwunsch und der Bediener arbei-
tet effizienter (s Abb. 5).

Eine kundenspezifische Anpassung des Motors ist moglich,
wenn eine lange Lebensdauer gefordert ist.

Auch fir perfekte Pommes frites, wird das Heben des
Korbes mit einem Linearantrieb automatisiert. Der Kunde
schatzt die Einfachheit und den Komfort und kann sich auf
andere Tatigkeiten konzentrieren.

Spezialmotoren und externe Schalter

Fur spezielle Anwendungen wie z.B. GroBklchengeréate
wenn eine héhere Einschaltdauer und eine lange
Lebensdauer gefordert sind, kann Ewellix spezifische
Motoren wie beispielsweise blrstenlose DC-Versionen an-
bieten. Zusétzlich kann die Integration externer Endschalter
fur mehrere, einstellbare Positionen oder gar vollstandige
Systemintegration angeboten werden (Ls Abb. 6).

Sehr langer Hub und Skalenrohr

Bei Anwendungen wie z.B. medizinischen
Flussigkeitswagen, bei denen der Flussigkeitsdruck durch
die H6he des Flussigkeitsbeutels erzeugt wird, kann Ewellix
eine automatisierte Losung anbieten, die auf einem
Linearantrieb mit einem langen und stabilen Innenrohr von 1
Meter zum Aufhéngen des FlUssigkeitsbeutels basiert

(Ls Abb. 7). Das lasergeatzte Messrohr liefert schnelle visu-
elle Informationen Uber die Hohe (Ls Abb. 8).
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Einleitung

Formular fir Anpassungsanfragen

Anpassungsanforderung fiir Linearantrieb oder Hubsaule

FIrmenname: ..o ANSPreChPartNer: .....ccocociiirre e
6= Lo L PR Bevorzugte Art der Kontaktaufnahme: .........cccoooiieiiiiiieen.
[ Telefon, TelefonNUMMETr: .....coouueiiiiiiiiiieeec e
O E-Malil: e
(0]
(@]
é o)
Q
2 g
°
>
I
]
2
ﬁ
5 S
c
K
[0
2
()
\/
Bevorzugte Serie (falls bekannt) ........ccccoccvveeeeiiiiiieee e,
1. HUBIEANGE oo mm
2. Eingezogene LANGE: ......cccoevvrvieeieriieeneeeneens mm
3. Kabelldnge: ... mm  ANnSchluss: ..o STECKEN: i
4. Hintere Befestigung: Kolbenstange mit Bohrung O Gabelkopf mit Bohrung O
Gewinde O Innendurchmesser und Breite ........cccccevenieninnenes
5. Vordere Befestigung: Stange mit Loch O Gabelkopf mit Loch O
Gewinde O Innendurchmesser und Breite ...,
6. Maximale Druck- / Zugkraft: .......cccccevvveeieeieeieeeee e,

2= 1 o=

8. Wenn Sie andere Optionen bendtigen, beschreiben Sie diese hier:

Stange mit Loch  Gabelkopf mit Loch

Gewinde
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Anwendungsbeispiele

Medizintechnik
mobil

C-Bogen

Bei mobilen C-Bdgen ist die sichere
und reibungslose Positionierung des
Roéntgensystems unerlasslich. Ewellix-
Saulen bieten eine hohe
Versatzlastfahigkeit, Stabilitat und
Sicherheit, um in dieser Anwendung
die bestmdgliche Leistung zu erzielen.
Die Saulen kénnen individuell konfigu-
riert werden, um die Anforderungen
des jeweiligen Kunden optimal zu erfil-
len. Zusétzliche Anpassungen, wie z.B.
Kabelkanalisierung oder spezielle
Hardwareschnittstellen, sind méglich
und vereinfachen die Endmontage.

AuBerdem kann der Monitor die
Position (auf und ab) eingestellt wer-
den; dank der Ewellix-Stellglieder ist es
maoglich, die richtige Position einzustel-
len. entsprechend dem C-Bogen.
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Medizinische
Bildgebungs-
tische

Bildtische werden zur sicheren
Positionierung von Patienten wéhrend
bildgebender Verfahren wie allgemei-
nes Rontgen, CT oder MRT verwendet.
Ewellix bietet verschiedene Lésungen
fur die Gestaltung der Hubfunktion. Fur
Scherenarbeitsplatze kdnnen medizini-
sche Stellglieder von Ewellix mit ho-
hem Sicherheitsniveau eingesetzt
werden.

Alternativ bieten zwei synchronisierte
Sé&ulen eine einfach zu installierende
und sehr stabile Komplettlésung fur ein
Tischgestell. Eine solche Saulenldsung
kann die Entwicklungskosten fir un-
sere Kunden erheblich senken.
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Antriebe und Antriebsysteme

Chirurgie Stuhl/
Tisch

Operationstische oder
Operationsstiihle werden in einer
Vielzahl von medizinischen
Anwendungen eingesetzt, sei es im
Operationssaal oder in kleineren
Kliniken. Um einen Patienten fir ver-
schiedene Verfahren optimal zu positi-
onieren, sind mehrere Stellglieder ins-
talliert. Ewellix ist in der Lage, ein
komplettes, UL-zertifiziertes mechatro-
nisches System mit Stellgliedern,
Saulen und Steuergeraten anzubieten,
um die Kundenanforderungen an
Funktionalitédt und Sicherheit zu erful-
len. Ewellix-Saulen bieten eine starke
Ein-S&ulen-Lésung mit geringer
Einfahrhéhe und hohen
Hubmdglichkeiten, um den
Marktanforderungen gerecht zu wer-
den. Konfigurierbare medizinische
Steuerungen kénnen fur jeden Kunden
individuell angepasst werden, um die
funktionalen Anforderungen exakt zu
erfullen. Mit einem Ewellix-System kén-
nen die Marktanforderungen nach zu-
nehmendem Patientengewicht, gerin-
gerer Einstiegshoéhe und schnellerem
Patientendurchsatz erfllt werden.
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Einteitung EWELLIX

Medizinisches
Zahnrontgenbild

Zahnérztliche Panoramaréntgengerate
sind in der Lage, ein detailliertes
2D/3D-Bild aller Z&hne zu erstellen.
Ewellix Stellglieder und
Antriebsstrange unterstitzen unsere
Kunden bei der Umsetzung der
Hoéhenverstellung in dieser Anlage.
Hohe Geschwindigkeit, hoher Hub und
ein hohes MaB an Sicherheit sind ent-
scheidende Merkmale dieser
Stellglieder und eine Kernkompetenz
von Ewellix. Ein modularer Satz von
Spindeln und Motoren ermdglicht eine
optimale Konfiguration, um den
Anforderungen jedes Kunden gerecht
zu werden.
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Antriebe und Antriebsysteme

Medizinischer
Inkubator

Moderne Konstruktionen von
Inkubatoren reduzieren den Stress fir
Babys und minimieren die Anzahl der
Transfers vom Inkubator zum Bett.
Inkubatoren bendétigen Saulen mit sehr
ruhiger Bewegung, um Babys sicher
und komfortabel zu versorgen. Dank
der langjéhrigen Erfahrung mit medizi-
nischen Geréaten hat Ewellix solche
BedUrfnisse erkannt und S&ulen entwi-
ckelt, die genau die Bedurfnisse und
Anforderungen der Babypflege erfiil-
len, wie z.B. sanfter Start/Stopp, ext-
rem leiser Betrieb und nahezu vibrati-
onsfreie Bewegung.
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EWELLIX

Medizinische
Augenheilkunde

Ophthalmologische Instrumententische
werden zum Anheben der
Augenpflegeinstrumente und
Messgerate verwendet. Alle diese
Instrumente und Geréte befinden sich
auf einer kleinen Tischplatte und mus-
sen in der Hohe verstellt werden, um
die Position zu bestimmen, in der der
Arzt oder die Krankenschwester die
Messung an dem Patienten vor dem
Tisch durchfiihrt. Ewellix-Saulen bieten
alle Anforderungen an verstellbare
Hohenfunktionen wie
Wiederhohlgenauigkeit oder kleine
Bewegungen zur Einstellung der
Position, um eine bessere
Zuganglichkeit und Komfort fur
Bediener und Patienten zu
ermdglichen.
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Antriebe und Antriebsysteme

Verstellbarer
Industriearbeits-
platz

Die Integration von Ewellix-S&ulen in
lhren Arbeitsplatz trégt dazu bei, ergo-
nomisch angemessene
Arbeitsbedingungen zu schaffen und
fuhrt letztendlich zu zufriedenen
Arbeitnehmern und hdherer
Produktivitat. Unsere Hubs&ulen bieten
die Flexibilitdt und Zuverlassigkeit, die
erforderlich sind, um einen véllig ergo-
nomischen Arbeitsplatz in einer
Vielzahl von industriellen Umgebungen
zu schaffen.
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EWELLIX

Industrielle
Automatisierung

Produktions-
maschinen

Elektromechanische Linearantriebe
kénnen pneumatische oder hydrauli-
sche Zylinder ersetzen, um die
Positionierung einer Tur oder Haube zu
steuern, die dank
Positionsriickmeldung die Offnung zu-
séatzlich sichert. Auch die Bedienung
bzw. Implementierung Uber SPS oder
Schalter sind sehr einfach.

39




EWELLIX

Antriebe und Antriebsysteme

Fabrikautomati-
sierung

Wettbewerbsféhigkeit in der
Fabrikautomatisierung bedeutet einen
permanenten Prozess der
Produktivitatssteigerung. Auf der
Suche nach effizienteren und ergo-
nomischeren Lésungen haben viele
Hersteller erfolgreich Stellglieder in
vielen Arbeitsmaschinen eingesetzt.
Die automatisierte Bewegung von
Hauben und Abdeckungen tragt dazu
bei, Produktionsausfallzeiten zu redu-
zieren und den Arbeitsaufwand fiir das
Bedienpersonal zu verringern. Dartber
hinaus tragt das schnelle Heben
schwerer Maschinenteile dazu bei, die
Geschwindigkeit der
Maschinenwartung zu erhéhen. Ein
Hebesystem ermdglicht einen einfa-
chen Zugang zu den Komponenten der
Maschine wahrend des
Wartungsbetriebs sowie bei der
Reinigung oder Reparatur.
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Automatisierung
Fordersystem

Forderstrecken werden in verschiede-
nen Branchen und Anwendungen viel-
fach genutzt. Die verschiedenen auto-
matisierten Bewegungen werden in der
Regel durch Pneumatikzylinder reali-
siert. Die Notwendigkeit, die
Energieausbeute zu erhéhen und das
System zu vereinfachen, hat zum
Einsatz von elektromechanischen
Stellgliedern Uber die Forderstrecke
geflhrt. Fir eine Stopp-Funktion des
Transportgutes wurden die CAHB-10
Stellglieder aufgrund ihrer kompakten
Abmessungen und ihrer einfachen
Steuerbarkeit erfolgreich als Ersatz fir
Standard-Pneumatikzylinder einge-
setzt. Durch den Einsatz elektrome-
chanischer Stellglieder ist es gelungen,
eine vollelektrische Lésung zu haben,
die das gesamte Pneumatiksystem
(Zylinder, Schlauche, Ventile) ersetzt.
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Antriebe und Antriebsysteme

Fahrzeuge -
Landmaschinen

Mahdrescher

Die Landwirte von heute stehen vor der
Herausforderung, Kosten zu senken
und gleichzeitig den Ernteertrag zu
steigern. Moderne Mé&hdrescher ver-
wenden viele Linearantriebe, um bei
Bedarf verschiedene Ausristungen wie
Sieb oder konkave R&umung anzupas-
sen, die helfen, Ernteverluste zu mini-
mieren und so den besten Ernteertrag
zu erzielen. Das Feedback des
Stellglieds stellt sicher, dass die
Position erreicht wird. Bei entspre-
chender Einstellung sollte kein StoB
oder keine Vibration die Position des
Stellglieds aufgrund der hohen Druck-
und Zugkraft und der hohen Haltekraft
des Linearantriebs verédndern. Um eine
Verschmutzung durch Olaustritt zu ver-
meiden oder eine Reinigung, fordern
Sie die beste Schutzart IP69K/66M mit
einer Entliftung an.
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EWELLIX

Rundballen-
presse

Die Landwirte von heute stehen vor der
Herausforderung, Kosten zu senken
und gleichzeitig die Produktivitat zu
steigern. Der Wickelvorgang von
Rundballen erfordert eine akkurate
Bewegung, um das Netz oder den
Faden zu positionieren und zu
schneiden.
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LKWs

Die heutigen Speditionen stehen vor
der Herausforderung, den
Kraftstoffverbrauch zu senken und die
Produktivitat zu steigern. Die
Truckhersteller entwickeln innovative
Systeme zur Optimierung der
Luftstromung wahrend der Fahrt, mit
oder ohne Anhénger. Der
Linearantrieb, mit oder ohne Motor, er-
moglicht eine schnelle, sichere und
prazise Einstellung des Dachspoilers.
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Fahrzeug-
ausrustung

Um die Produktivitat zu verbessern
und den Komfort und die Sicherheit
des Arbeiters zu erh6hen, werden die
elektromechanischen linearen elektri-
schen Systeme in vielen Anwendungen
eingesetzt, wie z.B. Warnschildheber
an einem Fahrzeug oder
Burstenverstellung in der
Kehrmaschine. Schnell und einfach zu
steuern, sind die Linearantriebe auch
zuverlassig mit einer Schutzart
IP69K/66M und einer Entliftung.
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Baumaschinen

Die heutigen Bauunternehmen stehen
vor der Herausforderung, den
Kraftstoffverbrauch zu senken und die
Produktivitat zu steigern. FUr Produkte
wie Gelenkkipper, Radlader oder
Walzen werden immer gréBere
Ansprlche an die Motoren gestellt, um
die CO,-Emissionsvorschriften zu er-
fullen, und die Motorhaube wird auf-
grund des Kihlsystems immer gréBer
und schwerer. Flr den
Wartungsbetrieb muss die Motorhaube
angehoben werden. Der Fahrer bené-
tigt einen schnellen und sicheren
Betrieb. Der Linearantrieb kann die
Motorhaube schnell anheben, aber
auch offen halten, dank der hohen
Schubkraft und der hohen Haltekraft,
die die Haube auch bei StéBen oder
Wind in einer stabilen Position halten.
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Gebaude-
automation

Moderne Geschéfts-, Verwaltungs-
und Industriegebaude sowie Schulen
und Pflegezentren sind oft mit einer
Vielzahl von elektronischen
Kleingeraten ausgestattet, die wichtige
Funktionen aus der Ferne und einfach
ausfiihren kénnen. Stellglieder flr
Lichtkuppeln, Turen, Fenster sowie
Rauch- und Wéarmeabzugsanlagen
werden in vielen modernen Gebauden
eingesetzt. Diese Stellglieder 6ffnen
und schlieBen herkdmmliche und
schwenkbare Fenster, Lichtkuppeln,
Fassadenelemente,
Sonnenschutzanlagen sowie Rauch-
und Warmeabzugsklappen auf
Knopfdruck oder automatisch mit Hilfe
von Klima- (Wind/Regen) Sensoren so-
wie Temperatur- und Rauchsensoren.
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Nahrungsmittel-
industrie Grof3-
kuchengerate

Wasserkocher

Maschinenflexibilitat, Prozesskontrolle
und Kosteneffizienz sind in modernen
GroBkulchen wichtig. Hochwertige
Lebensmittelverarbeitungsanlagen er-
fordern automatisierte, sich wiederho-
lende und manchmal schwierige
Vorgénge. Ob es sich nun um das
Anheben oder Absenken einer
Dunstabzugshaube oder eines kom-
pletten Ofens handelt, Stellglieder kon-
nen dem Menschen ein komfortableres
und effizienteres Arbeiten ermoglichen,
indem sie die Umgebung an seine per-
sénlichen Bedurfnisse anpassen.
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EWELLIX

Friteusenkorb

Friteusen mit elektrischem Hub werden
mit einem Linearantrieb automatisiert.
Die Zubereitung des Frittiergutes er-
folgt genau nach Kundenwunsch und
der Mitarbeiter ist leistungsfahiger.
Eine Anpassung des Motors kann vor-
geschlagen werden, wenn eine l&dngere
Lebensdauer gefordert wird. Um per-
fekte Pommes frites zu gewahrleisten,
wird das Heben des Korbes mit einem
Linearantrieb automatisiert. Der
Bediener schétzt auch die Einfachheit
und den Komfort und kann sich auf an-
dere Zubereitungen konzentrieren.
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Auswahlprozess

EWELLIX

Vereinfachter Auswahlprozess

Durch Befolgen des beschriebenen Ablaufs (s Diagramm 1), kann der Anwender die
richtige Losung basierend auf Linearantrieb, Teleskopstutze und Elektronik auswahlen, die
den Anwendungsanforderungen entspricht. Wenn weitere Unterstutzung bendtigt wird,
wenden Sie sich bitte an Ewellix, um umfassenden technischen Support zu erhalten.

(> Seite 3).

AC-Version

» Auswahl nach Last und Richtung, versetzte Last bei Hub-
sdulen, Hub, Drehzahl, IP, Selbsthemmung / Haltekraft /
statische Dimensionierung

« Uberpriifen Sie die Umgebung und den Standard: IP, Ein-
schaltdauer, Temperatur, Norm

« Wahlen Sie auf Wunsch Zubehér Netzkabel oder Spiralka-
bel, Anschlussplatten, Leitungen, Ein- und Ausgénge.

+ Wahlen Sie das kompatible Steuergerat / die Schalter nach
Anzahl der zu steuernden Funktionen aus.

DC-Ausfiihrung

« Auswahl nach Last und Richtung, versetzte Last bei Hub-
séulen, Hub, Drehzahl, IP, Selbsthemmung / Haltekraft /
statische Dimensionierung

« Uberpriifen Sie die Umgebung und den Standard: IP, Ein-
schaltdauer, Temperatur, Norm

- Wahlen Sie das Steuergerat aus: Kanal pro Motor, Aus-
gang pro Kanal, Summenausgangsleistung (siehe Kompa-
tibilitatsmatrix), Zubehor

« Wahlen Sie das kompatible Betriebsgerat / die Schalter pro
Anzahl der Funktionen zur Steuerung

Weitere Informationen finden Sie auf den Ls Seiten 52 und
53.

Diagramm 1

Start tUber Funktion
oder die Anwendung
Nein Tel si
3 eleskop-Séaule
auswahlen

Die Last ist
gefiihrt?

Linearantrieb
auswahlen

Andere Linearitat
auswahlen Stellglied
(auch medizinisch méglich)

Medizinische
Anwendung?

Linearantrieb
auswahlen
Medizinisch

Hauptstrom
(C\®)

Paralell-Modus
oder Speicher

Stand-Alone
Produkt

DC-Version
auswahlen ohne
Encoder

DC-Version
auswahlen mit
Encoder

AC-Version auswahlen
(Wechselstrommotor oder
eingebautes Netzteil)

N

DC-Ausfiihrung
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Auswahl nach Last und Richtung, exzent-
rische Last bei Hubsaule, Hub, Drehzahl,
Selbsthemmung/Haltekraft/statischer
Kraft/ Dimensionierung

« Die Nennlast sollte mit der maximalen Kraft Gbereinstim-
men, die die Anwendung wahrend der Bewegung auf das
Stellglied auslbt. Betrachten Sie das "Worst-Case-Szena-
rio" und auch die Richtung; Push ist das Ausfahren und
Pull ist die Ruckzugsrichtung.

» Bei Saulen sind die Last und die versetzte Last / Entfer-
nung zu berlcksichtigen.

 Die statische Last sollte mit der Kraft Gbereinstimmen, die
von der Anwendung auf das Stellglied ausgelbt wird, wenn
das Stellglied statisch ist. Beriicksichtigen Sie die dynami-
sche Wirkung von Vibrationen oder Blockaden auf die An-
wendung.

+ Die Hublénge des Stellglieds einschlieBlich der Toleranz
sollte mit dem Hubweg der Anwendung Ubereinstimmen.
Bei der Option Endschalter kann die zusatzliche Hublange
bis zum mechanischen Anschlag des Stellglieds flr zusatz-
liche Sicherheit berticksichtigt werden.

- Die Geschwindigkeit sollte mit der erwarteten Laufzeit
Ubereinstimmen. Beachten Sie, dass sich die Drehzahl je
nach Last, aber auch je nach Spannungsabfall bei einem
Gleichstrommotor dndert, mit Ausnahme eines Schaltnetz-
teils.

+ Bei einigen Produkten kénnen Sie das EinbaumaB und die
eingefahrene Lange auswahlen. Berticksichtigen Sie die
Toleranz.
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Uberpriifen Sie die Umgebung und den
Standard: IP, Einschaltdauer, Tempera-
tur, Normalbetrieb

» Jedes Produkt sollte eine Umwelt- und Standardspezifika-
tion haben. die mit der Umgebung der Anwendung tber-
einstimmen sollte.

» Schutzklasse (IP)

+ Umgebungstemperatur wéhrend des Betriebs, Lagerungs-
bedingungen

» Einschaltdauer in % oder "Zeit EIN / Zeit AUS" sind ange-
geben.

+ Die langste Betriebszeit sollte die angegebende Zeit EIN
nicht Uberschreiten.

« Die kurzeste Ruhezeit sollte I&nger sein als die Laufzeit
multipliziert mit der Angabe "Zeit EIN / Zeit AUS" oder der
Laufzeit multipliziert mit (1- Arbeitszyklus spezifiziert) und
dividiert durch Arbeitszyklus

Formel:
Laufzeit x Zeit EIN
Ruhezeit > -
Zeit AUS
Oder
Laufzeit x (1-Takt-Zyklus in %)
Ruhezeit > - -
Einschaltdauer in %

Beispiel:

Zeit EIN / Zeit AUS = 85 s / 340 s oder Einschaltdauer 20%;
Die Laufzeit muss weniger als 85 Sekunden betragen.

Wenn die Laufzeit 30 Sekunden betrégt, sollte die Ruhezeit
mehr als:

30 x 340
— =120 Sekunden
85
Oder
) 30 x (1- 20%)
Ruhezeit > ——— 8 ———
20%
also
) 30 x (1- 0,2)
Ruhezeit > —m04¥——
0,2

also mindestens 120 Sekunden betragen.

Einige Produkte sind flur eine bestimmte Anwendung konzi-
piert, eignen sich aber auch fir andere Anwendungen, die
eine dhnliche Leistung erfordern.



Auswahlprozess

Wahlen Sie das Steuergerat aus: Kanal
pro Motor, Ausgang pro Kanal, Summe
der Ausgangsleistung (siehe Kompatibili-
tatsmatrix)

« Wahlen Sie das Steuergerat aus, das mit dem ausgewahl-
ten Antrieb oder der ausgewahlten Saule kompatibel ist.
Betrachten Sie die Summe der Anzahl der Kanale, die von
jedem Produkt angefordert werden; einige Saulen kénnten
zwei bendtigen.

+ Das Zubehdr kann ausgewahlt werden: Netzkabel oder
Spiralkabel, zuséatzliche Kabel, Ein- und Ausgéange, An-
schlussplatten.

Wabhlen Sie das kompatible Bediengerat /
die Tasten nach Anzahl der zu steuern-
den Funktionen aus.

» Wahlen Sie das mit dem Steuergerat kompatible Betriebs-
gerat aus.

» Die Art des Schalters muss ausgewahlt werden: Der Schal-
ter kann je nach Anzahl der zu bedienenden Funktionen
eine unterschiedliche Anzahl von Tasten haben (d.h. nur fir
die Auf- und Ab-Funktion sind zwei Tasten erforderlich); die
Anzahl der Tasten steigt je nach Anzahl der zu bedienen-
den Stellglieder oder Saulen oder wenn eine Speicherposi-
tion oder andere Funktionen bend&tigt werden.







Aktuatoren
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Aktuatoren

Baureihe Matrix

Die Matrix-Serie wurde flr medizinische Gerate entwickelt und beinhaltet leistungsstarke
AC- und DC-Linearaktoren mit DC-Motor.

Sie laufen sehr leise, beanspruchen
wenig Platz und kénnen in nahezu je-
dem Winkel in vertikaler oder horizon-
taler Lage installiert werden. Die Serie
ist medizinisch von Dritten zugelassen
und mit Optionen wie Anti-Pitching, in-
krementelle Positionsrickmeldung und
Notabsenkung erhaltlich. Die Matrix-
Serie kann als Komplettsystem mit
Steuerungen, Bedieneinheiten und
Zubehor geliefert werden.

Eigenschaften

» Entwickelt fiir Medizinprodukte

+ Komplettes System mit Steuerungen,
Bediengerate und Zubehor

+ Sicherungsmutter serienmaBig

« Sicherheitsfaktor bis zu 4

Vorteile

+ Synchronisation méglich
+ Gerduscharmer Betrieb
+ Kompakt und asthetisch
+ Sicherheitsmutter serienméaBig



